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1 Allgemeine Informationen

1.1 Inhalt und Zielgruppe

Diese Montage- und Betriebsanleitung beschreibt die Kombisteuerung iVision 50D/
5DDS (im Folgenden als "Steuerung" bezeichnet). Die Anleitung richtet sich sowohl
an technisches Personal, welches mit Montage- und Wartungsarbeiten beauftragt
wird, als auch an den Bediener des Produkts.

1.2 Darstellung und Abbildungen

Die Abbildungen in dieser Montage- und Betriebsanleitung dienen lhnen zum besse-
ren Verstdndnis von Sachverhalten und Handlungsablaufen. Die Darstellungen in den
Abbildungen sind beispielhaft und kinnen geringfiigig vom tatsachlichen Aussehen
Ihres Produktes abweichen.

1.3 Symbolerklarungen

1.3.1 Piktogramme und Signalwdrter

A\ GEFAHR

GEFAHR

..weist auf eine Gefahrdung hin, die, wenn sie nicht gemieden wird, den Tod oder
eine schwere Verletzung zur Folge hat.

/\ WARNUNG
WARNUNG

..weist auf eine Gefahrdung hin, die, wenn sie nicht gemieden wird, den Tod oder
eine schwere Verletzung zur Folge haben kannte.

/\ VORSICHT
VORSICHT

..weist auf eine Gefahrdung hin, die, wenn sie nicht gemieden wird, eine
geringfiigige oder maBige Verletzung zur Folge haben konnte.

1.3.2 Gefahrensymbole

Warnung vor elektrischer Spannung!

Dieses Symbol weist darauf hin, dass beim Umgang mit dem System Ge-
fahren aufgrund von elektrischer Spannung fir Leben und Gesundheit
von Personen bestehen.

Quetschgefahr fiir den ganzen Karper!

Dieses Symbol weist Sie auf gefdhrliche Situationen mit Quetschgefahr
fiir den ganzen Kdrper hin.

Quetschgefahr fiir GliedmaBen!

Dieses Symbol weist Sie auf gefahrliche Situationen mit Quetschgefahr
fiir Gliedmalen hin.

Absturzgefahr!

Dieses Symbol weist Sie auf gefahrliche Situationen mit Absturzgefahr
hin.

Stolpergefahr!

Dieses Symbol weist Sie auf gefahrliche Situationen mit Stolpergefahr
durch Hindernisse am Boden hin.

Einzugsgefahr!

Dieses Symbol weist Sie auf gefdhrliche Situationen mit Einzugsgefahr
hin.

/A

> B BB

1.3.3 Weitere Hinweis- und Infosymbole

HINWEIS

..weist auf wichtige Informationen (z. B. auf Sachschaden), aber nicht auf
Gefahrdungen hin.

@ Info!

Hinweise mit diesem Symbol helfen Ihnen, Ihre Tétigkeiten schnell und
sicher auszufiihren.

E Verweist auf eine Grafik der entsprechenden Anschlussvariante im Kapi-
tel Abbildungen.

2 Sicherheit

Beachten Sie grundsétzlich folgende Sicherheitshinweise:

/\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Missachtung der Sicherheitshinweise und

Anweisungen!

Versdumnisse bei der Einhaltung der Sicherheitshinweise und Anweisungen konnen

elektrischen Schlag, Brand und / oder schwere Verletzungen verursachen.

W Durch Befolgen der angegebenen Sicherheitshinweise und Anweisungen in dieser
Montage- und Betriebsanleitung konnen Personen- und Sachschaden wahrend
der Arbeit mit und an dem Produkt vermieden werden.

W Lesen Sie vor Beginn sdmtlicher Arbeiten an dem Produkt die Montage- und Be-
triebsanleitung, insbesondere das Kapitel Sicherheit und die jeweiligen Sicher-
heitshinweise, vollstandig. Das Gelesene muss verstanden worden sein.

W Es konnen von diesem Produkt bzw. von der angesteuerten Toranlage sowie La-
debriicke Gefahren ausgehen, wenn es unsachgemdB, nicht fachgerecht oder
nicht bestimmungsgemaB verwendet wird.

M Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen fiir die Zukunft auf.

W Verwenden Sie ausschlieBlich die Originalersatzteile des Herstellers. Falsche
oder fehlerhafte Ersatzteile konnen zu Beschadigungen, Fehlfunktionen oder To-
talausfall des Produktes fihren.

W Kinder diirfen nicht mit dem Gerat spielen.

B Reinigung und Benutzerwartung dirfen nicht durch Kinder ohne Beaufsichtigung
durchgefihrt werden.

2.1 Arbeitssicherheit

Durch Befolgen der angegebenen Sicherheitshinweise und Anweisungen in dieser Be-
triebsanleitung konnen Personen- und Sachschaden wahrend der Arbeit mit und an
dem Produkt vermieden werden. Bei Nichteinhaltung der angegebenen Sicherheits-
hinweise und Anweisungen in dieser Betriebsanleitung sowie der fiir den Einsatzbe-
reich geltenden Unfallverhiitungsvarschriften und allgemeinen Sicherheitsbestim-
mungen sind jegliche Haftpflicht- und Schadenersatzanspriiche gegen den Hersteller
oder seinen Beauftragten ausgeschlossen.

2.2 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die Steuerung ist ausschlieBlich fiir die Bedienung der im Lieferumfang enthaltenen
Vorschubladebriicke, sowie eine angeschlossene Toranlage, bestimmt. Verdnderun-
gen am Produkt diirfen nur mit schriftlicher Genehmigung durch den Hersteller vor-
genommen werden. Eine andere Verwendung als die bestimmungsgeméBe Verwen-
dung gilt als Fehlanwendung.

2.3 Vorhersehbare Fehlanwendung

Als verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung gilt:

B (er Einsatz an Vorschubladebricken anderer Hersteller

B (er Einsatz an Klappkeilladebriicken

W (das Befahren der Ladebriicke bei ausgeschalteter Steuerung

Fiir Sach- und / oder Personenschaden, die durch verniinftigerweise vorhersehbare

Fehlanwendung und aus der Nichtbeachtung der Montage- und Betriebsanleitung re-
sultieren, dbernimmt der Hersteller keinerlei Haftung.
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2.4 Personalqualifikation

Folgende Personen sind zur Montage und zu Arbeiten an der Mechanik (Stdrungsbe-
seitigung & Reparatur) berechtigt:

W Fachkrafte mit einschldgiger Ausbildung, z. B. Industriemechaniker

Als Fachkraft gilt, wer aufgrund seiner fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfah-
rungen sowie Kenntnis der einschldgigen Bestimmungen die ihm tibertragenen Ar-
beiten beurteilen und mdgliche Gefahren erkennen kann.

Folgende Personen sind zur Durchfiihrung der elektrischen Installation und Arbeiten
an der Elektrik (Storungsbeseitigung, Reparatur & Deinstallation) berechtigt:

W Elektrofachkrfte

Ausgebildete Elektrofachkréfte miissen Elektro-Schaltplane lesen und verstehen,
elektrische Maschinen in Betrieb nehmen, warten und instand halten, Schalt- und
Steuerschranke verdrahten, die Steuerungssoftware installieren, die Funktionstaug-
lichkeit von elektrischen Komponenten gewahrleisten und mogliche Gefahren im
Umgang mit elektrischen und elektronischen Systemen erkennen kdnnen.

Folgende Personen sind zur Bedienung des Produktes berechtigt:

W Bediener

Der Bediener muss die Anleitung insbesondere das Kapitel Sicherheit, gelesen und
verstanden haben und sich iiber die Gefahren im Umgang mit dem Produkt bzw. der
angesteuerten Toranlage sowie Ladebriicke im Klaren sein.

Der Bediener muss im Umgang mit der angesteuerten Toranlage sowie Ladebricke
gingewiesen sein.

2.5 Gefahren, die von dem Produkt und der angesteuerten
Toranlage mit Ladebriicke ausgehen kdnnen

Das Produkt wurde einer Risikobeurteilung unterzogen. Die darauf aufbauende Kon-
struktion und Ausfiihrung des Produktes entspricht dem heutigen Stand der Technik.
Das Produkt ist bei bestimmungsgemaBer Verwendung betriebssicher. Dennoch
bleibt ein Restrisiko bestehen!

A\ GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Tédlicher Stromschlag durch Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen.
Wenn Sie Arbeiten an der Elektrik durchfiihren, halten Sie folgende
Sicherheitsregeln ein:

W freischalten

W Gegen Wiedereinschalten sichern
B Spannungsfreiheit feststellen
[ |

Arbeiten an der Elektrik diirfen nur von Elektrofachkraften oder un-
terwiesenen Personen unter Leitung und Aufsicht einer Elektrofach-
kraft gemaB den elektrotechnischen Regeln und Richtlinien durch-

gefihrt werden.

/\ WARNUNG

Quetschgefahr durch fahrende Ladebriicke!

GliedmaBen von Personen konnen beim Fahren der Ladebriicke

gequetscht werden.

B Die Ladebriicke muss von dem Ort der Bedienung aus einsehbar
sein.

W Wahrend des Hebens und Senkens der Ladebriicke dirfen sich kei-
ne Personen im Bewegungsbereich der Ladebriicke aufhalten.

4 | Novoferm

/\ VORSICHT
Stolper- oder Absturzgefahr beim Verladen!
Bei ausgeschalteter Steuerung, ausgeldstem Not-Halt oder aktivierter

Wiederanlaufsperre ist die Schwimmstellung der Ladebriicke nicht aktiv
und die Hohenbewegungen des LKWs werden nicht ausgeglichen.
ZC~ 5 B Die Ladebriicke darf bis zur Wiederinbetriebnahme nicht befahren
werden.

/\ VORSICHT
Quetsch- und StoBgefahr durch sich schlieBendes Tor!

Personen kinnen beim SchlieBen des Tores gestoBen werden oder mit
dem Tor kollidieren.

o B Das Tor muss von dem Ort der Bedienung aus einsehbar sein.
AE'E:

2.6 Sicherheits- und Schutzeinrichtungen

B Hauptschalter / Not-Aus-Schalter
Mithilfe des Hauptschalters werden die Steuerung sowie die angesteuerte Lade-
bricke allpolig vom Netz getrennt. Wird der Hauptschalter wahrend der Bewe-
qung der Uberladebriicke ausgeschaltet, stoppt die Briicke sofort die Bewegung.

B Not-Halt-Schalter
Ein Not-Halt-Schalter ist nicht im Lieferumfang enthalten. Sie konnen aber
einen oder mehrere Not-Halt-Schalter anschlieBen. Mithilfe derartiger Not-Halt-
Schalter wird die Bewegung der angesteuerten Toranlage sowie Ladebriicke ge-
stoppt.
Im weiteren Verlauf der Betriebsanleitung wird nicht an jeder Stelle erwahnt,
dass der oder die Not-Halt-Schalter kundenseitig beigestellt werden missen.

/\ VORSICHT
Stolper- oder Absturzgefahr beim Verladen!
Bei ausgeschalteter Steuerung, ausgeldstem Not-Halt oder aktivierter
Wiederanlaufsperre ist die Schwimmstellung der Ladebriicke nicht aktiv
und die Hhenbewegungen des LKWs werden nicht ausgeglichen.
W Die Ladebriicke darf bis zur Wiederinbetriebnahme nicht befahren
werden.

An der Steuerung konnen weitere Sicherheitseinrichtungen wie z. B. Not-Halt oder
Radkeil angeschlossen werden. In die genaue Konfiguration sowie deren Funktion
muss das Personal eingewiesen werden.

2.7 Verhalten nach dem Notfall
B Not-Halt-Schalter

Sofern kundenseitig ein Not-Halt-Schalter angeschlossen wurde, miissen Sie
diesen nach dem Notfall entsprechend der Angaben des jeweiligen Herstellers
entriegeln.



3 Produktbeschreibung

3.1 Bedienelemente der Steuerung
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LED-Anzeige

Taste AUTO

Taste Tor AUF

Taste Tor HALT

Taste Tor ZU

LED ,.STAPLER"

Gehdusedeckel Basisplatine
Taste SLOD

Taste Ladebriicke RETURN
Hauptschalter / Not-Aus Schalter
Taste KORREKTUR

Taste QUICK-DOCK

Griine LED Tastenfreigabe
Servicesymbol

Warnsymbol

Gehdusedeckel Torsteuerungsmodul

N oo A WOWON -~

3.20b

[e)

ersicht Steuerung

-

o

O ===
O HE=E

=%
b
veo o

1

2 iVision-Basisplatine TM153385xxxxx
3 Erweiterungsmodul
3.3 Typenschild

Torsteuerungsmodul (T75)

Das Typenschild befindet sich seitlich am Steuerungsgehause. Die angegebenen An-

schlusswerte sind zu beachten. Exemplarische Darstellung:

1

N
|
|

\

AN

N\
NEAN

NAVAN

WN XXXXXX XX/XX

NN

| \ \J_Made in Germany
A A}

6 5 4
Steuerungstyp
Hersteller und Adresse
Versorgungsspannung
Stromstarke
Max. Motorleistung
Schutzart
WN-Nummer

3
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3.4 Technische Daten 4.2 Offnen der Steuerungsabdeckung

Typenschild Nr: WN24059050850 Offnen Sie die bgiden Gehdusedeckel oben und unten, indem Sie wahlweise die bei-
den Schrauben links oder rechts an der Abdeckung ldsen.

Hahe x Breite x Tiefe 520 mm x 215 mm x 120 mm
Kabeldurchfiihrungen 2xM16 4.3 Montage der Steuerung

1 x M2 V-Ausschnitt Auswahl des Montageortes

Versorgungsspannung IN-400 V/ 3N-230 V Beachten Sie bei der Auswahl des Montageortes die Voraussetzungen entsprechend
Steuerspannung iVision 26V DC den technischen Daten.
Steuerspannung T75 26V DC
Ventilsteuerspannung (Basisplatine X5) |24V DC. max 18 W pro Vel Montieren Sie die Steuerung entsprechend der Abbildung (Bohrskizze).
Hydraulikspannung (Basisplatine X2) ~ |3~400 V/ 3~230 V/ max. 3kW 4.4 Anschlussiibersicht
Ausgangsspannung (Basisplatine X11) {230 V/ 2A Vision-Basisplatine TM153385xxxxx mit Erweiterungsmodul
Sicherungstype bx20 2AT
Max. Leistung Torantrieh max. 0,6 kW bei 230 V AC o] o] <[E=EE] _PROG
max. 1.1 KW bei 400V AC —~ BlE| _
Leistungsaufnahme Betrieb/Ruhe T75: 24 W /<10 W '
Vision: 42 W /<10 W
Sicherheit gem. EN 13849-1 W iVision - X4: Stopp-A: Kat.2 / PL=¢

W T75-J3.1/2/3: SchlieBkanten-
sicherung Kat.2 / PL=¢

W 175 - J3.4/b: Stopp-A: Kat.2 /PL=¢

M0 =0
Aol

o1 %f [ooood & oo mm bod

229 22| p1 (222

Schutzart IP 65 2 s x5 X %26 X27
X1 X1

o

QO eeeeeeee

Betriebstemperatur +50 °C
-20°C

aeao O
Hersteller Docking Solutions and Service GmbH o6oe E
Springrad 4 @ O =
D-30419 Hannover
00O | ==L _— X70 X % X23

. O
www.mydocking.com o) bod bal bod basdo
] == 221 290 AR | arD
4 Installation T Tuos %
N\ \
A\ GEFAHR —
Gefahr durch elektrische Spannung Vision - X1 Netzanschluss (L1, 12, L3, N)
Das Produkt arbeitet mit Niederspannung (230/400 V AC). Vor Beginn der vision - X2 Ausgang Hydraulikpumpe (U.V,W)
Installation ist Folgendes zu beachten: Wision - PE Anschluss Schutzerde @
B [assen Sie samtliche Arbeiten an elektrischen Anschliissen durch IVision - X3 Ausgang Statusrelais 1 [potentialreier Kontakt)

eine Elektrofachkraft ausfhren. iVision - X4 Eingang Not-Halt Sicherheitskreis (potentialfrei)
W Der Netzanschluss muss entsprechend der vorhandenen Netzspan- IVision - X5 Ausgang Ventil 1 und Ventil 2 (24 V DC, 2 A)

nung ausgefiihrt werden.

iVision - X6 Eingange, potentialfrei (Radkeilsensor, Sensor Ladebrickenposition,

Folgen Sie parallel zu den Handlungsanweisungen auch den Abbildungen im Bedienfreigabe)
Kapitel Abbildungen. \Vision - X7 Steckplatz fiir Bluetooth-Dongle (BTD-K)

iVision - X8 Interne Verbindung Torsteuerungsmodul (T75)
\Vision - X9 Steckplatz fiir Folientastatur

iVision - X10  Steckplatz iVision-Erweiterungsmodul

iVision - X11  Ausgang 230 V AC / 3,15 A fiir Zusatzgeréte
Vision - X20  Anschluss Ventil 3 (24 V DC, 2 A)

4.1 Bendtigte Werkzeuge
Fiir die Montage der Steuerung bengtigen Sie folgende Werkzeuge:
B Holzgliedermalistab oder MaBband

Wasserwaage . e . !
; iVision - X21  Potentialfreier Relaiskontakt Torabdichtung
Bohrmaschine o o ) .
iVision - X22  Potentialfreier Relaiskontakt (Statusrelais 2)
Bohrer 6 mm

iVision - X23  Potentialfreier Kontakt Ampel Ladestelle frei/belegt
\Vision - X24  Ohne Funktion

iVision - X2b  Eingang externe Befehlsgeber Ladebriicke

iVision - X26  Relaisausgang Warnleuchte 10-Slide-Fehler (24 V/ DC, 2 A)
\Vision - X27  RS485 Bus

Kreuzschlitz-Schraubendreher PH, Gr. 2
Schlitzschraubendreher SL3
Torx-Schraubendreher, Gr. T20

Stift zum Anzeichnen
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-X28  Eingange (Radkeilsensor, Sensor LKW, Sensor Ladebriickenposition
unten)

Ohne Funktion

Ohne Funktion

iVision - X31  Programmierschnittstelle

iVision - JP1  Auswahl RS485 Terminierung

iVision - LEDT Status-LED

iVision - STT Programmierschnittstelle

iVision

iVision - X29
iVision - X30

4.5 Anschluss der iVision-Basisplatine mit Erweiterungsmodul

1. Netzanschluss X1

Netzanschluss priifen

W Stellen Sie sicher, dass eine bauseitige Absicherung von 10 A vorhanden ist.

W Stellen Sie sicher, dass am Netzanschluss ein Rechtsdrehfeld vorhanden ist.

m (berpriifen Sie, ob der Netzanschluss vor Ort mit dem vorverdrahteten Netzan-
schluss der Steuerung Gbereinstimmt.

W Sollte der Netzanschluss abweichen, ist eine Neuverdrahtung der Steuerung er-
forderlich.

Die Steuerung ist mit einem CEE-Stecker 16 A und ca. 1 m Kabel anschlussfertig
entsprechend der Abb. ﬂ verdrahtet (3 x 400V, N, PE).
Wahlen Sie beim Anschluss an 3 x 230V, PE den Netzanschluss entsprechend der

PR b |

Stellen Sie sicher, dass die Netztrenneinrichtung nach der Installation leicht zugang-
lich ist.

2. Ausgang X2 Hydraulikpumpe

Abb. B und X SchieBen Sie den Hydraulikmotor an die Anschlussklemme X2 an
und beachten Sie dabei die richtige Phasenbelegung.

3. Ausgang X3 Statusrelais

Abb. E Anschluss einer Verladeleuchte
SchlieBen Sie eine Verladeleuchte an die Anschlussklemme X3 an und wahlen Sie fiir
die Statusrelaisfunktion im Meniipunkt b3 den Wert 3 aus.

Meldet das Torsteuerungsmodul die Torposition AUF, schaltet das Statusrelais und
der Verladebereich wird beleuchtet.

Abb. IBX Anschluss einer Rot-Griin-Ampel (Ruhelage)

SchlieBen Sie eine Rot-Griin-Ampel an die Anschlussklemme X3 an, um zu signali-
sieren, ob die Ladebriicke sich in der Ruhelage befindet. Wahlen Sie hierzu im Menii-
punkt 53 den Wert b aus. Die griine Ampel leuchtet, sobald sich die Ladebriicke in
der Ruhelage befindet. Sie leuchtet rot, sobald die Ruhelage verlassen wurde. Bei
Verwendung eines Sensors Ruheposition Ladebriicke (Meniipunkt 15=1) wird das
Statusrelais unmittelbar angesteuert. Bei Verzicht auf diesen Sensor schaltet das
Statusrelais zeitverzdgert nach Absenken.

4. Eingang X4 Not-Halt
/\ VORSICHT

Stolper- oder Absturzgefahr beim Verladen!

Bei ausgeschalteter Steuerung, ausgeldstem Not-Halt oder aktivierter

Wiederanlaufsperre ist die Schwimmstellung der Ladebriicke nicht aktiv

und die Hohenbewegungen des LKWs werden nicht ausgeglichen.

B Die Ladebriicke darf bis zur Wiederinbetriebnahme nicht befahren
werden.

Entfernen Sie die Briicke an der Anschlussklemme X4 und schlieBen Sie einen oder
mehrere Not-Halt-Schalter (Reihenschaltung) entsprechend der Abbildung an. Bei
Betatigung stoppt die Ladebriicke.

5. Ausgang X5 Ventil 1 und Ventil 2

SchlieBen Sie die Ventile V1 und V2 der Hydraulik entsprechend der Abbildung an die
Anschlussklemme X5 an.

6. Eingang X6.2 Schliisselschalter

Sie haben die Maglichkeit einen Schliisselschalter entsprechend der Abbildung anzu-
schlieBen.

Zum Sperren oder Entsperren der Steuerungsbedienung kann der Eingang an der An-

schlussklemme X6.2 fiir den Anschluss eines Schliisselschalters konfiguriert wer-
den. Wahlen Sie unter Meniipunkt 14 den entsprechenden Wert von 2 bis 6 aus.

7. Eingang X6.3 Sensor Position Ladebriicke
Sensor Position Ladebriicke (Meniipunkt 15=1)

Bei Anschluss dieses Sensors wird die Steuerung bei Erreichen der Ruhelage in den

Bereitschaftsmodus gesetzt. Hierdurch werden alle Ventile abgeschaltet, sodass ein
geringerer Stromverbrauch erzielt wird.

SchlieBen Sie den Sensor an die Anschlussklemme X6.3 entsprechend der Abbildung
an und wahlen Sie unter Meniipunkt 15 den Wert 1 aus. Der Schaltkontakt des Sen-
sors ist in Ruhelage geschlossen.

br - braun bk - schwarz

8. Steckplatz X7 Bluetooth-Dongle BTD-K
Der Bluetooth-Dongle BTD-K erméglicht die Konfiguration des Antriebs iiber die APP
.NovoAssist”,

Stecken Sie den Bluetooth-Dongle entsprechend der Abbildung auf den Steck-
platz X7. Der Bluetooth-Dongle wird automatisch erkannt. Folgen Sie zur abschlie-
Benden Konfiguration den Anweisungen in der APP.

bl - blau

9. Ausgang X21 externe Steuerung fiir Torabdichtung

Der Relaiskontakt ist fiir max. 24 V /1 A ausgelegt. Es darf kein Torgeblase mit
230 V AC direkt angeschlossen werden.

SchlieBen Sie die externe Steuerung der Torabdichtung entsprechend der Abbildung
an der Anschlussklemme X21 an.

Uber die Meniipunkte 20, 21 und 22 kann die Torabdichtung NovoSeal S620 vor dem
Offnen des Tores aktiviert und nach dem SchlieBen wieder deaktiviert werden.

10. Ausgang X22 Statusrelais

Verwenden Sie den potentialfreien Relaiskontakt entsprechend der Abbildung, um
die Bedienung externer Steuerungen zu sperren. Das Relais schaltet abhangig des
ausgewahlten Eingangssignals.

11. Ausgang X23 Ampel Ladestelle frei/besetzt

SchlieBen Sie an die Anschlussklemme X23 eine Rot-Griin-Ampel entsprechend der
Abbildung an.

Bei belegter Verladestelle (Ladebriicke nicht in Ruhestellung/Tor nicht geschlossen)
wird die Ampel auf rot geschaltet. Eine betriebsbereite Ladestelle wird mit einer grii-
nen Ampel signalisiert. Die Ampel schaltet ca. 30 Sekunden nach Erreichen der Ru-
helage auf griin.
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12. Eingang X25 externer Befehlsgeber Ladebriicke
/\ WARNUNG

Quetschgefahr durch fahrende Ladebriicke!

GliedmaBen von Personen konnen durch die fahrende Ladebriicke
gequetscht werden.

W Montieren Sie externe Befehlsgeber immer in Sichtweite der Lade-
briicke.

B Die Ladebriicke muss von dem Ort der Bedienung aus einsehbar
é sein.
B Die Bedienkonsole des externen Befehlsgebers muss iber einen
Not-Halt-Schalter verfiigen.

SchlieBen Sie den externen Befehlsgeber entsprechend der Abbildung an die An-
schlussklemme X25 an.

13. Eingang X28 LKW-Sensor / Radkeilsensor

Abb. BN SchlieBen Sie den LKW-Erkennungssensor entsprechend der Abbildung an
der Anschlussklemme X28 an.

Der Sensorstatus wird bei bestehender Verbindung mit der Cloud tbertragen.

Abb. [B¥ SchlieBen Sie den Radkeilsensor an der Anschlussklemme X28 an. Der
Schaltkontakt des Radkeilsensors ist bei positioniertem Radkeil geschlossen.
br - braun gr - grau bk - schwarz

4.6 Ubersicht Torsteuerungsmodul (T75)
Torsteuerungsmodul (T75)

® O

O
_-—
— I

J6
o TI e

175-N
175 -J2
T75-J3

Eingang externe Bedientaster/Schliisselschalter (AUF/HALT/ZU)
Eingang Sicherheitslichtschranke 2- oder 4-Draht

Eingang SchlieBkantensicherung OSE/8K2/DW, Schlaffseilschalter,
Schlupftiirkontakt, Not-Halt

175 - J&  Anschluss Antenne

175 - J5  Steckplatz Funkempfanger

T75 - J6  Steckplatz Zusatzmodul/RSE

175 -J7  ohne Funktion

T75-J8  ohne Funktion

T75- )9 Steckplatz Motoranschlussleitung - Digitaler Endschalter (DES)
175 - J11 ohne Funktion

175 - X1 interne Versorgung Torsteuerungsmodul T75

175 - X2 Steckplatz Motoranschlussleitung - Torantrieb

175 - X3  Potentialfreier Relaiskontakt 1, Torstatusrelais

T75 - X4 Ausgang 24 V DC, max. 150 mA

175 - BUT Kommunikationsmodul zur iVision-Basisplatine
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4.7 Anschluss Torsteuerungsmodul (T75)

1. Steckplatz X2 und J9 (T75) Motoranschluss

Aob. [EX Die Motoranschlussleitung ist fiir den Motor und den digitalen Endschal-
ter DES vorkonfektioniert. Der Anschluss erfolgt durch eine feste Leitungsverlegung
der Matoranschlussleitung und wird an die entsprechenden Anschlussklemmen an-
geschlossen. Es ist ein digitaler Endschalter nach PL ¢ gemaB EN 13849-1 zu ver-
wenden (DES3, DES4).

Ausschnitt [EY der Abbildung zeigt den Anschluss eines Federbruch-/Abrollsiche-
rungsschalters.

Bei Ausldsung einer Federbruchsicherung ist die Steuerung durch Federbruch- oder
Abrollsicherungsschalter gegen Wiederanlauf zu sichern. Die Schalter sind als
zwangsbetétigte Offner nach EN 60947-5-1, Anhang K zu verwenden. Die Schalter
werden bei fester Leitungsverlegung an die Klemmreihe des digitalen Endschalters
(DES) angeschlossen.

2. Eingang J2 (T75) Lichtschranke

Lernfahrt zur Positionserkennung der Lichtschranken nicht unterbrechen

Die automatische Positionserkennung der installierten Lichtschranke darf nicht
gestort werden.

SchlieBen Sie die Lichtschranke entsprechend den folgenden Varianten an:
Abb. BN 2-Drahtlichtschranke 152

Abb. E 4-Drahtlichtschranke LSh mit Testung

Abb. K& Reflexionslichtschranke

Wahlen Sie die installierte Lichtschranke unter Menipunkt 36 aus.

3. Eingang J3 (T75) Toranschlussdose / Not-Halt
/A VORSICHT

Quetschgefahr und StoBgefahr durch sich schlieBendes Tor

Eine Druckwellenleiste als SchlieBkantensicherung darf nur mit Testung
betrieben werden.

.\ W Wahlen Sie hierzu im Meniipunkt 35 den Wert 2 aus.
A_-Eﬁ;

Abb. B Die Toranschlussdose erlaubt den Anschluss von SchlieBkantensicherung,

Schlupftiirkontakt und Schlaffseilschalter. Ist eine Schlupftiir an der Toranlage vor-
handen, wird der Schlupftiirkontakt (Modell Entrysense 6k8) an die Toranschlussdo-
se angeschlossen. Der Schlupftiirkontakt und der Schlaffseilschalter sind elektrisch
in Reihe geschaltet und werden von der Steuerung iiberwacht.

Um einen Schlupftiirkontakt an der Toranschlussdose anzuschlieBen, wahlen Sie
einen der beiden Anschliisse, entfernen Sie den 2 kOhm-Widerstand an der An-
schlussklemme und schliefen Sie den Schlupftiirkontakt an. Der Schlupftiirkontakt
Entrysense ist nach PL C gemaB EN 13849-1 gepriift und wird durch die Torsteuerung
iberwacht.

Verwenden Sie als Schlaffseilschalter nur zwangsoffnende Schalter nach

EN 60947-5-1, Anhang K. Die Zuleitung zu der Toranschlussdose muss gegen Be-
schadigungen geschiitzt am Torblatt verlegt sein.

SchlieBen Sie bei einem Impulsbetrieb der Toranlage eine SchlieBkantensicherung
an der Toranschlussdose an. Wahlen Sie anschlieBend die entsprechende Einstellung
im Meniipunkt 35 aus. Durch langen Tastendruck der PROG-Taste im Meniipunkt 35
wird der gemessene Widerstandswert der 8k2-SchlieBkante angezeigt. Bsp: Wert 82
bedeutet 8k2. Durch kurzes Betdtigen der PROG-Taste wird die Anzeige abgebrochen.

Abb. E SchlieBen Sie einen optionalen Not-Halt-Taster elektrisch in Reihe mit der
Toranschlussdose an.



4. Steckplatz J5 (T75) Funkempfanger
Fiir die Verwendung eines Handsenders stecken Sie das Empfangermodul (optional)

entsprechend der Abbildung auf J5 und klemmen Sie die Antenne an J4 an. Zum Ein-

lernen der Handsender folgen Sie den Anweisungen unter Funk-Handsender ein-
lernen im Kapitel Programmierung des Torsteuerungsmoduls (T75) / Menii 6 Ein-
stellungen Funk.

5. Ausgang X4 und Statusrelais X3 (T75)

Das Torsteuerungsmodul stellt ein Statusrelais an der Anschlussklemme X3 zu Ver-
fiigung, max. belastbar: 250 VAC /2 A oder 24V DC/TA.

Des Weiteren bietet das Torsteuerungsmodul einen 24 V-Ausgang an der Anschluss-
klemmme X4, das mittels des Statusrelais geschaltet werden kann. Siehe hierzu die
Abbildung.

Der 24 V-Ausgang darf maximal mit 150 mA belastet werden.
Die gewiinschte Relaisfunktion wird im Mentipunkt 45 ausgewahlt.

5 Programmierung der Ladebriickensteuerung
Um die Steuerung zu programmieren, tffnen Sie den unteren Gehdusedeckel.

(3
lles 5

Die Programmierung ist meniigefiihrt. Die Programmierung ist im folgenden Ab-
schnitt Vorgehensweise Programmierung ausfihrlich textlich beschrieben. Im
Abschnitt Grafische Darstellung der Programmierung finden Sie, grafisch auf-
bereitet, die gleiche Information in Kurzform. Das Kapitel Programmieriibersicht
zeigt den kompletten Mentumfang.

|
1 2

5.1 Vorgehensweise Programmierung

Um Einstellungen in der Programmierung vorzunehmen, gehen Sie wie folgt vor:

1. Driicken Sie die PROG-Taste (4) fiir 2 Sekunden, um in die Programmierung der
Steuerung zu gelangen. Im LED-Display (1) erscheint die Auswahl der Haupt-
mends (im Folgenden als ..Menii” bezeichnet). Es stehen Ihnen bis zu 9 Meniis
2ur Verfiigung.

2. Navigieren Sie mit den Navigationstasten Hoch (3) und Runter (5), um das ge-
wiinschte Menii auszuwahlen. Das LED-Display (1) zeigt die aktuelle Auswahl als
Wert 1-9 an.

3. Bestatigen Sie die Auswahl mit der PROG-Taste (4). Das LED-Display (1) zeigt
nun in der ersten Ziffer das Meni an, in dem Sie sich befinden. Die zweite Ziffer
zeigt den aktuellen Mendipunkt in diesem Menii an.

4. Navigieren Sie mit den Navigationstasten Hoch (3) und Runter (5), um den ge-
wiinschten Meniipunkt auszuwahlen. Es stehen Ihnen insgesamt bis zu 10 Menii-
punkte (0-9) zur Verfiigung. Das LED-Display (1) zeigt die aktuelle Auswahl in der
zweiten Ziffer als Wert 0-9 an.

h. Bestatigen Sie die Auswahl mit der PROG-Taste (4). Im LED-Display (1) blinkt der
aktuell eingestellte Wert fir den jeweiligen Menipunkt.

6. Stellen Sie den gewiinschten Wert mit den Navigationstasten Hoch (3) bzw. Run-
ter (5) ein. Je nach Meniipunkt kinnen Werte zwischen 0 und 99 eingegeben
werden.

7. Bestitigen Sie die Eingabe mit der PROG-Taste (4). Das LED-Display (1) bestétigt
die Eingabe durch ein 5-maliges Aufblinken des LED-Punktes (2) und der Riick-
kehr zur Auswahl des Meniipunktes.

8. Wenn Sie die Programmierung abschlieBen mdchten, driicken Sie wiederholt die
Navigationstaste Hoch (3), bis im Display - - erscheint.

9. Bestitigen Sie die Auswahl mit der PROG-Taste (4), um die Programmierung zu
verlassen.
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Grafische Darstellung der Programmierung

Menii Meniipunkt Auswahl

Aktivieren der Programmierung

2s
<
{
(
l® Auswihlen des Meniis
&
1-9x
<
3 ' = Bestétigen der Hauptmeniiaus-
| [> Lt wahl
1x
4 l® Auswahlen des Meniipunktes
&
1-9x
<
b. Bestatigen der Meniipunktaus- = '
wahl | I$ L
1x
6. Einstellen des gewiinschten Wertes l®
&
1-99x
<

7. Bestétigen der Einstellung I

—

8. Navigieren zum néchsten T%
Meniipunkt oder zum Verlassen
der Programmierung 1-9x,--
<

9. Programmierung verlassen
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5.2 Menii 1 Grundeinstellungen
Uberstrom Hydraulikmotor (Meniipunkt 10)

Defekt durch falsch justiertes Druckbegrenzungsventil DB1

Kontrollieren Sie die Einstellung des Druckbegrenzungsventils DB1 am
Hydraulikaggregat. Ein falsch justiertes Druckbegrenzungsventil DB1 kann zum
Ausfall der Hydraulik fiihren.

Defekt der Steuerung oder Hydraulik durch falschen Parameter

Eine fehlerhafte Einstellung kann zum Defekt der Steuerung oder der Hydraulik
fiihren.

Je nach eingestelltem Stromwert schaltet die Steuerung bei einer Uberschreitung
dieses Wertes die Pumpe ab. Den korrekten Wert fiir den Uberstrom finden Sie in
den Angaben zum Hydraulikaggregat.

1. Wahlen Sie in der Steuerung das Menii 1..Grundeinstellungen Ladebriicke™ und
gehen Sie zum Meniipunkt 10, Uberstrom Motorpumpe”.

2. Stellen Sie den gewiinschten Wert fiir den Uberstrom ein.
Funktion Eingang X6.2 (Meniipunkt 14)

In diesem Meniipunkt kdnnen Sie die Funktion der Eingangsklemme X6.2 auswahlen.
Die nachfolgenden Funktionen kinnen eingestellt werden:

Funktion ., Radkeil”

Die Funktion,Radkeil” steht an Klemme X28 zur Verfiigung.

Funktion ,Schliisselschalter: Folientasten sperren”

Mit dieser Funktion kénnen die Bedientasten auf dem Steuerungsgehduse deaktiviert
werden.

Funktion ,Schliisselschalter: Externe Befehlsgeber (X25) sperren”

Mit dieser Funktion kdnnen extern an die Anschlussklemme X25 angeschlossene Be-
fehlsgeber deaktiviert werden.

Funktion , Schliisselschalter: Bedienung sperren”

Mit dieser Funktion konnen alle Bedientasten deaktiviert werden.

Funktion ,Schliisselschalter: Freigabe Bedienung fiir 10 oder 300 Sekunden”

Bei Auswahl dieser Funktion ist die Bedienung der Steuerung gesperrt, sobald die
Ladebriicke sich in der Ruhelage befindet bzw. sobald das Tor geschlossen ist. Wird
der Eingang X6.2 aktiviert, so kann die Steuerung innerhalb der ausgewdhlten Zeit
bedient werden. Hat die Ladebriicke die Ruhelagenposition einmal verlassen bzw.
wurde das Tor einmal gedffnet, so bleibt die Bedienung so lange maglich, bis oben
beschriebene Bedingung zur Sperrung wieder eintritt.

Funktion Eingang X6.3 (Meniipunkt 15)

Bei einem angeschlossenem Sensor fiir die Ruheposition Ladebriicke sowie aktivier-
tem Eingang X6.3 (Mentipunkt 15=1) wechselt die Steuerung nach definierter Zeit in
den Bereitschaftsmodus, sodass die Steuerung alle Ventile ausschaltet.

Auswahl Sensor Torposition (Meniipunkt 16)

Die Meldung Torposition AUF und ZU erfolgt dber interne Kommunikation mit dem
Torsteuerungsmodul. Aus diesem Grunde ist keine Konfiguration notwendig.
Anlagenverriegelung (Meniipunkt 17, nur bei Meniipunkt 18=0)

In Kombination mit einer Torsteuerung (Auswahl Menupunkt 18) kinnen Sie in die-
sem Meniipunkt die gegenseitige Verriegelung von Ladebriicken- und Torsteuerung
konfigurieren.

Die nachfolgenden Funktionen kdnnen eingestellt werden:

Funktion ., Kombination mit Verriegelung”

Ladebriicken- und Torsteuerung sind gegenseitig verriegelt, sodass das Tor nur ge-
schlossen werden kann, wenn die Ruhelage erreicht wurde. Im umgekehrten Fall
kann die Ladebriicke nur bedient werden, solange das Tor komplett gedffnet ist.



Funktion ,Kombination ohne Verriegelung”

Ladebriicken- und Torsteuerung sind nicht gegenseitig verriegelt und konnen unab-
hangig voneinander bedient werden.

Funktion . Kombination nur Ladebriicke verriegelt”

Die Ladebriicke kann nur bedient werden, wenn das Tor komplett gedffnet ist. Das
Tor kann hingegen unabhangig von der Position der Ladebriicke bedient werden.

Funktion , Nur Tor aktiviert”

Bei Auswahl dieser Funktion ist die Bedienung der Ladebriicke gesperrt. Die Signale
an den Eingangen werden nicht ausgewertet. Uber die Tortasten auf dem Steue-
rungsdeckel kann das Tor mittels Impuls bedient werden.

Aktivierung Torsteuerung (Meniipunkt 18)

Es muss der Wert 2 = Verwendung mit DCC-Antrieb / Torsteuerungsmodul T75 einge-
stellt sein.

Verriegelung der Funktion ,,QUICK-DOCK™ durch die Funktion ,,SLOD“
(Meniipunkt 19)

In diesem Meniipunkt legen Sie fest, ob die Bedienbarkeit der Taste & (QUICK-
DOCK) erst nach ausgefiihrter Funktion ,.SLOD” freigegeben werden soll oder ob eine
unabhéngige Bedienung der Taste & maglich ist. Des Weiteren bestimmen Sie das
Absenkverhalten der Ladebriicke nach dem Betétigen der Taste SLOD.

Meniipunkt 19=0
Die Taste @) kann hetétigt werden, ohne die Funktion ,SLOD" ausgefiihrt zu haben.

Nach dem Betatigen der Taste SLOD senkt sich die Ladebriicke in die untere Lade-
briickenposition.

Menijpunkt 19=1
Die Taste @) kann erst betétigt werden, nachdem die Taste SLOD betatigt wurde.

Nach dem Betatigen der Taste SLOD senkt sich die Ladebriicke in die untere Lade-
briickenposition.

Menijpunkt 19=7
Die Taste @) kann betétigt werden, ohne die Taste SLOD vorher betatigt zu haben.

Nach dem Betatigen der Taste SLOD wird die Ladebriicke 1 Sekunde lang abgesenkt
und stoppt im Anschluss.

Menijpunkt 19=3
Die Taste & kann erst betatigt werden, nachdem die Taste SLOD betatigt wurde.

Nach dem Betatigen der Taste SLOD wird die Ladebriicke 1 Sekunde lang abgesenkt
und stoppt im Anschluss.

5.3 Menii 2 Torabdichtung
Aufblasbare Torabdichtung (Meniipunkt 20)

Aktivieren oder deaktivieren Sie in diesem Meniipunkt die Ansteuerung der externen
Steuerung einer aufblasbaren Torabdichtung .NovoSeal S620°.

Ausschaltverzgerung Torabdichtung (Meniipunkt 21)

Wahlen Sie unter diesem Meniipunkt die Zeit fiir die Ausschaltverzagerung der To-
rabdichtung nach Erreichen der Tor-ZU-Position aus.

Verzigerung Tor 6ffnen nach Torabdichtung ein (Meniipunkt 22)

Wird bei geschlossenem Tor die Taste Tor-AUF betatigt, so wird vor dem Offnen des
Tores die Torabdichtung eingeschaltet. Wahlen Sie in diesem Meniipunkt die Start-
verzogerung des Torstarts aus.

5.4 Menii 5 sonstige Einstellungen

Auswahl Steuerungsadresse (Meniipunkt 52)

Die Steuerung kann an einem RS485-BUS vernetzt werden. Dazu muss der Steuerung
eine eindeutige Adresse im BUS zugewiesen werden. Es sind Adressen von 1-99 ein-
stellbar.

Funktion Ausgang X3 Statusrelais (Meniipunkt 53)

Die nachfolgenden Funktionen kinnen eingestellt werden:

Status Radkeilsensor

Das Statusrelais ist der Funktion des Radkeilsensors zugeordnet und schaltet ent-
sprechend dem Zustand des Radkeilsensors.

Ampelanzeige fiir LKW-freigabe

Diese Funktion signalisiert den Zustand der Verladestelle. Wahrend des Verladevor-
gangs (Ladebriicke nicht in Ruhestellung) schaltet das Relais eine externe Ampel auf
ROT. Nach Betatigen der Taste Ladebriicke RETURN wird die Ladebriicke in Ruhestel-
lung gefahren. In der Ruhestellung wird das Statusrelais ausgeschaltet, sodass die
Ampel Griin signalisiert. Der LKW kann die Verladestelle nun verlassen.
Tor-AUF-Status

Meldet das Torsteuerungsmodul die Torposition AUF, schaltet das Statusrelais. Es
kann eine Verladeleuchte, welche bei gedffnetem Tor eingeschaltet wird, oder eine
Rot-Griin-Signalampel angeschlossen werden.

Status Ruheposition Ladebriicke

Das Statusrelais ist dem Zustand ,.Ruhelage” zugeordnet. Bei angeschlossenem und
aktiviertem Sensor Pasition Ladebriicke an Anschlussklemme X6.3 schaltet das Re-
lais entsprechend des Zustands des Sensors. Ist kein Sensor angeschlossen, schal-
tet das Statusrelais, sobald die Steuerung den Status ,Ruhelage™ annimmt (nach
Ablauf der Wartezeit und nach Betatigen der Taste Ladebriicke RETURN).

Funktion Statusrelais X22 (Meniipunkt 54)

Status Radkeilsensor

Das Statusrelais ist der Funktion des Radkeilsensors zugeordnet und schaltet ent-
sprechend dem Zustand des Radkeilsensors.

Tor-AUF-Status

Meldet das Torsteuerungsmodul die Torposition AUF, schaltet das Statusrelais. Es
kann eine Verladeleuchte, welche bei gedffnetem Tor eingeschaltet wird, oder eine
Rot-Griin-Signalampel angeschlossen werden.

Auswahl Steuerungstyp (Meniipunkt 59)

Auf richtige Einstellungen achten

Falsche Einstellungen kdnnen zu Schaden oder Fehlfunktionen der Steuerung oder
des Hydraulikaggregats fiihren.

Im Meniipunkt 59 kdnnen verschiedene Hydraulikaggregate ausgewahlt werden. Ab-
hangig von der vorliegenden Steuerung konnen nur bestimmte Varianten ausgewahlt
werden. Die Ansteuerung der Ventile unterscheidet sich je nach ausgewahlter Varian-
te. Bei Verdnderung der Variante werden automatisch die fir die Variante hinterleg-
ten Werkseinstellungen iibernommen.

5.5 Menii 8 Ablaufzeiten Ladebriicken

Abhéngig von dem im Meniipunkt 59 ausgewahlten Hydraulikaggregat werden im Me-
nii 8 unterschiedliche Meniipunkte angezeigt.

Hydraulikaggregat DS0110300 / DS0710360 (Menipunkt 59=4):
Verfiighare Meniipunkte 80, 81, 85, 86

Hydraulikaggregat DS0110340 / DS0110370 (Meniipunkt 59=5):
Verfiighare Meniipunkte 82, 83, 84, 85, 87, 88
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,QUICK-DOCK"-Zeit (Meniipunkt 80/82)

In diesem Meniipunkt bestimmen Sie die Zeitdauer fiir den Hebevorgang wahrend der
Funktion ,,QUICK-DOCK". Bei Betatigen der Taste @ (QUICK-DOCK) startet der He-
bevorgang der Ladebriicke fir die voreingestellte Zeitdauer. Nach Ablauf dieser
stoppt der Hebevorgang der Ladebriicke und der Vorschub wird ausgefahren.
Automatikzeiten Return (Meniipunkt 81/83/86/87)

In diesem Meniipunkt legen Sie die Zeitdauer fest, wie lange die Ladebriicke nach
Betétigung der Taste Ladebriicke RETURN angehaben wird, um anschlieBend sicher
in die Ruhelage abzusinken. Es wird zwischen zwei Ausgangspositionen der Lade-
briicke unterschieden, fiir die jeweils eine eigene Zeitdauer fiir den Hebevorgang
festgelegt werden kann:

W Ladebriicke in Schwimmstellung (Mentipunkt 81/83)

W Ladebriicke in Position ,.SLOD" (Meniipunkt 86/87)

Um die Zeitdauer festzulegen, wahlen Sie im jeweiligen Meniipunkt den gewiinschten
Wert aus.

,SLOD* Ausfahrzeit Vorschub (Meniipunkt 85)

In diesem Meniipunkt legen Sie die Zeitdauer fest, wie lange der Vorschub maximal
ausgefahren wird, wahrend Sie die Taste SLOD gedriickt halten.

Returnzeiten fiir das Einfahren des Vorschubs (Meniipunkt 84/88)

In diesem Meniipunkt legen Sie die Zeitdauer fest, wie lange der Verschub der Lade-
briicke eingefahren werden soll, nachdem die Taste Ladebriicke RETURN betatigt und
die Ladebriicke den Hebevorgang ausgefiihrt hat.

Es wird zwischen zwei Ausgangspositionen der Ladebriicke unterschieden, fir die je-
weils eine eigene Zeitdauer fiir das Einfahren des Vorschubes festgelegt werden
kann:

W Ladebriicke in Schwimmstellung (Meniipunkt 84)

W Ladebriicke in Position ,.SLOD" (Meniipunkt 88)

Um die Zeitdauer festzulegen, wahlen Sie im jeweiligen Meniipunkt den gewiinschten
Wert aus.

5.6 Menii 9 Service
Begrenzung Zyklen (Meniipunkte 90 / 92 / 94)
Wahlen Sie die Anzahl von Zyklen aus, nach deren Ablauf die Service-Anzeige Fai

der Steuerung aktiviert wird. Das Riicksetzen der Wartungszahler erfolgt durch er-
neute Auswahl der Zyklenzahl im jeweiligen Mendpunkt.

Ausgabe Gesamtzyklenzihler (Meniipunkt 91/ 93/ 95)

Durch Betatigen der PROG-Taste wird der Zyklenzahler ziffernweise beginnend mit
der hachsten Zehnerpotenz ausgegeben.

Ausgabe Betriebsstundenzahler (Meniipunkt 96)

Durch Betétigen der PROG-Taste wird der Betriebsstundenzahler ziffernweise begin-
nend mit der hochsten Zehnerpotenz ausgegeben.

Ausgabe Fehlerhistorie (Meniipunkt 97)

Durch Betétigen der PROG-Taste werden die letzten zehn protokollierten Fehler aus-
gegeben. Die Anzeigesequenz beginnt mit der Ausgabe der vergangenen Betriebs-
stunden seit Auftreten des Fehlers gefolgt von der Ausgabe des Fehlercodes. Die
Ausgabe 321 - F09” bedeutet ,.vor 321 Stunden trat der Fehler F09 auf".

Ausgabe Firmwareversion, H-Datum, SN (Meniipunkt 98)

Durch Betétigen der PROG-Taste startet die sequenzielle Ausgabe der Steuerungsin-
formationen. ,1.00 - 01.01.2023 - 123456789" bedeutet .. Firmwareversion R1.00",
Herstellungsdatum ,,01.01.2023", Seriennummer ,123456789".
Werkseinstellungen (Meniipunkt 99)

Halten Sie die PROG-Taste lange gedriickt, um die Werkseinstellungen aufzurufen.
Die Steuerung startet automatisch mit den Werkseinstellungen neu.
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5.7 Programmieriibersicht Basisplatine

Menii 1 Grundeinstellungen Ladebriicke

Tl

10 |Uberwachung Hydraulikmotorstrom

0-12 |0=00A/1=26A/2=32A/3=38A/
h=4b4A[D=b0A/6=D6A/T*=62A/
8=068A/9=74A/10=80A/11=86A/
12=92A

14 |Funktion X6.2 Radkeil / Schliisselschalter

0* keine Funktion

1 Radkeilsensor (ohne Funktion)

2 Schliisselschalter: Folientasten sperren

3 Schliisselschalter: Externe Befehlsgeber (Anschluss X25)
sperren

b Schliisselschalter: Komplette Bedienung sperren

b Schliisselschalter: Freigabe Bedienung fiir 10 Sekunden
6 Schliisselschalter: Freigabe Bedienung fiir 300 Sekunden
15 [Funktion X6.3: Sensor Ruheposition Ladebriicke

0* ohne Funktion

1 Sensor Position Ladebriicke

2 ohne Funktion

16 |Sensor Position Tor

0 mechanischer Endschalter

1* Lichttaster

17 |Kombibetriebsarten Anlagenverriegelung (bei Meniipunkt 18 = 0)

0*  |Kombi mit Verriegelung

gegenseitige Verriegelung Tor - Ladebriicke
1 Kombi ohne Verriegelung

ohne Verriegelung Tor - Ladebriicke

2 Kombi nur Ladebriicke verriegelt
Verriegelung Tor - Ladebriicke ohne Sensor

3 nur Tor aktiviert

18 |Torsteuerung (X24)

0*  |keine Torsteuerung, nur Ladebriickensteuerung
1 externe Torsteuerung

2 DCC-Antrieb / T75

19 |Verriegelung Funktion QUICK-DOCK durch Funktion SLOD / Ab-
senkverhalten SLOD

0*  |QUICK-DOCK ohne Verriegelung durch SLOD, mit Absenken
in unterste Lage

1 QUICK-DOCK mit Verriegelung durch SLOD, mit Absenken in
unterste Lage

2 QUICK-DOCK ohne Verriegelung durch SLOD, Absenken fiir
eine Sekunde

3 QUICK-DOCK mit Verriegelung durch SLOD, Absenken fiir ei-
ne Sekunde

Menii beenden

-- PROG
* Werkseinstellung




Menii 2 Torabdichtung (optional)

Menii 8 - Zeiten (QUICK-DOCK, RETURN, SLOD)

= =

Sl e

20 |Aufblasbare Torabdichtung NovoSeal $620 80  |Hydraulikaggregat DS0110300 / DS0110360

0*  Jaus QUICK-DOCK - Hebevorgang in Sekunden (s)

1 ein 0-8  [0*=3s/1=5s/2=T7s/[3=9s/4=11s]/
21 |Ausschaltverzégerung nach TOR-ZU in Sekunden (s) 5=13s/6=15s/7=17s/8=19s

0* =0s 81  |Hydraulikaggregat DS0110300 / DS0110360

112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=125s/ RETURN - Hebevorgang in Sekunden (s)
6=30s/7=3bs/8=40s/9=455/10=00s/ 0-9 |0=3s/1=5s/2=7s/3=9s/4*=1s/
1=05s/12=60s h=13s/6=15s/7=20s/8=25s5/9=30s

22 |Verzogerung Tordffnung in Sekunden (s) 82  |Hydraulikaggregat DS0110340 / DS0110370

0*  |=0s QUICK-DOCK - Hebevorgang in Sekunden (s)

112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/ 0-10 |0=1s/1=2s/2*=3s/3=4ks/k=bs[b=bs/
6=30s/7=30s/8=40s/9=455/10=00s/ 6=7s/7=8s/8=9s/9=10s/10=11s
1M=55s/12=60s 83  |Hydraulikaggregat DS0110340 / DS0110370

PROG  [Menii beenden RETURN - Hebevorgang in Sekunden (s)

* Werkseinstellung 0-8 |0=3s/1*=bs/2=7s/3=9s/b=115/
2185010572 17552193
m_ 84  |Hydraulikaggregat DS0110340 / DS0110370
RETURN - Einfahren Vorschub in Sekunden (s)
52 |Auswahl Steuerungsadresse 09 |0=3s/1"=5s/2=Ts/3=9s/4=11s]
01* Werkseinstellung 5=138/6=158/7=2[]S/8=25S/9=3[]S
02-99 |Eingabe Steverungsadresse 85  [SLOD - Ausfahren Vorschub in Sekunden (s)
53 |Funktion Statusrelais X3 0 [0=1s
0 lohme Funktion 1 |1=25[*DS0110300/ DS0110360)
ISt Radkell 2 |2=3s(*DS0110340/ DS0110370)
2 |Ampelanzeige fiir LKW Freigabe 39 |3=bs/h=bs/b=bs/b6=Ts/
3*  |Tor-Auf-Status 7=85/8=10s/9=12s
4 Piezo Summer (nur bei iQ-Slide) 86  |Hydraulikaggregat DS0110300 / DS0110360
5 |Status Sensor Ladebriickenposition RETURN aus SLOD - Hebevorgang in Sekunden (s)
54 |Funktion Statusrelais X22 0-9 [0=3s/1=bs/2*=7s/3=9s/4=115/b=13s/
0*  |ohne Funktion 6=15s/7=20s/8=255/9=30s
1 Status Radkeil 87  [Hydraulikaggregat DS0110340 / DS0110370
2 |Tor-Auf Status RETURN aus SLOD - Hebevorgang in Sekunden (s)
3 |Verriegelung externe Torsteuerung 0-8 |0=3s/1"=5s/2=Ts/3=9s/b=11s/
b Piezo Summer / Warnleuchte (nur bei iQ-Slide) 5=13s/6=15s/7=175/8=19s
ho Steuerungsvariante 88 Hydraulikaggregat DS0110340 /DS0110370

0-3  |sonstige SLOD - Einfahren Vorschub in Sekunden (s)

4 |2 Ventil-Hydraulik - DS0110300 / DS0110360 - SLOD 09 [0=3s/1*=bs/2=T7s/3=9s/k=11s]

5* |2 Ventil-Hydraulik - DS0110340 / DS0110370 - SLOD 5=13s/6=16s/7=205/8=265/9=30s

6-7  |sonstige PROG  |Menii beenden

PROG  |Menii beenden * Werkseinstellung

* Werkseinstellung
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Menii 9 Servicemenii

Sl

Vorwahl Wartungszyklus Ladebriicke

6 Programmierung des Torsteuerungsmoduls (T75)

Die Vorgehensweise der Programmierung des Torsteuerungsmoduls ist identisch mit
der Basisplatine und ist im folgenden Abschnitt Vorgehensweise Programmie-
rung ausfiihrlich textlich beschrieben sowie grafisch aufbereitet.

0 500 6* 3500 Um die Steuerung zu programmieren, 6ffnen Sie den oberen Gehausedeckel.
1 1000 7 4000 -
2 1500 8 4500
3 [0 9 [s000 PRO®
4 2500 10 {5500 ¢
5 |3000 11 [6000 5
91 |Ausgabe Gesamtzyklenzahler Ladebriicke
92  |Begrenzung Zyklen Tor \
0*  [keine Begrenzung = B
1 |10 7 [os000 L™
2 |4000 8 [30000 i1
N 9 |30 "
4 12000 10 {40000
b 16000 11 |45000 R
b 20000 12 {50000

93  |Ausgabe Gesamtzyklenzahler Tor

PROG |3 Sekunden driicken zum Zuriicksetzen des Wartungszah-
lers
94 |Vorwahl Wartungszyklus Torabdichtung
0 500 6* 3500
1 1000 7 4000
2 1500 8 4500
3 2000 9 5000
4 2500 10 {5500
b 3000 11 16000

95 |Ausgabe Zyklenzahler Zyklen-Torabdichtung

PROG |3 Sekunden driicken zum Zuriicksetzen des Wartungszah-
lers

96 |Ausgabe Betriebsstundenzahler - Stunden

97  |Ausgabe Fehlerspeicher Stunden - Fehlercode

98 |Ausgabe Softwareversion - H.-Datum - Serien-Nr.
99 |Zuriicksetzen auf Werkseinstellung

PROG  |b Sekunden driicken
-- PROG  |Menii beenden
* Werkseinstellung
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6.1 Menii 3 Grundeinstellungen Tor
Einstellen der Torendlagen (Meniipunkt 30 und 31)

/\ WARNUNG
Quetschgefahr und StoBgefahr durch sich schlieBendes Tor
A_E

fa fg__ Beachten Sie, dass wéhrend des Einstellens der Endlagen keine
SchlieBkanten- oder Lichtschrankeniiberwachung aktiv ist.

Tor muss federausgeglichen sein.
Abhéngig vom Antrieb muss das Tor federausgeglichen sein.

Beachten Sie, dass die obere und untere Endlage direkt nacheinander eingestellt

werden missen. Die Endlagen werden im Totmannbetrieb angefahren.

1. Wahlen Sie in der Steuerung das Menii 3 ..Grundeinstellungen” und gehen Sie
zum Meniipunkt 30, Toreinstellung obere Endlage”, sodass die Zahl 30 im LED-
Display (1) blinkt.

2. Um die Position der oberen Endlage festzulegen, halten Sie die Navigationstas-
te Hoch (3) gedriickt, bis das Tor komplett offen ist.

= Sollte sich das Tor in die falsche Richtung bewegen, muss eine Richtungsum-
kehr eingeleitet werden. Halten Sie die PROG-Taste (4) 5 Sekunden lang ge-
driickt und wiederholen Sie anschlieBend den Schritt 2.

3. Nach Einstellen der oberen Endlage muss die untere Endlage eingestellt werden.
Verlassen Sie den Meniipunkt 30, indem Sie einmal auf die PROG-Taste (4)
driicken. Im LED-Display (1) blinkt 5-mal der LED-Punkt (2) und bestatigt damit
die Eingabe.

4. Wechseln Sie zum Meniipunkt 31, Toreinstellung untere Endlage”.

b. Um die Position der unteren Endlage festzulegen, halten Sie die Navigationstas-
te Runter (b) gedriickt, bis das Tor komplett geschlossen ist.

6. Bestatigen Sie die Eingabe, um die Einstellung abzuschlieBen.



Feineinstellung Torendlage oben (Meniipunkt 33) und unten (Meniipunkt 34)

1. Wahlen Sie in der Steuerung das Menii 3 ..Grundeinstellungen” und gehen Sie
z2um Meniipunkt 33 . Feinkorrektur obere Endlage”.

= Der voreingestellte Wert 50 blinkt im LED-Display.

2. Lur Feinkorrektur stehen lhnen Werte von 0 bis 99 zur Verfiigung. Werte von 50

(Werkseinstellung) bis 0 entsprechen 0 mm bis ca. -80 mm. Werte ab 50 bis 99
entsprechen 0 mm bis ca. +80 mm.

3. Bestatigen Sie die Eingabe und wechseln Sie zum Meniipunkt 34 . Feinkorrektur
untere Endlage”.

4. Zur Feinkorrektur stehen thnen Werte von 0 bis 99 zur Verfiigung. Werte von 50
(Werkseinstellung) bis 0 entsprechen 0 mm bis ca. -80 mm. Werte ab 50 bis 99
entsprechen 0 mm bis ca. +80 mm.

Auswahl SchlieBkante J3 / Auswahl Lichtschranke J2 (Meniipunkt 35 und 36)

Lernfahrt zur Positionserkennung der Lichtschranken nicht unterbrechen

Die automatische Positionserkennung der installierten Lichtschranke darf nicht
gestort werden.

1. Wahlen Sie in der Steuerung das Menii 3 ,Grundeinstellungen™ und gehen Sie
z2um Meniipunkt 35 , Auswahl SchlieBkante”.

2. Wahlen Sie einen Wert entsprechend der gewiinschten Einstellung.

3. Bestatigen Sie die Eingabe und wechseln Sie zum Meniipunkt 36 . Auswahl Licht-
schranke”.

4. Wahlen Sie einen Wert entsprechend der gewiinschten Einstellung.
b. Bestatigen Sie die Eingabe, um die Einstellung abzuschlieBen.

Wenn Sie den Wert 3 , Lichtschranke in der Zarge montiert” ausgewahlt haben, fiihrt
die Steuerung bei der néchsten Torfahrt in Position ZU eine Lernfahrt zur Positionser-
kennung durch.

Diese Lernfahrt wird mit dem Wert E10 im LED-Display signalisiert.

Abschaltposition Vorendschalter (Meniipunkt 37)

Einhaltung der Norm EN 12453

Uberpriifen Sie nach jeder vorgenommenen Einstellung die Abschaltposition des
Tores. Die Einstellung der Abschaltung darf nicht mehr als 50 mm Giber dem Boden
entsprechen, sonst wird die Norm EN 12453 nicht erfillt. Es droht der Verlust der
Zulassung.

1. Wahlen Sie in der Steuerung das Menii 3 ,Grundeinstellungen™ und gehen Sie
z2um Meniipunkt 37 . Korrektur Vorendschalter SchlieBkantensicherheit”.

= Der voreingestellte Wert 25 blinkt im LED-Display.

2. Stellen Sie die Abschaltposition so ein, dass maximal 50 mm Abstand zum Bo-
denkontakt entsteht. Hierzu stehen thnen Werte zwischen 0 und 99 zu Verfii-
gung. Werte von 25 (Werkseinstellung) bis 0 entsprechen 0 mm bis ca. -50 mm.
Werte ab 25 bis 99 entsprechen 0 mm bis ca. +100 mm.

3. Bestatigen Sie die Eingabe, um die Einstellung abzuschlieBen.

6.2 Menii 4 weitere Toreinstellungen
Auswahl Betriebsart (Meniipunkt 40)

Die Tasten Tor AUF und Tor ZU kénnen im Impulsbetrieb oder Totmannbetrieb ver-
wendet werden. Wahlen Sie die gewiinschte Betriebsart im Meniipunkt 40 aus.

Funktion Statusrelais X3 (Meniipunkt 45)

Die Steuerung verfiigt iber ein Statusrelais, das je nach Einstellung verschiedene
Lusténde schalten kann. Eine genaue Auswahl der Funktionen finden Sie unter
Meniipunkt 45 in der Programmieriibersicht Torsteuerungsmodul (T75).

Offnungskraftbegrenzung (Meniipunkt 48)

/N\ WARNUNG
Einzugsgefahr durch Mitfahren von Personen am Torblatt!
Die Offnungskraftbegrenzung muss so eingestellt werden, dass das
Mitfahren von Personen verhindert wird.

Die Funktion Offnungskraftbegrenzung ist nur fiir Tore mit Federausgleich
verwendbar.

Umwelteinflisse wie Windlast und Temperaturanderungen konnen zu einer
unbeabsichtigten Auslosung der Kraftiberwachung fihren.

Die Offnungskraftbegrenzung dient der Erkennung eines Zusatzgewichtes wahrend
der Offnungsfahrt. Die Tordffnungshahe ist in fiinf Sektoren aufgeteilt. Bei Erken-
nung eines Zusatzgewichtes wird der Torlauf am Ende eines jeden Sektors gestoppt.

Stellen Sie im Meniipunkt 48 die Offnungskraftbegrenzung entsprechend dem ver-
wendeten Motor wie folgt ein:

Motor 5.24/9.20/9.24/14.21 Eingabewert = 2x Ux G/ 20

Motor 9.15/14.15 Eingabewert = 2x Ux G /15

U = Wellenumdrehungen fiir die komplette Tordffnung

G = Zusatzgewicht am Tor in kg

Beispiel:
Motor 9.24, U = 8 Umdrehungen fiir Torgffnung, die Abschaltung soll bei zusatzlichen
60 kg erfolgen, ergibt die Rechnung 2 x 8 x 60 kg / 20 = 48 (Eingabewert).

Die Offnungsfahrten werden mit der vorherigen Fahrt verglichen. Bei Uberschreitung
des eingestellten Wertes stoppt das Tor und F33 erscheint im LED-Display.

(@D Das Tor kann anschlieBend nur im Totmannbetrieb zugefahren werden.

Beseitigen Sie die Ursache der Kraftiiberschreitung und fiihren Sie eine neue Lern-
fahrt durch, indem Sie das Tor einmal storungsfrei 6ffnen und wieder schlieBen. Die
Lernfahrt wird im LED-Display mit ,.L" signalisiert.

Funktionskontrolle der Kraftiiberwachung

Offnungskraftbegrenzung hat bei Funktionskontrolle nicht ausgeldst

Wenn die Offnungskraftbegrenzung nicht ausgeldst hat, miissen die Einstellungen
im Meniipunkt 48 Giberprift werden.

Fiihren Sie eine Funktionskontrolle der Offnungskraftbegrenzung durch. Befestigen
Sie hierzu ein Priifgewicht am Tor. Der Antrieb muss abschalten!

Motoreinschaltdauer (Meniipunkt 49)

Motor 5.24 mit Kunststoffgetriebe

Bei Einsatz des Motors 5.24 mit Kunststoffgetriebe muss die Einschaltdauer auf den
Wert 1 (3~) oder 2 (WS, 1-~) eingestellt werden.

Die eingestellte Einschaltdauer verhindert die Uberhitzung des Antriebsmotors und
vermeidet Schaden.
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6.3 Menii 5 diverse Einstellungen
Drahtlose SchlieBkante RSE (Meniipunkte 53,57,58)

Das RSE-System dient als Funkiibertragungssystem der Signale von SchlieBkatensi-
cherung, Schlaffseilschalter und Schlupftiirsensor an den Antrieb. Das System er-
fiillt PLc nach EN 13849-1.

Zur Inbetriebnahme des RSE-Systems gehen Sie wie folgt vor:
1. Verbinden Sie das Modul mit der Steuerung an Klemme J.

2. Wahlen Sie im Meniipunkt 53 .Funktion Klemme J6” den Wert 1 ,RadioSafety-
Egde - System” aus.

3. Wahlen Sie im Meniipunkt b7 die Art der SchlieBkantensicherung aus.

4. Wahlen Sie im Meniipunkt b8 die Art des Schlupftirkontaktes aus. In der Werk-
seinstellung ist . ENS68xx” (Wert 1) vorausgewahlt.

Pairing von RSE-T und RSE-R

5. Navigieren Sie zum Meniipunkt 57.

6. Halten Sie die PROG-Taste b Sekunden lang gedriickt.

= Vom RSE-R ertdnt ein einmaliges langes Piepen.

= |m Display blinkt 57"

7. Betatigen Sie nun den Taster auf dem RSE-T.

= Vom RSE-R ertdnt ein einmaliges Piepen zur Bestatigung.

= Die Steuerung bestatigt das Pairing durch 5-maliges Blinken des Dezimalpunk-
tes.

/\ WARNUNG

StoB- und Quetschgefahr durch die Bewegung des Tors!

Durch das Aufheben des Pairings von RSE-T und RSE-R sind die
Sicherheitssensoren funktionslos.

A‘ W Fiihren Sie ein erneutes Pairing von RSE-T und RSE-R durch oder

:E'§: stellen Sie sicher, dass das RSE-System durch ein Spiralkabel er-
setzt wird.

Aufheben des Pairings von RSE-T und RSE-R

8. Navigieren Sie zum Meniipunkt 58.

9. Halten Sie die PROG-Taste b Sekunden lang gedriickt.

= Vom RSE-R ertdnt ein mehrmaliges schnelles Piepen.

= Die Steuerung bestatigt das Aufheben des Pairings durch 5-maliges Blinken des
Dezimalpunktes.

Priifen Sie nach dem Einstellen und vor der Erstinbetriebnahme die einwandfreie
Funktion der Sicherheitseinrichtungen.

6.4 Menii 6 Einstellungen Funk
Funk-Handsender einlernen

Bitte beachten Sie, dass jeder Handsender fiir sich eingelernt werden muss. Sie ha-
ben die Mdglichkeit, 20 KeeLog-Funkcodes einzulernen. Sind alle 20 Speicherplétze
belegt, kann kein weiterer Handsender eingelernt werden.

Folgende Verschliisselungstypen sind einlernbar: Keelog, 12 Bit, Multibit. Der erste
eingelernte Code bestimmt den Verschlisselungstyp.

Die Verschliisselungstypen KeeLogClassic und KeeLogAES kdnnen parallel verwendet
werden. Ein Startbefehl eines KeeLog-Handsenders wird nur in dem Modus akzep-
tiert, in dem er zuvor eingelernt wurde.

Startimpuls (Meniipunkt 60)

1. Wahlen Sie den Meniipunkt 60 ,Handsender Starttaste einlernen”.

2. Betétigen Sie die Taste des Handsenders fiir die Tordffnung.

= Sobald der Code eingelernt ist, blinkt die Punktanzeige im LED-Display 5-mal.
3. Gehen Sie zum Exit, um die Einstellung abzuschlieBen.
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Lichtfunktion (Meniipunkt 62)

Wahlen Sie den Meniipunkt 62 und betétigen Sie die Taste des Handsenders fir die
Lichtfunktion. Sobald der Code eingelernt ist, blinkt die Punktanzeige im Display 5-
mal.

Funkcodes laschen (Meniipunkt 63)

Um alle eingelernten Codes zu loschen, gehen Sie wie folgt vor:
1. Wahlen Sie den Meniipunkt 63.

2. Halten Sie die PROG-Taste fiir b Sekunden gedriickt.

(B Sobald alle Codes gelischt sind, blinkt die Punktanzeige im Display 5-mal.

6.5 Menii 9 Servicemenii
Begrenzung Zyklen (Meniipunkt 92)
Wahlen Sie die Anzahlvon Zyklen aus, nach deren Ablauf die Service-Anzeige auf der

Steuerung aktiviert wird. Das Riicksetzen der Wartungszahler erfolgt durch erneute
Auswahl der Zyklenzahl im jeweiligen Mendipunkt.

&~ Beachten Sie, dass die Begrenzung der Torzyklen auch im Menii 9 der
Basisplatine eingestellt werden kann. Um zu verhindern, dass die Service-Anzeige
auf zwei verschiedene Torzyklenbegrenzungen reagiert, muss eines der beiden Meniis
(Basisplatine oder Torsteuerungsmodul) auf , keine Begrenzung” eingestellt werden.
Ausgabe Betriebsstundenzahler (Meniipunkt 96)

Durch Betatigen der PROG-Taste wird der Betriebsstundenzéhler ziffernweise begin-
nend mit der hachsten Zehnerpotenz ausgegeben.

Ausgabe Fehlerhistorie (Meniipunkt 97)

Durch Betétigen der PROG-Taste werden die letzten zehn protokollierten Fehler aus-
gegeben. Die Anzeigesequenz beginnt mit der Ausgabe der vergangenen Betriebs-
stunden seit Auftreten des Fehlers gefolgt von der Ausgabe des Fehlercodes. Die
Ausgabe ..321 - F09" bedeutet ,.vor 321 Stunden trat der Fehler F09 auf".

Ausgabe Firmwareversion, H-Datum, SN (Meniipunkt 98)

Durch Betatigen der PROG-Taste startet die sequenzielle Ausgabe der Steuerungsin-
formationen. ,.1.00 - 01.01.2023 - 123456789" bedeutet ., Firmwareversion R1.00",
Herstellungsdatum ,,01.01.2023", Seriennummer ,.123456789".
Werkseinstellungen (Meniipunkt 99)

Halten Sie die PROG-Taste lange gedriickt, um die Werkseinstellungen aufzurufen.
Die Steuerung startet automatisch mit den Werkseinstellungen neu.



6.6 Programmieriibersicht Torsteuerungsmodul (T75)

Menii 3 Grundeinstellungen

m_

30 |Toreinstellung obere Endlage

PROG ‘Richtungsumkehr (5 Sekunden driicken)
31 |Toreinstellung untere Endlage
33 |Feinkorrektur obere Endlage
50 [Werkseinstellung
50-0 |0...80 mm tiefer
50-99 |0...80 mm hoher
34 |Feinkorrektur untere Endlage
50*  |Voreinstellung
50-0 |0...80 mm tiefer
50-99 |0...80 mm hoher
35 |Auswahl SchlieBkantensicherung
PROG  [Messwertanzeige (5 Sekunden driicken)
0*  |optische SchlieBkantensicherung OSE
1 elektrische Schaltleiste 8K2
2 Druckwellenleiste mit Testung
36 |Auswahl Lichtschranke
0* ohne Lichtschranke
2-Drahtlichtschranke LS2
4-Drahtlichtschranke LSb, Reflexionslichts
Lichtschranke LSZ, in Zarge montiert
Lichtschranke LSb, Reflexionsl. in Zarge montiert
4-Drahtlichtschranke mit Testung
6 4-Drahtlichtschranke in Zarge mit Testung
37 |Korrektur Vorendschalter SchlieBkantensicherheit
25*  |Korrektur Vorendschalter SchlieBkantensicherheit
25-0 |0..50 mm tiefer
25-99 10..100 mm hoher
-- PROG  |Menii beenden
* Werkseinstellung

G|~ |o o | —

Menii 4 weitere Toreinstellungen

==

40 |Wahl Betriebsart
0 |Totmann AUF / Totmann ZU
1 Impuls AUF / Totmann ZU
2% |Impuls AUF / Impuls ZU

4y |Statusrelais X3

0 Tor-Zu-Meldung
1* |Tor-Auf-Meldung
2 Warnung wahrend der Fahrt
3 5 Minuten Licht
b Wischimpuls mit Handsender
5 Wischimpuls
48 |Offnungskraftbegrenzung
0*  aus
1-60  |Eingabe Abschaltkraft

49 |Motoreinschaltdauer

0*  |ohne Begrenzung
1 Getriebemotor 5.24 (25 min / 35 %)
2 Getriebemotor 5.24 WS (25 min / 30 %)
3 Getriebemotor 9.16/9.20/9.24 (25 min / 60 %)
4 |Getriebemotor, 9.24 WS (25 min / 20 %)
5 |Getriebemotor 14.15/14.21 (25 min / 60 %)
-- PROG  [Menii beenden

* Werkseinstellung

Menii 5 diverse Einstellungen

T

51 |Funktion externe Befehlsgeber J1

0*  Jaus

1 Dreiknopfsteuerung

2 Impulsgeber Auf-Halt-Zu Funktion
b3 |Service-Schnittstelle

0*  aus

1 Funkschliefkante RSE

2 Service

b7  |Auswahl SchlieBkantensicherung an RSE

PROG

5 Sekunden driicken: Pairing RSE-System

U*

RSE-System mit OSE

1

RSE-System mit 8kZ

b8  |Auswahl Schlupftiirschalter an RSE

PROG |5 Sekunden driicken: Pairing RSE-System ldschen
0 keine
1 |ENS-S 68xx
2 |Offner-Kontakt (NC)
-- PROG  |Menii beenden

* Werkseinstellung
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60 |Handsender Starttaste einlernen

62  |Handsender Lichttaste einlernen

63 [Funkcodes lgschen

PROG |5 Sekunden driicken
-- PROG  [Menii beenden

* Werkseinstellung

Menii 9 Servicemenii

Sl el

Vorwahl Wartungszyklus Tor

0*  |kein Serviceintervall
1 1000 b 16000
2 4000 6 20000
3 8000 7 25000
b 12000 8 30000
91 |Ausgabe Zyklenzdhler Tor-Zyklen
92 |Begrenzung Zyklen Tor
0 keine Begrenzung
1 1000 7 25000
2 4000 8 30000
3 8000 9 35000
4 12000 10 {40000
b 16000 11 {45000
6* 120000 12 |50000

9%  |Ausgabe Betriebsstundenzahler - Stunden

97  |Ausgabe Fehlerspeicher Stunden - Fehlercode

98  |Ausgabe Softwareversion - Serien-Nr. - H.-Datum
99 |Zuriicksetzen auf Werkseinstellung

PROG |5 Sekunden driicken
-- PROG  |Menii beenden
* Werkseinstellung
7 Inbetriebnahme

Fiihren Sie nach abgeschlossener Programmierung einen Probelauf durch, indem Sie
alle Bedienfunktionen ausfiihren. Wenn alle Bedienfunktionen einwandfrei durchge-
fiihrt werden kdnnen, ist die angeschlossene Toranlage sowie Ladebriicke betriebs-

bereit.

8 Bedienung

8.1 Sicherheitshinweise fiir den Betrieb
Beachten Sie fiir den Betrieb folgende Sicherheitshinweise:
W Der Bediener muss im Umgang mit der Steuerung bzw. der angesteuerten Toran-

lage sowie Ladebriicke eingewiesen und mit den anwendbaren Sicherheitsvor-
schriften vertraut sein.

W Halten Sie die fiir den Einsatzbereich geltenden drtlichen Unfallverhiitungsvor-
schriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen ein.

W Kontrollieren Sie vor der Benutzung die Steuerung, die angeschlossene Toran-
lage sowie die Ladebriicke auf augenfallige Méangel.

W Nehmen Sie bei sicherheitsrelevanten Mangeln die Toranlage und die Ladebriicke
auBler Betrieb und melden Sie alle Mangel dem zusténdigen Vorgesetzten.

B [assen Sie Mangel unverziiglich beseitigen.
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W Wenn sich das Betriebsverhalten der Toranlage oder Ladebriicke andert, schal-
ten Sie diese sofort ab. Eine erneute Inbetriebnahme muss verhindert werden.
Setzen Sie den Betreiber von der Veranderung in Kenntnis.

/\ WARNUNG
Quetschgefahr durch fahrende Ladebriicke!

é GliedmaBen von Personen konnen beim Fahren der Ladebriicke
gequetscht werden.
B Die Ladebriicke muss von dem Ort der Bedienung aus einsehbar

sein.

W Wahrend des Hebens und Senkens der Ladebriicke dirfen sich kei-
ne Personen im Bewegungsbereich der Ladebriicke aufhalten.

/\ VORSICHT
Quetsch- und StoBgefahr durch sich schlieBendes Tor!
Personen konnen beim Schliefien des Tores gestoBen werden oder mit
dem Tor kollidieren.

.\ B Das Tor muss von dem Ort der Bedienung aus einsehbar sein.
A_-ETE-_

/\ VORSICHT
Stolper- oder Absturzgefahr beim Verladen!
Bei ausgeschalteter Steuerung, ausgeldstem Not-Halt oder aktivierter
Wiederanlaufsperre ist die Schwimmstellung der Ladebriicke nicht aktiv
und die Hghenbewegungen des LKWs werden nicht ausgeglichen.
W Die Ladebriicke darf bis zur Wiederinbetriebnahme nicht befahren
werden.

8.2 Inbetriebnahme der Ladebriicke
1. Schalten Sie den Hauptschalter in die Position “I" (ON).
2. Lur Quittierung der Wiederanlaufsperre betétigen Sie kurz die Taste &.

8.3 Funktionsbeschreibung fiir den Betrieb der Ladebriicke

@D Beachten Sie bei der Bedienung, dass eine griine Status-LED links ober-
halb jeder Taste signalisiert, ob die gewiinschte Funktion aktuell zur Bedienung frei-
gegeben ist.

8.3.1SLOD / Positionieren der Ladebriicke zum Offnen und SchlieBen des
Laderaums

Mit der Funktion ,.SLOD" schlieBt der Vorschub der Ladebriicke die Liicke zwischen
LKW und Gebéudeabschluss. Im Anschluss kann die Ladebriicke zum Offnen und
SchlieBen des LKW-Tores betreten werden.

Halten Sie die Taste SLOD gedriickt, die Ladebriicke hebt sich fiir eine Sekunde an
und fahrt im Anschluss den Vorschub aus. Nach Loslassen der Taste SLOD oder spa-
testens nach Ablauf der voreingestellten Zeit stoppt das Ausfahren des Vorschubs.
Die Ladebriicke senkt sich, entsprechend der vorgewdhlten Einstellung, in die un-
terste Lage oder stoppt nach einer Sekunde des Absenkens. Die Ladebriicke kann
zum Offnen des LKW-Tores betreten werden. Wahrend des gesamten Vorgangs ist die
LED ,.STAPLER™ aktiviert und signalisiert, dass die Ladebriicke nicht befahren werden
darf.

8.3.2 QUICK-DOCK / Positionieren der Ladebriicke auf der LKW-Ladeflache
Die Funktion ,,QUICK-DOCK™ positioniert die Ladebriicke auf der LKW-Ladeflache

@ Ein vorzeitiges Loslassen der Taste & wahrend des Hebens der Lade-
briicke bricht den Vorgang ab und die Ladebriicke senkt sich wieder ab.
Hydraulikaggregat DS0110300 / DS0710360

Halten Sie die Taste & (QUICK-DOCK) gedriickt, die Ladebriicke hebt sich filr die
voreingestellte Zeit wahrend gleichzeitig der Vorschub eingefahren wird. Nach dem
Hebevorgang wird der Vorschub ermneut ausgefahren. Mit Loslassen der Taste & wird



das Ausfahren des Vorschubes beendet und nach 2 Sekunden Stillstand senkt sich
die Ladebriicke automatisch auf die LKW-Ladefldche ab.

Hydraulikaggregat DS0110340 / DS0710370

Halten Sie die Taste @ gedriickt, die Ladebriicke hebt sich fiir die voreingestellte
Zeit. Nach dem Hebevorgang wird der Vorschub ausgefahren. Mit Loslassen der Tas-

te @ wird das Ausfahren des Vorschubes beendet und nach 2 Sekunden Stillstand
senkt sich die Ladebriicke automatisch auf die LKW-Ladeflache ab.

8.3.3 KORREKTUR / Korrigieren des Vorschubs

Mit der Taste & (KORREKTUR) kann der Vorschub nachjustiert werden. Die Taste &
wird nach dem Ausfiihren der Funktion ,,QUICK-DOCK™ aktiviert.

Hydraulikaggregat DS0710300 / DS0710360

Betatigen Sie die Taste &, so wird die Ladebriicke fiir eine Sekunde angehoben und
zeitgleich wird der Vorschub eingefahren. Im Anschluss wird der Vorschub erneut
ausgefahren. Hat der Vorschub die korrekte Position erreicht, lassen Sie die Tas-

te & los, um das Ausfahren des Vorschubes zu beenden. Nach 2 Sekunden Still-
stand senkt sich die Ladebriicke automatisch auf die LKW-Ladeflache ab.
Hydraulikaggregat DS0110340/ DS0710370

Betatigen Sie die Taste &), so wird die Ladebriicke fiir eine Sekunde angehoben, be-
vor der Vorschub eingefahren wird. Im Anschluss wird der Vorschub erneut ausgefah-
ren. Hat der Vorschub die korrekte Position erreicht, lassen Sie die Taste &) los, um
das Ausfahren des Vorschubes zu beenden. Nach 2 Sekunden Stillstand senkt sich
die Ladebriicke automatisch auf die LKW-Ladeflache ab.

8.3.4 Return / Ladebriicke in Ruhelage

&~ Die Taste Ladebriicke RETURN ist erst nach dem Betétigen der Taste @
aktiv.
Wenn der Verladevorgang beendet wurde, wird die Ladebriicke durch kurzes Betati-
gen der Taste Ladebriicke RETURN zuriick in die Ruhelage gefahren.
Hydraulikaggregat DS0710300 / DS0710360
Die Ladebriicke hebt sich fiir die voreingestellte Zeit an, wahrend zeitgleich der Vor-
schub eingezogen wird. Im Anschluss senkt sich die Ladebriicke ohne Tastenbetati-
gung selbsténdig bis in die Ruheposition ab.
Hydraulikaggregat DS0710340 / DS0710370
Die Ladebriicke hebt sich fiir die voreingestellte Zeit an. Im Anschluss wird der Vor-
schub entsprechend der voreingestellten Zeit eingefahren. Dann senkt sich die Lade-
briicke ohne Tastenbetatigung selbsténdig bis in die Ruheposition ab.

8.3.5 Funktion Sensor Position Ladebriicke

Bei Aktivierung eines Sensors in der Ruhelage an X6.3 wechselt die Steuerung nach
definierter Zeit in den Bereitschaftsmodus, sodass die Steuerung alle Ventile aus-
schaltet.

8.3.6 Taste AUTO

Die Taste AUTO wird erst aktiv, wenn die Ladebriicke auf dem LKW aufgelegt wurde.
Durch kurzes Antippen der Taste AUTO fahrt die Ladebriicke automatisch in die Ruhe-
stellung zuriick und das Tor schlieBt anschlieBend ohne weitere Tastenbetétigung
selbststandig in die Position ZU.

8.3.7 Wiederanlaufsperre

A

Nach vorgenommenen Programmierungen, dem Wiedereinschalten des Hauptschal-
ters, oder des Not-Halt-Schalters ist die Wiederanlaufsperre aktiv. Die gelbe Warn-
anzeige blinkt im Display.

/\ VORSICHT
Stolper- oder Absturzgefahr beim Verladen!
Bei ausgeschalteter Steuerung, ausgeldstem Not-Halt oder aktivierter
Wiederanlaufsperre ist die Schwimmstellung der Ladebriicke nicht aktiv
und die Hohenbewegungen des LKWs werden nicht ausgeglichen. Es
kann eine Stufe entstehen, die zu einer Stolper- oder Absturzgefahr
fiihrt.
W Ladebriicke darf bis zur Wiederinbetriebnahme nicht betreten/be-

fahren werden.

Um die Wiederanlaufsperre zu deaktivieren, betétigen Sie kurz die Taste @.

8.3.8 Optionale Funktionen
Ladeleuchte (optional)
Wenn das Tor die Offenstellung erreicht, schaltet sich die an Ausgang Statusre-

lais X3 angeschlossene Ladeleuchte ein. Sobald das Tor wieder die Offenposition
verlasst, schaltet sich die Ladeleuchte aus.

Sicherheitsradkeil (optional)

Nur wenn der Radkeil hinter dem LKW-Reifen positioniert ist, kann sich die Lade-
bricke heben und der Vorschub ausfahren.

Ist der Radkeil konfiguriert, ist die Taste @) erst aktiv, wenn der Radkeil am LKW
positioniert ist. Nachdem die Ladebriicke auf dem Fahrzeug positioniert ist, kann die
Taste Ladebriicke RETURN auch nach dem Entfernen des Sicherheitskeils betétigt
werden.

Funktion Zugangskontrolle (optional)

Die Steuerung besitzt einen Eingang fir einen Schlisselschalter. Dieser schaltet
entsprechend der Konfiguration um Meniipunkt 14 "Funktion X6.2".

8.4 Funktionsbeschreibung fiir den Betrieb der Toranlage

8.4.1 Totmann AUF / Totmann ZU

Durch dauerhaftes Driicken (Totmann-Funktion) der Taste @ startet der Torlauf in
Richtung AUF, bis die Torendlage AUF erreicht ist. Der Torlauf kann durch Loslassen
der Taste gestoppt werden. Ein SchlieBen des Tores erfolgt iiber dauerhaftes
Driicken (Totmann-Funktion) der Taste @, bis die Torendlage erreicht ist. Wird eine
der Tasten @ @ wahrend des Torlaufes losgelassen, stoppt das Tor sofort.

8.4.2 Impuls AUF / Totmann ZU

Durch kurzes Driicken der Taste @ oder durch externe Impulsgeber startet der Tor-
lauf in Richtung AUF, bis die Torendlage AUF erreicht ist. Der Torlauf kann durch
Driicken der Taste @ gestoppt werden. Ein erneuter Tastendruck auf Taste @ setzt
die Offnungsfahrt fort. Ein SchlieBen des Tores erfolgt iiber dauerhaftes Driicken
(Totmann- Funktion) der Taste @, bis die Torendlage ZU erreicht ist. Wird die Tas-
te @ wahrend des Zulaufes losgelassen, stoppt das Tor sofort.

8.4.3 Impuls AUF / Impuls ZU

Durch kurzes Driicken der Taste @ oder durch externe Impulsgeber startet der Tor-
lauf in Richtung AUF, bis die Torendlage AUF erreicht ist. Der Torlauf kann durch
Driicken der Taste @ gestoppt werden. Ein kurzes Driicken der Taste @ startet den
Torlauf in Richtung ZU, bis die Torendlage ZU erreicht ist.

Diese Betriebsart verlangt die Installation einer SchlieBkantensicherung (Meni-
punkt 35). Ein Ausldsen der SchlieBkantensicherung bewirkt wahrend der SchlieB-
fahrt ein Stoppen und eine Richtungsumkehr. Wahrend der Offnungsfahrt hat das
Ausldsen keinen Einfluss. Bei einem Defekt kann das Tor durch die Taste @ ge-
schlossen werden.
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8.4.4 Externe Befehlsgerate

Das Tor kann durch externe Befehlsgeréte/Impulsgeber bedient werden. Die Bedie-
nung entspricht dem Abschnitt .Impuls AUF / Impuls ZU". Wird als Befehlsgerat ein
einzelner Starttaster verwendet, so muss im Meniipunkt 51 der Wert 2 eingestellt
werden. Hierdurch erfolgt die Bedienung in Impulsfolge AUF-HALT-ZU-HALT-... .

8.4.5 Optionale Funktionen
Beleuchtung (optional)
Die Steuerung verfiigt iber ein Torstatusrelais, mit dem eine optionale Beleuchtung
geschaltet werden kann (Meniipunkt 45).
Funkhandsender (optional)
Taste Start (Funktionsablauf in Betriebsart Impuls AUF /
Impuls 2U):
W frste Impulsgabe:
Antrieb startet und fahrt Tor in die eingestellte Endposition AUF oder ZU.
B |mpulsgabe wéhrend der Fahrt:
Tor stoppt.
W Erneuter Impuls:
Tor setzt den Lauf in entgegengesetzter Richtung fort.
Taste Licht:
B Bei der Lichtfunktion handelt es sich um ein Dauerlicht, welches unabhéngig
vom Torlauf ,.EIN / AUS™ geschaltet werden kann.

8.4.6 Tor-Notbetrieb

/\ WARNUNG
Quetschgefahr und StoBgefahr durch fahrendes Tor im NOT-
Betrieb!

Personen kdnnen beim SchlieBen des Tores gestoBen werden oder mit

‘, dem Tor kollidieren.
A\ m Fiir den NOT-Betrieb muss das Tor iiberpriift werden und in ein-

wandfreiem Zustand sein.

W Wahrend der Torbetriebsart ., Totmann™ muss die uneingeschrénkte
Sicht vom Bedienort aus auf das Tor gewahrleistet sein.

Der NOT-Betrieb ermdglicht den Betrieb des Tores bei fehlerhaften oder ausgeldsten
Sicherheitseinrichtungen.

Der NOT-Betrieb wird bei Anzeige von E"06 oder E™07 durch dauerhafte Betatigung
der Taste "AUF" oder "ZU" nach 5 Sekunden aktiviert und im Display mit F~30 ange-
zeigt.
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8.5 Stat
Statusan

usanzeige
zeige Ladebriicke

Lustand

Steuerung in Bereitschaft

Ladebriicke fahrt zuriick in die Ruhelage

Ladebriicke hebt sich

Ladebriicke senkt sich

Vorschub wird ausgefahren

Vorschub wird eingefahren

Ladebriicke in Halt- oder Ruhestellung

Ladebriicke in Schwimmstellung

Bedienung der Ladebriicke durch Eingang X6.2 gesperrt.

Symbol blinkt: Wiederanlaufsperre aktiv

Symbol leuchtet dauerhaft: Sicherheitskreis (Not-Halt) aktiv

Service durch Techniker erforderlich

® v A0 EEEN BEEE BENEEEE N

Die LED neben dem Symbol .STAPLER™ leuchtet: Die Ladebriicke darf
in dieser Zeit nicht befahren werden.

Statusanzeige Torlauf

Lustand

Obere Endposition AUF erreicht

Torendposition wurde nicht erreicht

Untere Endposition ZU erreicht

Darstellung Torauffahrt Lauffrequenz

Darstellung Torzufahrt Lauffrequenz

>
=
N
@,
=]
©

Lernfahrt fiir Gewichtserkennung




8.6 AuBerbetriebnahme

1. Driicken Sie die Taste RETURN oder AUTO, um die Ladebriicke zuriick in Ruhe-
stellung zu fahren.

2. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position “0" (OFF).
3. Sichern Sie den Hauptschalter gegen Wiedereinschalten.

9 Fehlerdiagnose

Fehleranzeigen, die Fehlerzustande der Basisplatine bzw. der angesteuerten Lade-
briicke betreffen, werden im LED-Dispaly mit einem Unterstrich dargestellt (z. B.
E_08). Fehleranzeigen mit einem Oberstrich (z. B. E°03) betreffen Fehlerzustande
des Torsteuerungsmoduls (T75) bzw. der angesteuerten Toranlage.

Febler Zustand ____[Diagnose |

E_08  |Keine Bewegung  [Not-Halt am Anschluss X4 betatigt, Not-Halt-Schal-
der Ladebriicke ter priifen

F_01  |Hydraulikpumpe  |Falsches Drehfeld erkannt, Netzphasen L2, L3 tau-
startet kurzund ~ |schen
schaltet ab

F_02  |Keine Bewegung  |Steuerungsinterne Testung fehlgeschlagen, Steue-

F_gi der Ladebriicke rung aus und wieder einschalten.

F_0b

F_09  |Unterbrechung der |Strom der Hydraulikpumpe iibersteigt Einstellwert,
Ladebriickenbewe- |Meniieinstellung 10 priifen, Zuleitung zum Hydrauli-
gung kaggregat priifen

F_10  |Keine Bewegung  [Fehler bei Abschaltung Hydraulikaggregat, Steue-
der Ladebriicke rung aus und wieder einschalten

F_11  |Keine Bewegung  [Fehler Ansteuerung Ventil 1, Steuerung aus- und
der Ladebriicke  |wieder einschalten, Ladebriicke neu positionieren

F_12  |Keine Bewegung  [Fehler Ansteuerung Ventil , Steuerung aus- und
der Ladebriicke wieder einschalten, Ladebriicke neu positionieren

F_14  |Keine Bewegung  [Ventil 1 nicht erkannt, Zuleitung zum Hydraulikag-
der Ladebriicke gregat priifen, Ventilspulen priifen, Ventil 1 nicht an-

geschlossen

F_15  |Keine Bewegung  [Ventil 2 nicht erkannt, Zuleitung zum Hydraulikag-
der Ladebriicke  [gregat priifen, Ventilspulen priifen

F_16  |Keine Bewegung  [Ventil 2 nicht erkannt, Zuleitung priifen, Ventilspulen
der Ladebriicke priifen

F_18  |Keine Bewegung  |Kurzschluss an Ventil 1/ Ventil 2 erkannt. Zuleitung
der Ladebriicke  |zum Hydraulikaggregat priifen, Ventilspulen priifen

F_19  |Keine Bewegung  [Fehler von Ventil 1 oder 2 in Schwimmstellung,
der Ladebriicke |Steuerung aus-/einschalten, Zuleitung zum Hydrauli-
nach kurzem Anru- |kaggregat priifen, Ventilspulen priifen
cken

F_22  |Unterbrechung der |Laufzeitbegrenzung der Hydraulikpumpe erreicht
Ladebriickenbewe-
gung

F_25  |Keine Bewegung  |Testung Stromauswertung fehlgeschlagen, Steue-
der Ladebriicke rung aus und wieder einschalten

F_26  |Keine Bewegung  |Testung Mainboard fehlgeschlagen, Steuerung aus
der Ladebriicke und wieder einschalten

F_28  |Keine Reaktion auf |Fehler in der Spannungsversorgung, netzseitigen An-
Startbefehl schluss dberpriifen, 24 V-Verbraucher auf Kurz-

schluss priifen
F_42  |Keine Bewegung  [Fehler Testung iVision-Erweiterungsmodul, Steue-

der Ladebriicke

rung aus und wieder einschalten, ggf. iVision-Erwei-
terungsmodul tauschen

Fehler [Zustand ____JDiagnose |

F_43  |Keine Bewegung  |iVision-Erweiterungsmodul nicht erkannt, Steuerung
der Ladebriicke aus- und wieder einschalten, ggf. iVision-Erweite-
rungsmodul tauschen
F_44  |Keine Bewegung  |Kurzschuss auf dem iVision-Erweiterungsmodul, Kurz-
der Ladebriicke schuss an Eingangen des iVision-Erweiterungsmoduls
Keine Torfunktion  |DCC nicht erkannt, Verbindung zum DCC priifen

F_45

AN

Beim Aus- und Wie-
dereinschalten des
Hauptschalters
blinkt die Warnan-
zeige.

Die Wiederanlaufsperre ist aktiv. Driicken Sie die
Taste @ oder RETURN.

e =

E03  |Tor fahrt weder auf | Schlupftir schlieBen.
noch zu. Schlupftir
gedffnet
E°05  |Tor fahrt weder auf |Sicherheitskreis an J3 unterbrochen. Schlaffseil-
noch zu schalter berprifen.
E06  |Torreversiert/ |SchlieBkantensicherung hat ausgeldst. SchlieBkan-
schlieBt nicht tensicherung dberpriifen. Verkabelung tiberpriifen.
Bei Anschluss an J3 sowie einer 8k2 SchlieBkante die
Programmiertaste im Meniipunkt 35 fiir 5 Sekunden
gedriickt halten.
E°07  |Torreversiert/ |Lichtschranke hat ausgeldst. Menipunkt 36 priifen.
schlieBt nicht
E°08  |Tor fahrt weder auf | Thermokontakt Antrieb hat ausgeldst. Antrieb abkiih-
noch zu len lassen. Notentriegelung Antrieb, Antrieb wieder
einriegeln.
E°09  |Tor fahrt weder auf |Keine Torendlage eingelernt.
noch zu Torendlagen unter Meniipunkt 30 + 31 einlernen.
E710  |[Einlernen Licht-  |Position der Lichtschranke in Zarge nicht eingelernt.
schrankenposition |Tor komplett auf und zufahren. Lichtschranke justieren.
E712  |Tor fahrt weder auf |RSE: Sicherheitskreis am Torblatt unterbrochen! Ver-
noch zu kabelung am Tor und Seile priifen.
E713  |Tor fahrt weder auf |RSE: Schlupftiire gedffnet. Schlupftiire schlieBen!
noch zu
E44  |Tor fahrt weder auf | Schlupftiire gedffnet, Schlupftire schlieBen!
noch zu
E'b1  |Tor fahrt nicht auf |Dauerstart Deckeltaste AUF, Taste klemmt, tberpriifen.
E'52  |Tor fahrt weder auf | Deckeltaste HALT betatigt, Taste klemmt, Kabel nicht
noch zu aufgesteckt.
E'53  [Tor fahrt nicht zu |Dauerstart Deckeltaste ZU, Taste klemmt, diberpriifen.
E"54  [Tor fahrt nicht auf |Dauerstart J1.3 Taste AUF, Taste klemmt, iiberpriifen.
E'bb  |Tor fahrt weder auf |Externe HALT-Taste J1.2 betdtigt oder Briicke fehlt,
noch zu Verkabelung zum externen Befehlsgeber iberpriifen.
E'56  |Tor fahrt nicht zu |Dauerstart J1.4 Taste ZU, Taste klemmt, iiberpriifen.
E"5E  |Tor schlieBt nurin |Servicezyklen abgelaufen. Service durchfiihren las-
Totmann sen.
E"CO  {Tor fahrt weder auf | Daten werden von Steuerung an RSE-Modul iibertra-
noch zu gen (bis zu 8 Sekunden). Vorgang abwarten!
Fgg Keine Reaktion |Fehler bei Selbsttestung aufgetreten. Steuerung
iy aus-/einschalten.
F 06
F06
F10  |Torstopptnach  |Stdrung in der Steuerungselektronik. Steuerung aus-/
Startbefehl ginschalten.
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F719  |Tor fahrt nur Tot-  |Testung DW-SchlieBkantensicherung fehlgeschlagen. F76  |Tor fahrt weder auf |Widerstande priifen. Sensoren auf Korrektheit iber-
mann in ZU SchlieBkantensicherung tberpriifen. noch zu. Ungiiltige |priifen.
F21 |Kurzzeitige Laufzeitbegrenzung Torantrieb, Antrieb ca. 20 min ab- Sensoren J3.4/5
Betriebsunterbre- |kiihlen lassen. erkannt
chung F777  |Tor fahrt weder auf |Widerstande priifen. Sensoren Giberpriifen.
F"24  |Keine Reaktion auf |Keine Verbindung zum DES. Motoranschlusskabel und noch zu. Ungiiltige
Startbefehl DES priifen. Sensoren J4.3/4
F727  |Antrieb blockiert |Tormechanik iberpriifen / Phasen, Motoranschluss- erkannt
kabel priifen. F~78  |Antrieb blockiert in |Federspannung dberpriifen, Tormechanik iberpriifen,
F728  |Keine Reaktion auf |Fehler in der Spannungsversorgung. Netzseitigen An- Endlage U Endlage ZU berpriifen.
Startbefehl schluss diberpriifen. Peripherie auf Kurzschluss prii-
fon. 10 Wartung
F29  [Motor dreht falsch |Netzphasen wurden getauscht. Korrigieren oder neu 10.1 Tatigkeiten vor Wartungsbeginn
herum. einstellen.
Tor stoppt nach  |Torantrieb zu schnell, Nachlauf des Antriebs zu hoch. A\ GEFAHR
Startbefehl. Gefahr durch elektrische Spannung!
Tor stoppt nach Tadlicher Stromschlag durch Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen.
reversieren. Wenn Sig Arbeiten qn der Elektrik durchfiihren, halten Sie folgende
F730  |Torfahrtnurin  |Riicksprung von Impuls auf Totmann-Betrieb. Sicherheitsregeln ein
Totmannbetrieb ZU |SchlieBkantensicherung oder Lichtschranke hat aus- W Freischalten
geldst. Offnungskraftbegrenzung aktiviert, Motorein- W Gegen Wiedereinschalten sichern
schaltdauer diberschritten. B Spannungsfreiheit feststellen
F733  |Tor stopptin der |Offnungskraftbegrenzung angesprochen. Tor kann nur W Arbeiten an der Elektrik diirfen nur von Elektrofachkraften oder un-
Auffahrt im Totmannbetrieb zugefahren werden. Schwergan- terwiesenen Personen unter Leitung und Aufsicht einer Elektrofach-
gigkeit oder Blockierung des Tores beseitigen. Federn kraft gemaB den elektrotechnischen Regeln und Richtlinien durch-
Uberpriifen. Ursache der Kraftiberschreitung beseiti- gefiihrt werden.
gen und danach das Tor auf- und zufahren.
F734  [Tor fahrt weder auf | Einschaltdauer iberschritten. Warten und Motor ab- _
noch zu kiihlen lassen. HINWEIS
F740  [Tor fahrt weder auf |Kein Empfangermodul an Klemme Jé erkannt. Emp- Zu Ihrer Sicherheit miissen die Toranlage sowie die Ladebriicke vor der ersten
noch zu fangermodul aufstecken! Inbetriebnahme und nach Bedarf - jedoch mindestens einmal jahrlich - geméah der
F41  [Tor fahrt weder auf | Batterieladung des Senders st zu niedrig. Batterie er-  TTufliste im Kapitel Uberpriifung gepriift werden. Die Prafung kann von einer
noch zu setzen! Person mit Sachkundenachweis oder von einem Fachbetrieb durchgefiihrt werden.
F742  |Tor fahrt weder auf |Toranschlussdose nicht mit Empfanger gepairt. Pai- . . ’
noch zu ring durchfiihren! Serviceanzeige )
F-46  |Tor fihrt weder auf | Kurzschluss in Sicherheitskreis an Torblatt. Verkabe- Stellt die Steuerung Bedarf fiir eine Uberpriifung fest, leuchtet die Serviceanzeige im
noch zu lung zu Schlaffseilschalter und Schlupftiirkontakt Display auf. Fachbetrie informieren.
Uberprifen! 10.2 Uberpriifung
P47 |Tor fahrt weder auf |Fefler in Sicherheitskette, unPekannterSeneaner- Kraftbetatigte Tore miissen bei Inbetriebnahme und nach den vom Hersteller in der
noch zu §tand. Verkabelung am Tor priifen. Wartungsanleitung vorgegebenen Intervallen und ggf. aufgrund nationaler Sonderre-
F71 |Fehlerhafter Ubergangswiderstande prifen. Montage des gelungen (z. B. ASR A1.7 . Technische Regeln fiir Arbeitsstétten - Tiiren und Tore”)
Schlupftirkontakt. | Schlupftirkontakts prufen Schlupftre offnen und von entsprechend qualifizierten Monteuren (Personen mit geeigneter Ausbildung,
Tor fahrt weder auf | schiieBen. Montage berprifen. qualifiziert durch Wissen und praktische Erfahrung) bzw. Sachkundigen gepriift bzw.
noch zu gewartet werden. In dem vorliegenden Priifbuch miissen alle Wartungs- und Priifar-
F72  |Tor fahrt weder auf |Kurzschluss im Sicherheitskreis Schlupftiirkontakt/  beiten dokumentiert werden. s ist zusammen mit der Dokumentation der Toranlage
noch zu Schlaffseilschalter erkannt an J3.4/5. Leitungen auf wahrend der gesamten Nutzungsdauer vom Betreiber sicher zu verwahren und ist
Kurzschluss prifen, Kurzschluss beheben. diesem spatestens bei der Inbetriebnahme durch den Monteur vollstandig ausgefiillt
F73  |Tor fahrt weder auf | Steuerung aus- und einschalten. Ggf. Steuerung tau- 2u iibergeben (fiir handbetétigte Tore empfehlen wir dies ebenfalls). Die Vorgaben
noch zu. Testung  |schen. aus der Dokumentation der Toranlage (Montage-, Bedienungs- und Wartungsanlei-
Eingang J3.4/5 tungen etc.) sind in jedem Fall zwingend zu beachten.
fehlgeschlagen Die Herstellergarantie erlischt bei nicht ordnungsgemaB durchgefiihrter Priifung /
F75  |Tor fahrt weder auf |Steuerung aus- und einschalten SchlieBkantensiche- ~ Wartung!
nochzu. Aus-|rung, Toranschlussdose auf Kurzschluss priifen. Anderungen an der Toranlage (sofern iberhaupt zulassig) sind ebenfalls zu doku-
gangsspannung J4 |Klemmenbelegung priifen. mentieren.
fehlerhaft
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Priifbuch fiir Toranlage

BEETEIDET QBT ANLAGE: ... ..ot
Ort der Anlage: ........

Antriebsdaten
ANETIBDSTYD: oo Herstelldatum: ........coveeeeee e
HErStRLLET: oo BEEDSArt: ..o

Tordaten
BAUAT: oo BaUJANT: oo
SEIIBNM-NI. oo FLUGRLGBWICHT: ..o
TOrabmeSSUNGN: ...

Einbau und Inbetriebnahme

FIrma, MONTBUT: oo FIirma, MONTBUT: oo
[NDEtriebNANME AM: ... UNERISCRTITL: oo
Sonstige Angaben Nachtragliche Anderungen
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2.0
2.1
211
212
213
22
2.2
222
223
23
24
3.0
3.1
3.2
3.3
331
33.2
333
3.4
3.5
4.0
4.1
42
43
5.0
b1
b2
b.2.1
b.2.2
b3
b.4
b5
6.0
6.1
6.2
6.3

Priifliste der Toranlage

(Ausstattung bei Inbetriebnahme durch Abhaken dokumentieren)

Ausstattung

Tor

Handbetatigung des Tores
Befestigungen/Verbindungen
Drehpunkte/Gelenke
Laufrollen/Laufrollenhalter
Dichtungen/Schleifleisten
Torrahmen/Torfiihrung

Torblatt
Gewichtsausgleich/Sicheres Offnen
Federn

Spannkapfe, Lagerbocke
Federbruchsicherung
Sicherungselemente

Drahtseile

Seilbefestigung

Seiltrommeln

Schlaffseilschalter
Absturzsicherung

Rundlauf T-Welle
Antrieb/Steuerung
Antrieb/Konsole

Elektrische Leitungen/Anschliisse
Notentriegelung

Schnelle Kette

Handkurbel

Schnellentriegelung
Betatigungseinrichtungen Taster/Handsender
Endabschaltung

Quetsch- und Scherstellensicherung
Kraftbegrenzung

Schutz gegen Anheben von Personen
Bauseitiges Umfeld

sonstige Einrichtungen
Verriegelung/Schloss

Schlupftir

Schlupftiirkontakt

TirschlieBer

Ampelsteuerung

Lichtschranken
SchlieBkantensicherung
Dokumentation des Betreibers
Typenschild/CE-Kennzeichnung
Konformitdtserklarung der Toranlage
Montage-, Bedienungs-, Wartungsanleitungen
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vorhanden/
zutreffend

2u priifende Eigenschaften

Leichtgangigkeit
Lustand/Sitz
Zustand/Schmierung
Zustand/Schmierung
Lustand/Sitz
Ausrichtung/Befestigung
Ausrichtung/Zustand

Lustand/Sitz/Einstellung
Lustand
Lustand/Typenschild
Lustand/Sitz
Zustand/Sitz
Lustand/Sitz

2 Sicherheitswindungen
Zustand/Sitz/Funktion
Lustand

Lustand

Lustand/Befestigung
Lustand
Zustand/Funktion
Zustand/Funktion
Zustand/Funktion
Zustand/Funktion
Zustand/Funktion
Zustand/Funktion

stoppt und reversiert
Torblatt
Sicherheitsabstande

Funktion/Zustand
Funktion/Zustand
Funktion/Zustand
Funktion/Zustand
Funktion/Zustand
Funktion/Zustand
Funktion/Zustand

vollstandig/lesbar
vollstandig/lesbar
vollstandig/lesbar

000 OO0O000O0O0 000 OO0000O0OO0O0 OOO0oO0OooOOoOooOoo Oooooooo

i. 0.

000 0000000 000 O00OO0000O0O OOO0O00O0O0O0o0O0 oOooooooon

Bemerkung



Priifungs- und Wartungsnachweise der Toranlage

Datum Durchgefiihrte Arbeiten / erforderliche MaBnahmen

Mangel beseitigt
Unterschrift /
Adresse Firma

Priifung durchgefihrt

Unterschrift /
Adresse Firma

Inbetriebnahme, Erstpriifung

11 Demontage

Die Demontage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge der Montageanleitung im Kapitel
Installation.

12 Entsorgung

Entsorgen Sie Verpackungsmaterialien stets umweltgerecht und nach den geltenden
drtlichen Entsorgungsvorschriften.

mmmm D5 Symbol des durchgestrichenen Miilleimers auf einem Elektro- oder Elek-
tronik-Altgerat besagt, dass dieses am Ende seiner Lebensdauer nicht im Hausmiill
entsorgt werden darf. Durch die getrennte Sammlung von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten sollen die Wiederverwendung, die stoffliche Verwertung bzw. andere For-
men der Verwertung von Altgerdten ermdglicht sowie negative Folgen bei der Entsor-
gung der in den Geraten mdglicherweise enthaltenen gefahrlichen Stoffe fiir die Um-
welt und die menschliche Gesundheit vermieden werden.

Entsorgen Sie das Elektro- oder Elektronik-Altgerét entsprechend der nationalen Ge-
setzgebung.

Fiir Deutschland gelten die folgenden Herstellerpflichten gemaB § 19 Absatz
1 Elektro- und Elektronikgerategesetz - ElektroG.

Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) anderer Nutzer als privater Haushalte bzw.
Elektro- und Elektronik-Altgerate, die gewdhnlich nicht in privaten Haushalten ge-
nutzt werden (sog. B2B-Geréte), diirfen nicht iber die kommunalen Sammel- und
Riicknahmestellen entsorgt werden. Novoferm tormatic GmbH bietet in Deutschland

die Mdglichkeit, alte B2B-Elektro- und Elektronikgerate, die bei Novoferm tormatic
GmbH erworben wurden, unentgeltlich zuriickzugeben, damit die Wiederverwendung,
das Recycling und die umweltgerechte Entsorgung entsprechend Elektro- und Elek-
tronikgerategesetz - ElektroG gewdhrleistet wird.
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1 General information

1.1 Contents and target group

These assembly and operating instructions describe the iVision 50D/50DS combi
control unit (hereinafter referred to as “control"). The instructions are intended for
technicians that install and maintain the product, and for the operator using the
product.

1.2 Illustrations

The illustrations in these assembly and operating instructions help you to better un-
derstand the descriptions and procedures. The illustrations only serve as examples
and may deviate slightly from your product's actual appearance.

1.3 Explanation of symbols

1.3.1 Pictograms and signal words

A\ DANGER

DANGER

... indicates a hazardous situation which, if not avoided, will result in death or
Serious injury.

/\ WARNING
WARNING

... indicates a hazardous situation which, if not avoided, could result in death or
Serious injury.

/\ CAUTION
CAUTION

... indicates a hazardous situation which, if not avoided, could result in minor or
moderate injury.

1.3.2 Hazard symbols

Warning of electrical voltage!

This symbol indicates dangers to the life and health of persons due to
electrical voltage when handling the system.

Crush hazard to the whole body!

This sign indicates hazardous situations with a crush hazard to the
whole body.

Crush hazard to limbs !

This sign indicates hazardous situations with a limb crush hazard.

A

Falling hazard!
This sign indicates hazardous situations with a falling hazard.

Tripping hazard!

This sign indicates hazardous situations with a tripping hazard caused by
obstructions on the floor.

Danger of entanglement!

This sign indicates hazardous situations with a danger of entanglement.

> BB B

1.3.3 Further notice and information symbols

... indicates important information (e.. material damage), but does not indicate
dangers.

Info!
Information marked with this symbol helps you to carry out your tasks
quickly and safely.

Refers to a graphic of the corresponding connection variant in the Fig-
ures chapter.

2 Safety

Observe the following safety information:

/\ WARNING

Risk of injury when disregarding the safety information and instructions!

Failure to observe the safety information and instructions can cause electric shock,

fire and / or severe injuries.

B Following the safety information and directives given in these assembly and op-
erating instructions helps to avoid personal injuries and material damage while
working on and with the product.

W Before starting work on the product, read the assembly and operating instruc-
tions, especially the Safety chapter and the respective safety information, com-
pletely and carefully. It is important for you to have understood what you have
read.

B Danger may be posed by this product and by the controlled door system and
dock leveller when it is used improperly, incorrectly, or for purposes other than
the intended purpose.

W Keep all safety information and instructions for future reference.

W Only use genuine spare parts of the manufacturer. Wrong or faulty spare parts
can cause damage, malfunctions or even a total failure of the product.

W Children shall not play with the appliance.

B C(leaning and maintenance work shall not be made by children without supervi-
sion.

2.1 Occupational safety

Following the safety information and directives given in these instructions helps to
avoid personal injuries and material damage while working on and with the product.
Failure to comply with the safety information and directives given in these instruc-
tions or with the accident prevention regulations and general safety regulations rel-
evant to the field of application shall exempt the manufacturer or its representative
from all liability and shall render any damage claims null and void.

2.2 Intended use

The control is exclusively intended for operating the telescopic lip dock leveller in-
cluded in the scope of delivery as well as a connected door system. Never make any
modifications or changes to the product without the express written authorization of
the manufacturer. Any use other than the intended use is regarded as misuse.

2.3 Foreseeable misuse

Reasonably foreseeable misuse includes:

W the use on telescopic lip dock levellers of other manufacturers

W the use on hinged lip dock levellers

B (riving on the dock leveller with the control switched off

Any damage or injury as a result of reasonably foreseeable misuse or of not following
the assembly and operating instructions will render the manufacturer’s liability null
and void.

2.4 Personnel qualifications

The following persons are qualified to perform assembly work and to work on the
mechanical system (troubleshooting & repair):

B Skilled workers with relevant training, e.g. industrial mechanic

A skilled worker is a person who, due to his/her professional training, his knowledge
and experience as well as due to his/her knowledge of the relevant regulations, is
able to judge the work assigned to him/her as well as to identify possible hazards.

The following persons are qualified to perform electrical installation work and to
work on the electrical system (troubleshooting, repair & deinstallation):
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W (ualified electricians

Skilled electricians must be able to read and understand electric circuit diagrams, to
put electrical systems into service and to maintain them, to wire control cabinets, to
install the control software, to ensure the functionality of electrical components and
to identify possible hazards resulting from handling electrical and electronic sys-
tems.

The following persons are authorised to handle the product:
W (perating personnel

The operator must have read and understood the instructions, in particular the
“Safety” chapter and must be aware of the hazards associated with handling the
product and the controlled door system and dock leveller.

The operator must have been instructed with regard to handling the controlled door
system and dock Leveller.

2.5 Dangers which may be posed by the product and the controlled
door system and dock leveller

The product has undergone a risk assessment. The product’s design and construc-
tion, which are based on this risk assessment, correspond to the current state-of-

the-art. The product is safe to operate when used as intended. Nevertheless, resid-
ual risks remain!

A\ DANGER

Hazardous voltage!
Fatal electric shock when touching live parts. Observe the following

safety rules when working on the electrical system:
W Disconnect from the mains.

M Secure against inadvertent switch-on.

W Verify de-energised state.
]

Work on the electrical system may only be performed by skilled
electricians or instructed persons working under the direction and
supervision of a skilled electrician in accordance with the electro-
technical rules and directives.

/\ WARNING

Crush hazard by moving dock leveller!
Limb crush hazard when moving dock leveller.
W The dock leveller must be visible from the place of operation.

W During lifting and lowering the dock leveller, it is not permitted to
persons to be in the travel path of the dock leveller.

/\ CAUTION
Tripping or falling hazard when loading!
With the control switched off, activated emergency stop or restart lock,
the floating position of the dock leveller is not active and the vertical
movements of the truck are not balanced out.

B |tis not permitted to drive on the dock Leveller until restart.

/\ CAUTION
Crush hazard and risk of being struck by the closing door!
Persons can be struck when the door is closed or collide with the door.
B The door must be visible from the place of operation.

/IR
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2.6 Safety devices and protective systems

W Main switch / emergency off switch
By means of the main switch, all poles of the control and the controlled dock
leveller can be separated from the mains. If the main switch is switched off
while the transfer bridge is moving, the bridge stops the movement immediately.

W Emergency stop switch
An emergency stop switch is not included in the scope of supply. However, you
can connect one or several emergency stop switches. By means of such emer-
gency stop buttons, the movement of the controlled door system and dock level-
ler is stopped.
From this point in the operating instructions, it is not always mentioned that one
or several emergency stop switches must be provided by the customer.

/\ CAUTION
Tripping or falling hazard when loading!
With the control switched off, activated emergency stop or restart lock,
the floating position of the dock leveller is not active and the vertical
movements of the truck are not balanced out.

B |t is not permitted to drive on the dock leveller until restart.

Further safety devices such as emergency stop or wheel chock can be connected to
the control. The personnel must be instructed with regard to the exact configuration
and its function.

2.7 How to respond after the emergency

W Emergency stop switch
If an emergency stop switch has been connected by the customer, you have to
unlock it according to the manufacturer's information after having resolved the
emergency.



3 Product description

3.1 Control elements

~ o N —
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LED display

AUTO button

Door OPEN button

Door STOP button

Door CLOSE button

FORKLIFT LED

Housing cover basic board

SLOD button

RETURN dock leveller button

Main switch / emergency off switch
CORRECTION button

QUICK DOCK button

Green button enable LED

Service symbol

Warning symbol

Housing cover door control module

3.2 Control overview

o o

\
O Edx"E
=
?Fﬁ]—?
4 4 ﬁ
5 \Y
3
O

1 Door control module (T75)
/A iVision basic board TM153385xxxxx
3 Extension module

3.3 Rating plate

The rating plate is located at the side on the control housing. Observe the power
supply specifications. Exemplary representation:

1 2

\—] A
N\
N\
ANV

! \\_\J_'\(Iade in Germany
6 5 4 3

Control type

Manufacturer and address

Supply voltage

Amperage

Max. motor power

Protection type

WN number

N
|
|

WN XXXXXX XX/XX

~ o~ Tl A~ W N —
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3.4 Technical data

Rating plate no.: WN24059050850
Height x width x depth 520 mm x 215 mm x 120 mm
Cable feed-throughs 2xM16

6 x M20

1x M20V cutout

4 Installation

A\ DANGER

Hazardous voltage

The product works with low voltage (230/400 V AC). Before starting with
the installation,observe the following:

B Have all work on electrical connections carried out by a skilled

Supply voltage IN~400 V/ 3N~230 V electrician.
Control voltage iVision 24\ DC W The power connection must be executed in compliance with the
Control voltage T75 24V DC mains voltage available.

Valve control voltage (basic board X5)

24\ DC, max 18 W per valve

Hydraulic voltage (basic board X2)

3~400 V/3~230 V/ max. 3kW

Output voltage (basic board X11)

230V/2A
Fuse type 5x20 2AT

Max. door drive power

Max. 0.6 KW with 230 V AC
Max. 1.1 KW with 400 V AC

Power consumption operation / resting
mode

T75: 24W [ <10W
Vision: 42W / <10W

Safety in accordance with EN 13849-1

W iVision - Xé: Stop A: cat.2 / PL=¢

W 175 - J3.1/2/3: Closing edge safety
device cat.2 /Pl=c

W 175 - J3.4/5: Stop A: cat.2/PL=¢

Protection type

P 65

Operating temperature

+50 °C

-20 °C

Manufacturer

Docking Solutions and Service GmbH
Springrad 4

D-30419 Hannover
www.mydocking.com
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Follow the instructions as well as the illustrations in the “Figures” chapter.

4.1 Required tools

For the assembly of the control, you require the following tools:
W wooden folding rule or tape measure

spirit Level

drilling machine

drill 6 mm

cross-tip screwdriver Phillips; size 2

slot screwdriver SL3

Torx screwdriver, size T20

B marking pencil

4.2 Opening the control cover

Open both housing covers at the top by either loosening the two screws on the Left or
right on the cover.

4.3 Assembly of the control

NOTICE

Selection of the place of installation

When selecting the place of installation, observe the preconditions in compliance
with the technical data.

Assemble the control as shown in the illustration (drilling drawing).



4.4 Connection overview
iVision basic board TM15338bxxxxx with extension module

4.5 Connection of the iVision basic board with extension module

1. Mains connection X1

NOTICE

Checking the mains connection
W Ensure that on-site fusing of 10 Ais available.
W Ensure that a clockwise rotating field is present at the mains connection.

B Check whether the mains connection on site complies with the pre-wired mains
connection of the control.

W [f the mains connection shows any deviations, the control must be rewired.

1 2 3 4 5 SE 1 2 3
béood E b4 mm pod
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o . #
0000 =
\Vision - X1 Mains connection (L1, L2, L3, N)
Vision - X2 Hydraulic pump output (UV.W)
iVision - PE Protective earth connection @
iVision - X3 Output status relay 1 (potential-free contact)
VVision - X4 Input emergency stop safety circuit (potential-free)
iVision - Xb  Qutput valve 1 and valve 2 (24 V DC, 2 A
\Vision - X6 Inputs, potential-free (wheel chock sensor, dock leveller position
sensor, operating enable)
Vision - X7 Slot for Bluetooth dongle (BTD-K)
\Vision - X8 Internal connection door control module (T75)
iVision - X9 Slot for membrane keypad
iVision - X10  Slot for iVision extension module
iVision - X171 Qutput 230 VAC / 3.15 A for additional devices
\Vision - X20  Connection valve 3 (24 V DC, 2 A)
iVision - X21  Potential-free relay contact dock shelter
\Vision - X22  Potential-free relay contact status relay 2)
\Vision - X23  Potential-free contact traffic light loading bay free/occupied
iVision - X24  No function
iVision - X25  Input external command transmitters dock leveller
\Vision - X26  Relay output warning light iQ slide error (24 V OC, 2 A)
iVision - X27  RS485 bus
\Vision - X28  Inputs (wheel chock sensor, truck sensor, dock Leveller position bot-
tom sensor)

iVision - X29  No function
iVision - X30  No function
iVision - X31  Programming interface
iVision - JPT RS485 termination selection
iVision - LEDT Status LED
iVision - ST1 Programming interface

The control is wired in a ready-to-connect fashion using a 16 A CEE plug and a cable
with an approximate length of 1 m in compliance with Fig. Bl (3 x 400V, N, PE).
When connecting to 3 x 230 V, PE, select the mains connection as shown in Fig. b

In doing this, ensure that the supply disconnection is easily accessible after the in-
stallation.

2. OQutput X2 hydraulic pump

Fig. Bl and B Connect the hydraulic motor to connection terminal X2 while ob-
serving the correct phase assignment.

3. Output X3 status relay

Fig. B Connection of a dock light

Connect a dock light to connection terminal X3 and select the value 3 in menu

item b3 for the status relay function.

If the door control module signals the door position OPEN, the status relay switches
and the loading area is illuminated.

Fig. IR connection of a red-green traffic light (resting position)

Connect a red-green traffic light to connection terminal X3 to indicate whether the
dock leveller is in its resting position. For this purpose, select the value b in menu
item b3. The green traffic light flashes when the dock leveller is in its resting posi-
tion. The traffic light flashes red as soon as the resting position has been exited.
When a dock leveller resting position sensor (menu item 15=1) is used, the status
relay is directly controlled. If this sensor is dispensed with, the status relay will
switch with a time delay after lowering.

4. Input X4 emergency stop

/\ CAUTION

Tripping or falling hazard when loading!

With the control switched off, activated emergency stop or restart lock,
the floating position of the dock leveller is not active and the vertical
movements of the truck are not balanced out.

B [tis not permitted to drive on the dock leveller until restart.

Remove the bridge on connection terminal X4 and connect one or several emergency
stop switches (series connection) as shown in the illustration. When activated, the
dock Leveller stops.

5. Output X5 valve 1 and valve 2

Connect the valves V1 and V2 for the hydraulic system to the connection terminal X5
as shown in the illustration.

6. Input X6.2 key switch

You have the option of connecting a key switch as shown in the illustration.

To lock or unlock the control operating system, the input on connection ter-
minal X6.2 can be configured for the connection of a key switch. Select the corres-
ponding value from 2 to 6 under menu item 14.
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7. Input X6.3 dock leveller position sensor
Dock leveller position sensor (menu item 15=1)
When connecting this sensor, the control is switched to standby mode when the
resting position is reached. This action switches off all valves, resulting in a lower
power consumption.

Connect the sensor to connection terminal X6.3 as shown in the illustration and se-
lect the value 1 under menu item 15. The switching contact of the sensor is closed in
the resting position.

br - brown bk - black

8. Slot X7 Bluetooth dongle BTD K

The Bluetoath dongle BTD-K allows for configuration of the drive using the “No-
voAssist” app.

Insert the Bluetooth dongle into slot X7 as shown in the illustration. The Bluetooth
dongle is automatically detected. Follow the instructions in the app for the final con-
figuration.

bl - blue

9. Output X21 external control for dock shelter

NOTICE

The relay contact is designed for max. 24 V /1 A. No door fan with 230 V AC may be
connected directly.

Connect the external control of the dock shelter to connection terminal X21 as
shown in the illustration.

Menu items 20, 21 and 22 can be used to activate the NovoSeal 5620 dock shelter
before opening the door and deactivate it again after closing.

10. Output X22 status relay

Use the potential-free relay contact as shown in the illustration to block the opera-
tion of external controls. The relay switches depending on the selected input signal.
11. Output X23 traffic light loading bay free/occupied

Connect a red-green traffic light to connection terminal X23 as shown in the illustra-
tion.

If the Loading bay is already occupied (dock leveller not in resting position/door not
closed), the traffic light is switched to red. An operational loading bay is signalled
with a green traffic light. The traffic light switches to green approx. 30 seconds after
reaching the resting position.

12. Input X25 external command transmitter dock leveller

/\ WARNING

Crush hazard by moving dock leveller!
Limb crush hazard by moving dock Leveller.

B Always mount external command transmitters within sight of the
A dock Leveller.

W The dock leveller must be visible from the place of operation.

A W The control panel of the external command transmitter must be
equipped with an emergency stop switch.

Connect the external command transmitter to connection terminal X25 as shown in
the illustration.

13. Input X28 truck sensor / wheel chock sensor

Fig. Il Connect the truck detection sensor to connection terminal X28 as shown in
the illustration.
The sensor status is transmitted when connected to the cloud.

Fig. IE3 Connect the wheel chock sensor to connection terminal X28. The switching
contact of the wheel chock sensor is closed when the wheel chock is positioned.
br - brown gr - grey bk - black
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4.6 Overview of door control module (T75)
Door control module (T75)
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175 - )1
175 - 12
175 - 13

Input external control buttons/ key switch (OPEN/STOP/CLOSE)
Input photoelectric safety light barrier 2- or 4-wire

Input for closing edge safety device 0SE/8K2/DW, slack rope switch,
wicket door contact, emergency Stop

Connection for antenna

Slot for radio receiver

Slot for additional module/RSE

No function

175 -J8 No function

T75- 19 Slot for motor connection line - digital limit switch (DES)

175 - J11 No function

175 - X1 Internal power supply door control module T75

T75 - X2 Slot for motor connection line - door drive

175 - X3 Potential-free relay contact 1, door status relay

175 - X4 Qutput 24 V DC, max. 150 mA

175 - BU1 Communication module for the iVision basic board

175 - J4
175 - Jb
175 - J6
175 - J7

4.7 Connection of the door control module (T75)
1. Slot X2 and J9 (T75) Motor connection

Fig. X he motor connection line is pre-assembled for the motor and the digital
limit switch DES. The connection is implemented by fixed cable routing of the motor
connection line and using corresponding connection terminals. A digital limit switch
complying with PL ¢ as per EN 13849-1 must be used (DES3, DES4).

Section /Y of the illustration indicates the connection of a spring fracture/roll-
down safety switch.

If a spring fracture safety device is tripped, the control must be protected against re-
start by spring fracture or roll-down safety switches. The switches must be used as
normally closed contact subject to forced actuation complying with EN 60947-5-1,
Annex K. With fixed cable routing, the switches are connected to the terminal board
of the digital limit switch (DES).



2. Input J2 (T75) photoelectric sensor

NOTICE

Do not interrupt the learning cycle for detecting the position of the
photoelectric sensors

The automatic position detection of the installed photoelectric sensor must not be
interrupted.

Connect the photoelectric sensor as specified for the following variants:
Fig. [l 2-wire photoelectric sensor LS2

Fig. B ;-vire photoelectric sensor LS with testing

Fig. &l Reflective photoelectric sensor

Select the installed photoelectric sensor under menu item 36.

3. Input J3 (T75) door connection box / emergency stop

/\ CAUTION
Crush hazard and risk of being struck by the closing door

A pressure wave switch as closing edge safety device may only be
actuated after having been tested.

o W For this purpose, select the value 2 in menu item 35.
Aj‘l&

Fig. B2 e door connection box allows for the connection of a safety edge, a wicket
door contact and slack rope switches. If the door system has a wicket door, the
wicket door contact (Entrysense 6k8 model) is connected to the door connection box.
The wicket door contact and the slack rope switch are electrically connected in
series and are monitored by the control.

To connect a wicket door contact to the door junction box, select one of the two con-
nections, remove the 2 kGhm resistor on the connection terminal and connect the
wicket door contact. The Entrysense wicket door contact is tested in compliance with
PL C as per EN 13849-1 and is monitored by the door control.

Only use switches with forced actuation as slack rope switches, complying with

EN 60947-5-1, Appendix K. The supply line to the door connection box must be laid
at the door leaf, well protected against damage.

Connect a closing edge safety device to the door connection box for pulsed operation
of the door system. Then select the corresponding setting under menu item 3b.
Pressing the PROG button in menu item 35 for a longer time displays the measured
resistance value of the 8kZ closing edge. Example: Value 82 means 8k2. Pressing
the PROG button briefly will interrupt the display.

Fig. I3 connect an optional emergency stop button electrically in series with the
door connection box.

4. Slot J5 (T75) radio receiver

For the use of a hand-held transmitter, attach the receiver module (optional) to J5
as shown in the illustration and connect the antenna to J4. In order to program the
hand-held transmitters, follow the instructions provided in Programming a radio
hand-held transmitter in the chapter Programming the door control module (T75) /
Menu 6 Radio settings.

5. Output X4 and status relay X3 (T75)

A status relay on the door control module is provided at connection terminal X3,
max.: 250 VAC /2 Aor 24V DC/ 1A,

The door control module is also equipped with a 24 V output at terminal X4, which
can be switched using the status relay. See the illustration.

The 24 V output may be loaded with a maximum of 150 mA.
The desired relay function is selected in menu item 45.

5 Programming the dock leveller control
In order to program the control unit, open the bottom housing cover.

(3
lles 5

Programming works in a menu-controlled fashion. The programming procedure is
described in the following Programming procedure section. In the Graphical rep-
resentation of the programming procedure section, the same information is
provided to you in abbreviated form, represented graphically. The Programming
overview chapter shows the full scape of the menu.

|
1 2

5.1 Programming procedure

Proceed as follows to carry out programming settings:

1. Press the PROG button (4) for 2 seconds to reach the procedure for programming
the control. The selection of the main menu (in the following referred to as
“menu"") appears on the LED display (1). Up to 9 menus are provided.

2. Navigate with buttons Up (3) and Down (5) to select the desired menu. The LED
display (1) shows the current selection as value 1-9.

3. Confirm the selection with the PROG button (4). The LED display (1) in the first
digit now shows the menu which you are in. The second digit shows the current
menu item in this menu.

4. Navigate with buttons Up (3) and Down (5) to select the desired menu item. A
total of up to 10 menu items is provided to you (0-9). The LED display (1) shows
the current selection in the second digit as value 0-9.

b. Confirm the selection with the PROG button (4). The currently set value for the
respective menu item blinks on the LED display (1).

6. Set the desired value by means of the Up (3) or Down (5) navigation button. De-
pending on the menu item, values between 0 and 99 can be entered.

7. Confirm the entry with the PROG button (4). The LED display (1) confirms the
entry by b-time blinking of the LED point (2) and by returning to the selection of
the menu item.

8. If you want to complete the programming process, press the Up (3) navigation
button repeatedly until - - appears on the display.

9. Confirm the selection with the PROG button (4) to exit the programming menu.
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Graphical representation of the programming process
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5.2 Menu 1 Basic settings
Overcurrent hydraulic motor (menu item 10)

NOTICE

Defect by incorrectly adjusted pressure relief valve DB1

Check the setting of the pressure relief valve DB1 on the hydraulic unit. An
incarrectly adjusted pressure relief valve DB1 may cause malfunction of the
hydraulic system.

NOTICE

Defect on the control or hydraulic system caused by incorrect parameter
Incorrect settings can result in damage to the cantrol or hydraulic system.

Depending on the current value set, the control switches off the pump if this value is
exceeded. The correct value for overcurrent is specified in the details of the hy-
draulic system.

1. Select menu 1 "Basic settings dock leveller” in the control and go to menu
item 10 "Overcurrent motor pump”.

2. Set the desired value for the overcurrent.
Input X6.2 function (menu item 14)

In this menu item, you can select the function of input terminal X6.2. The following
functions can be set:

“Wheel chock” function

The “wheel chock™ function is available at terminal X28.

"Key switch function: inhibit membrane keys”

Use this function to deactivate the control buttons on the control housing.
Function “Key switch: Lock external command transmitters [X25)"

This function can be used to deactivate command transmitters connected externally
to connection terminal X2b.

"Key switch function: inhibit operation”
Use this function to deactivate all control buttons.
"Key switch function: operation enable for 10 or 300 seconds”

Selection of this function inhibits operation of the control when the dock leveller is
in resting position or as soon as the door is closed. If input X6.2 is activated, the
control can be operated within the time specified. Once the dock leveller has exited
its resting position or the door has been opened, operation will remain enabled until
the condition for inhibit, which is described above, is met again.

Input X6.3 function (menu item 15)

If a sensor for the dock leveller resting position is connected and input X6.3 is activ-
ated (menu item 15=1), the control will switch to standby mode after a defined time,
switching off all valves.

Selection of door position sensor (menu item 16)

The message door positions OPEN and CLOSED are signalled via internal communica-
tion with the door control module. For this reason, no configuration is required.

System interlock (menu item 17, only if menu item 18=0)

In combination with a door control (selection menu item 18), you can configure the
mutual interlocking of the dock Leveller control and door control in this menu item.

The following functions can be set:

“Combination with interlock” function

The dock leveller control and door control are interlocked so that the door can only
be closed if the resting position has been reached. Conversely, the dock leveller can
only be operated as long as the door is fully open.

“Combination without interlock”™ function

The dock leveller control and door control are not interlocked and can be operated
independently of each other.



“Combination only dock leveller locked” function

The dock leveller can only be operated when the door is fully open. However, the
door can be operated independently of the dock Leveller position.

“Only door enabled” function

I this function is selected, operation of the dock leveller is locked. The signals at
the inputs are not evaluated. The door can be operated using the door buttons on the
control unit cover.

Door control activation (menu item 18)
The value 2 = Use with DCC door drive / door control module T75 must be set.

Locking the "QUICK DOCK" function using the “SLOD" function (menu
item 19)

In this menu item, you determine whether the & button (QUICK DOCK) should only
be enabled after the "SLOD" function has been executed or whether an independent
operation of the button is possible. Moreover, you determine the lowering behaviour
of the dock leveller after pressing the SLOD button.

Menu item 19=0
The @) button can be pressed without having executed the "SLOD" function.

After pressing the SLOD button, the dock Leveller is lowered to the Lower dock level-
ler position.

Menu item 19=1
The & button can only be actuated after the SLOD button has been pressed.

Atter pressing the SLOD button, the dock Leveller is lowered to the lower dock level-
ler position.

Menu item 19=7
The @) button can be actuated without having previously pressed the SLOD button.

After pressing the SLOD button, the dock Leveller is lowered for 1 second and then
stops.

Menu item 19=3
The @ button can only be actuated after the SLOD button has been pressed.

After pressing the SLOD button, the dock Leveller is lowered for 1 second and then
stops.

5.3 Menu 2 Dock shelter
Inflatable dock shelter (menu item 20)

In this menu item, you can activate or deactivate the control of an inflatable "Nov-
0Seal 5620" dock shelter by an external control.

Switch-off delay dock shelter (menu item 21)

In this menu item, you can select the time for the switch-off delay of the dock shel-
ter after reaching the door CLOSED position.

Delay open door after dock shelter on (menu item 22)

I the door OPEN button is pressed when the door is closed, the dock shelter will be
switched on before the door is opened. Select the start delay for the door in this
menu item.

5.4 Menu 5 Other settings

Selection of the control address (menu item 52)

The control unit can be networked via an RS485 BUS. For this purpose, the control
unit must be assigned a unique address in the BUS. Addresses from 1 to 99 can be
set.

Output X3 status relay function (menu item 53)

The following functions can be set:

Wheel chack sensor status

The status relay is assigned to the function of the wheel chock sensor and switches
according to the status of the wheel chock sensor.

Traffic light indication for enabling the truck

This function indicates the status of the loading bay. The relay switches an external
traffic light to RED during the loading process (dock leveller not in resting position).
Atter pressing the Dock leveller RETURN button, the dock leveller is moved to the
resting position. In the resting position, the status relay is switched off so that the
traffic light indicates green. The truck can now leave the loading bay.

Door OPEN status

If the door control module signals the door position OPEN, the status relay switches.
Adock light that is switched on when the door is open or a red-green signal traffic
light can be connected.

Dock leveller resting position status

The status relay is assigned to the “resting position” status. When the dock leveller
position sensor is connected and activated at connection terminal X6.3, the relay
switches according to the sensor status. If no sensor is connected, the status relay
switches when the control adopts the "resting position* status (after the waiting
time has elapsed upon actuation of the dock leveller RETURN button).

Status relay X22 function (menu item 54)

Wheel chack sensor status

The status relay is assigned to the function of the wheel chock sensor and switches
according to the status of the wheel chack sensor.

Door OPEN status

If the door control module signals the door position OPEN, the status relay switches.
A dock light that is switched on when the door is open or a red-green signal traffic
light can be connected.

Selection of the control type (menu item 59)

NOTICE

Make sure that the settings are correct

Incorrect settings can cause damage or malfunction of the control or the hydraulic
unit.

In menu item 59, various hydraulic units can be selected. Depending on the present

control, only specific variants can be selected. The valves are controlled differently,

depending on the variant selected. When the variant is changed, the default settings
stored for the variant in question are automatically adopted.

5.5 Menu 8 Process times for dock levellers

Depending on the hydraulic unit selected in menu item b9, different menu items are
displayed in menu 8.

Hydraulic unit DS0110360 / DSO170360 (menu item 59=4)-
Available menu items 80, 81, 85, 86

Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370 [menu item 59=5):
Available menu items 82, 83, 84, 85, 87, 88

Novoferm | 35



QUICK DOCK time (menu item 80/82)

In this menu item you can determine the time duration for the lifting process during
the operation of the “QUICK DOCK" function. When pressing the &) button (QUICK-
DOCK), the lifting process of the dock leveller starts for the preset time duration.
The lifting process of the dock leveller is stopped after this time and the feed is ex-
tended.

Automatic times Return (menu item 81/83/86/87)

In this menu item you can set the time duration for which the dock leveller is lifted
after pressing the Dock leveller RETURN button. Afterwards, the dock leveller will be
safely lowered to the resting position. Please observe the following differences with
regard to the two starting positions of the dock leveller, for each of which you can
set a separate time duration for the Lifting process:

B Dock leveller in floating position (menu item 81/83)

B Dock leveller in “SLOD" position (menu item 86/87)

Select the desired value in the respective menu item to set the time duration.
“SLOD" feed extension time (menu item 85)

In this menu item, you can set the maximum time duration during which the feed is
extended while pressing and holding the SLOD button.

Return times for retracting the feed (menu item 84/88)

In this menu item, you can set the time duration during which the dock leveller's
feed should be retracted after the Dock leveller RETURN button has been pressed
and the dock leveller's Lifting process has been completed.

Please observe the following differences with regard to the two starting positions of
the dock leveller, for each of which you can set a separate time duration for the feed
to retract:

W Dock leveller in floating position (menu item 84)
W Dock leveller in "SLOD" position (menu item 88
Select the desired value in the respective menu item to set the time duration.

5.6 Menu 9 Service
Limitation of cycles (menu items 90/ 92 / 94)
Select a number of cycles upon the completion of which the Service indication Fis

activated on the control. You can reset the maintenance counters by selecting the
number of cycles in the respective menu item again.

Overall cycle counter output (menu item 91/ 93/ 95)

By pressing the PROG button, the cycle counter outputs the values digit by digit
starting with the highest decimal power.

Operating hours counter output (menu item 96)

By pressing the PROG button, the operating hours counter outputs the values digit by
digit starting with the highest decimal power.

Error history output (menu item 97)

When you press the PROG button, the last ten errors recorded are output. This dis-
play sequence starts with the output of the past operating hours since the error has
occurred, followed by the output of the error code. The output “321 - F09” means
“error F09 occurred 321 hours ago”.

Output of firmware version, production date, SN (menu item 98)

Pressing the PROG button starts the sequential output of the control information.
"1.00 - 01.01.2023 - 123456789" means "Firmware version R1.00", production date
"01.01.2023", serial number "123456789".

Default settings (menu item 99)

Keep the PROG button pressed to call the default settings. The control will restart
automatically with the default settings.
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5.7 Programming overview basic board

Menu 1 Basic settings dock leveller

=

10 |Hydraulic motor current

0-12 |0=00A/1=26A/2=32A/3=38A/
b=bbA[5=b0A/6=b6A/T*=062A/
8=068A/9=74A/10=80A/11=86A/
12=92A

14 |X6.2 wheel chock / key switch function

0* No function

1 Wheel chock sensor (no function)

2 Key switch: Inhibit membrane keys

3 Key switch: Lock external command transmitters (connec-
tion X25)

b Key switch: Inhibit complete operation

5 Key switch: Operation enable for 10 seconds
6 Key switch: Operation enable for 300 seconds
15 [Function X6.3: Dock leveller resting position sensor
0* No function

1 Dock leveller position sensor

2 No function

16 |Door position sensor

0 Mechanical limit switch

1* Light sensor

17 |Combined operating modes system interlock (if menu item 18 = 0)

0*  [Combination with interlock
mutual locking of door - dock leveller

1 Combination without interlock
without locking of door - dock leveller

Vi Combination only dock leveller locked
locking of door - dock leveller without sensor

3 only door enabled

18 [Door control (X24)
0* no door control, only dock leveller control

1 external door control
2 DCC drive / T75

-- PROG  |Exit menu
19 |QUICK DOCK locking function by SLOD function / lowering beha-
viour SLOD
0*  |QUICK DOCK without locking by SLOD, with Llowering to low-
est position
1 QUICK DOCK with locking by SLOD, with lowering to lowest
position
2 QUICK DOCK without locking by SLOD, lowering for 1 second
3 QUICK DOCK with locking by SLOD, lowering for 1 second

* Default setting




Menu 2 Dock shelter (optional)

Menu 8 - Times (QUICK DOCK, RETURN, SLOD)

=+

=

20 |Inflatable dock shelter NovoSeal $620 80  |Hydraulic unit DS0110300 / DS0110360

0* |off QUICK DOCK - Lifting process in seconds (s)

1 on 0-8  [0*=3s/1=5s/2=T7s/[3=9s/4=11s]/
21 |Switch-off delay after DOOR CLOSED in seconds (s) h=13s/6=15s/7=17s/8=19s

0* =0s 81 [Hydraulic unit DS0110300 / DS0110360

112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=125s/ RETURN - Lifting process in seconds (s)
6=30s/7=3bs/8=40s/9=455/10=00s/ 0-9 |0=3s/1=5s/2=7s/3=9s/4*=1s/
1=05s/12=60s h=13s/6=15s/7=20s/8=25s5/9=30s

22 |Door opening delay in seconds (s) 82  |Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370

0*  |=0s QUICK DOCK - Lifting process in seconds (s)

112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/ 0-10 |0=1s/1=2s/2*=3s/3=4ks/k=bs[b=bs/
6=30s/7=30s/8=40s/9=455/10=00s/ 6=7s/7=8s/8=9s/9=10s/10=11s
1M=05s/12=060s 83 [Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370

PROG  |Exit menu RETURN - Lifting process in seconds (s)

* Default setting 0-8 |0=3s/1*=bs/2=7s/3=9s/b=115/
D=lsfitia/ 1= 14/1=1
m_ 84  |Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370
RETURN - Retracting the feed, in seconds (s)
52 |Selection of the control address 09 |0=3s/1"=5s/2=Ts/3=9s/4=11s]
0" |Factory settings 5=135/6=155/7=205/8=265/9=30s
02-99  |Entry of control address 85  |SLOD - Extending the feed, in second (s)
53 |Status relay X3 function 0 [0=1s
0 INo function 1 [1=25(* DS0110300/ DSO110360)
T Wheel chock status 2 |2=35(* DS0110340/ DSO0110370)
2 |Traffic light indication for enabling the truck 39 |3=4s/b=bs/b=bs/6=Ts/
3* | Door open status 7=85/8=10s/9=12s
4 Piezo buzzer [iQ slide only) 86  |Hydraulic unit DS0110300 / DS0110360
5 |Dock leveller position sensor status RETURN from SLOD - Lifting process in seconds (s)
54 |Status relay X22 function 0-9 [0=3s/1=bs/2*=7s/3=9s/4=115/5=13s/
0*  [No function 6=15s/7=20s/8=255/9=30s
1 IWheel chock status 87 |Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370
2 |Door-open status RETURN from SLOD - Lifting process in seconds (s)
3 External door control interlock 0-8  (0=3s/1"=5s/2=7s/3=9s/b=11s]
4 |Piezo buzzer / warning light (iQ slide only) 6=13s/6=16s/7=17s/8=19s
59 [Control variant 88  [Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370

0-3  |Other SLOD - Retracting the feed, in seconds (s)

4 |2 valve hydraulics - DS0110300 / DS0110360 - SLOD 09 [0=3s/1*=bs/2=T7s/3=9s/k=11s]

5* |2 valve hydraulics - DS0110340 / DS0110370 - SLOD 5=13s/6=16s/7=205/8=265/9=30s

6-7  |Other PROG  |Exit menu

PROG  |Exit menu * Default setting

* Default setting
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6 Programming the door control module (T75)

mww The procedure for programming the door control module is identical to that for the
basic board and is described in detail in the following section Programming pro-

Selection of the dock leveller maintenance cycle cedure, as well as being illustrated.

0 500 6* 3500 In order to program the Control unit, open the top housing cover.

1 1000 7 4000 =

2 1500 8 4500

3 [0 9 [s000 PRO®

4 2500 10 [5500 ¢

5 |3000 11 [6000 5
91  |Output total cycle counter dock leveller

92  |Limitation door cycles

0* No limitation
1 1000 7 25000 L
2 |4000 8 |30000 i
N 9 |30 "
4 12000 10 |40000
] 16000 11 |45000 R
b 20000 12 |50000
93 |Overall cycle counter output door
PROG  |Press for 3 seconds to reset the maintenance counter e
94 |Preselection of the dock shelter maintenance cycle

0 500 6* 3500 .

1 1000 7 4000

2 |1500 8  [4500 6.1 Menu 3 Basic settings - door

3 2000 9 5000 Setting the door end positions (menu items 30 and 31)
4 2500 10 {5500

b 3000 11 16000 & WARNING

Crush hazard and risk of being struck by the closing door

95 |Cycle counter output dock shelter cycles = . . W
PROG. |Press for 3 seconds fo reset the maimternan o AP\ Ensure that no closing edge or photoelectric sensor monitoring s active
€55 07 2 SeConds 10 reset the maintenance counte whilst the end positions are set.

96  |Operating hours counter output - hours
97 |Error memory output hours - error code
98  |Software version output - creation date - serial number

99 |Reset to default setting NOTICE

PROG  |Press for b seconds The door must be spring balanced.
-- PROG  |Exit menu

* Default setting

Depending on the driven the door must be spring balanced.

Please note that the upper and lower end position must be set directly in succes-
sion. The end positions are approached in dead man mode.

1. Select menu 3 "Basic settings™ in the control and go to menu item 30 “Door set-
ting of upper end position”, so that the number 30 flashes on the LED display (1).

2. In order to define the upper end position, keep the “Up navigation” button (3)
pressed until the door is completely open.

= If the door moves in the wrong direction, a reversal of the direction must be im-
plemented. Keep the PROG button (4) pressed for 5 seconds and then repeat
step 2.

3. When the upper end position has been set, the lower end position must be ad-
justed. Exit menu item 30 by pressing the PROG button (4) once. The LED
point (2) flashes five times on the LED display (1) to confirm the entry.

4. Switch to menu item 31 "Door setting of lower end position”.

5. Inorder to define the lower end position, keep the “Down navigation” button (5)
pressed until the door is completely closed.

6. Confirm the entry to complete the setting process.
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Fine adjustment of the door end position at the top (menu item 33) and at the

bottom (menu item 34)

1. Select menu 3 "Basic settings™ in the control and go to menu item 33 “Fine cor-
rection upper end position”.

= The preset value 50 flashes on the LED display.

2. Values 0 to 99 are provided to you for carrying out a fine correction. Values of 50
(default setting) to 0 correspond to 0 mm to approx. -80 mm. Values from 50 to
99 correspond to 0 mm to approx. +80 mm.

3. Confirm the entry and switch to menu item 34 "Fine correction lower end posi-
tion".

4. Values 0 to 99 are provided to you for carrying out a fine correction. Values of 50
(default setting) to 0 correspond to 0 mm to approx. -80 mm. Values from 50 to
99 correspond to 0 mm to approx. +80 mm.

Selection of closing edge J3 / selection of photoelectric sensor J2 (menu

items 35 and 36)

NOTICE

Do not interrupt the learning cycle for detecting the position of the
photoelectric sensors

The automatic position detection of the installed photoelectric sensor must not be
interrupted.

6.2 Menu 4 Further door settings
Selection of the operating mode (menu item 40)

The OPEN door and CLOSE door buttons can be used in pulsed mode or dead man
mode. Select the desired operating mode in menu item 40.

Status relay X3 function (menu item 45)

The control is provided with a status relay that can switch different states depending
on the setting. A detailed selection of the functions can be found under menu
item 45 in the Programming overview of the door control module (T75).

Opening force limit (menu item 48)

/\ WARNING
' Danger of entanglement on the door leaf by persons standing or

sitting on the door while it is moving!
The opening force limitation must be set so as to prevent persons from
being able to stand or sit on the door while it is moving.

NOTICE

The "Opening force limitation" function can only be utilized for doors with
spring balancing.

Environmental impacts like wind load and temperature variations may lead to
unintentional triggering of the force limitation function.

1. Select menu 3 "Basic settings™ in the control and go to menu item 35 “Closing
edge selection”.

Select a value corresponding to the desired setting.

Confirm the entry and switch to menu item 36 "Photoelectric sensor selection”.
Select a value corresponding to the desired setting.

5. Confirm the entry to complete the setting process.

If you have selected the value 3 “Photoelectric sensor mounted in the frame”, the
next CLOSE door run executed by the control is a “learning cycle” for detecting the
position.

This learning cycle is indicated by the value E10 in the LED display.

Switch-off position of pre-limit switch (menu item 37)

NOTICE

Compliance with standard EN 12453

Check the switch-off position of the door after every setting you have carried out.
The switch-off setting must correspond to a maximum distance from the ground of
50 mm, otherwise compliance with the standard EN 12453 is not ensured. This might
result in the loss of certification.

1. Select menu 3 "Basic settings™ in the control and go to menu item 37 "Correc-
tion of pre-Limit switch closing edge safety”.

= The preset value 25 flashes on the LED display.

2. Set the switch-off position so that a maximum distance of 50 mm to the ground
contact is generated. Values between 0 and 99 are provided to you for this pur-
nose. Values of 25 (default setting) to 0 correspond to 0 mm to approx. -50 mm.
Values from 25 to 99 correspond to 0 mm to approx. +100 mm.

3. Confirm the entry to complete the setting process.

The opening force limit is used to detect an additional weight during opening. The
door opening height is divided into five sectors. The door run is stopped at the end of
each sector if an additional weight is detected.

Carry out the following settings for opening force limitation in menu item 48 in com-
pliance with the motor used:

Motor 5.24/9.20/9.24/14.1 Input value = 2 x R x W/ 20
Motor 9.15/14.15 Input value = 2 x Rx W/ 15
R = shaft revolutions for the complete door opening

W = additional weight at the door in kg

Example:

Motor 9.24, R = 8 revolutions for door opening, switch-off is to be effected at an ad-
ditional weight of 60 kg, calculation results in 2 x 8 x 60 kg / 20 = 48 (input value).

The opening cycles are compared to the previous travel process. If the value set is
exceeded, the door stops and F33 appears on the LED display.

@ Afterwards, the door can only be closed in dead man mode.

Eliminate the cause of the excessive force and carry out a new learning cycle by
opening and closing the door once while making sure that the door runs smoothly
and failure-free. The learning cycle is indicated with "L on the LED display.

Functional force monitoring check

NOTICE

Opening force limitation has not tripped during the functional check

If the opening force limitation function has not tripped, the settings in menu item 48
must be checked.

Carry out a functional check of the opening force limitation function. Install a test
weight on the door for this purpose. The drive must switch off!

Motor duty cycle (menu item 49)

NOTICE

Motor 5.24 with a plastic gearbox

When motor 5.24 with a plastic gearbox is used, the duty cycle must be set to the
value 1 (3~) or 2 (WS, 1-).

The duty cycle set prevents the drive mator from being overheated and avoids damage.
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6.3 Menu 5 Various settings
Wireless closing edge RSE (menu items 53,57,58)

The RSE system serves as a radio transmission system of the signals from the clos-
ing edge safety device, slack rope switch and wicket door sensor to the drive. The
system is in accordance with PLc in compliance with EN 13849-1.

Please proceed as follows to commission the RSE system:
1. Connect the module to the control unit at terminal Jo.

2. Select value 1 “RadioSafetyEgde - system™ in menu item b3 "Function ter-
minal J6".

3. Select the type of the closing edge safety device in menu item 7.

4. Select the type of the wicket door in menu item 58. "ENS68xx” (value 1) is
preselected as a default value.

Pairing of RSE-T and RSE-R

5. Navigate to menu item b7.

6. Press and hold the PROG button for 5 seconds.

= The RSE-R emits a long beep sound.

= "b7" flashes on the display.

7. Now press the button on the RSE-T.

= The RSE-R emits a long beep sound for confirmation.

= The control confirms pairing by the decimal point flashing b times.

/\ WARNING
Impact and crush hazard due to the door movement!

é By unpairing the RSE-T and RSE-R, the safety sensors are inoperative.
W Repair the RSE-T and RSE-R again or make sure that the RSE sys-

o tem is replaced by a coiled cable.
271

Unpairing of RSE-T and RSE-R

8. Navigate to menu item b8.

9. Press and hold the PROG button for b seconds.

= The RSE-R emits several rapid beep sounds.

= The control confirms unpairing by the decimal point flashing b times.

NOTICE

After setting and before initial commissioning, check whether the safety devices are
operating correctly.

6.4 Menu 6 Radio settings
Programming the hand-held radio transmitter

Please observe that every hand-held transmitter must be programmed individually.
You are provided with the possibility of programming 20 KeeLog radio codes. If all
20 memory locations are occupied, no other hand-held transmitter can be pro-
grammed.

The following encryption types can be programmed: Keelog, 12 Bit, Multibit. The
first code programmed determines the encryption type.

The encryption types KeeLogClassic and KeeLogAES can be used in parallel. A start
command of a KeeLog hand-held transmitter is only accepted in the mode in which it
has previously been programmed.

Start pulse (menu item 60)
1. Select "Program hand-held transmitter start button” in menu item 60.
2. Actuate the button of the hand-held transmitter for opening the door.

= When the code has been programmed, the dot display on the LED display flashes
5 times.

3. Go to Exit to complete the setting process.
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Light function (menu item 62)

Select menu item 67 and actuate the light function button of the hand-held trans-
mitter. When the code has been programmed, the dot display on the display flashes
b times.

Deleting radio codes (menu item 63)

To delete all codes programmed, proceed as follows:

1. Select menu item 63.

2. Press and hold the PROG button for 5 seconds.

™ Whenall codes have been deleted, the dot display on the display flashes
b times.

6.5 Menu 9 Service menu
Limitation of cycles (menu item 92)
Select a number of cycles upon the completion of which the service indication is ac-

tivated on the control. You can reset the maintenance counters by selecting the
number of cycles in the respective menu item again.

™ Please note that the limitation for the door cycles can also be set in
menu 9 of the basic board. To prevent the service indication from reacting to two dif-
ferent door cycle limitations, one of the two menus (basic board or door control
module) must be set to “No limitation".
Operating hours counter output (menu item 96)
By pressing the PROG button, the operating hours counter outputs the values digit by
digit starting with the highest decimal power.
Error history output (menu item 97)
When you press the PROG button, the last ten errors recorded are output. This dis-
play sequence starts with the output of the past operating hours since the error has
occurred, followed by the output of the error code. The output “321 - F09” means
“error F09 occurred 321 hours ago™.
Output of firmware version, production date, SN (menu item 98)
Pressing the PROG button starts the sequential output of the control information.
"1.00 - 01.01.2023 - 123456789" means “Firmware version R1.00", production date
"01.01.2023", serial number "123456789".
Default settings (menu item 99)
Keep the PROG button pressed to call the default settings. The control will restart
automatically with the default settings.



6.6 Programming overview of the door control module (T75)

Menu 3 Basic settings

Tl e

30 |Door setting of upper end position

PROG ‘Reversal of the direction (press for b seconds)

31 |Door setting of lower end position

33 [Fine correction of upper end position
50 Factory settings

50-0 10...80 mm lower

50-99 |0...80 mm higher

34 |Fine correction of lower end position
50*  |Default setting

50-0 |0...80 mm lower

50-99 |0...80 mm higher

35 |Selection of closing edge safety device

PROG  |Measurement display (press b seconds)
0*  |Optical closing edge safety device OSE
1 Electrical safety edge 8K2
2 Pressure wave switch with testing

36 |Selection of photoelectric sensor

0*  |without photoelectric sensor

1 2-wire photoelectric sensor LS?

2 4-wire photoelectric sensor LS phatoelectric reflection
Sensor

3 Photoelectric sensor LS2, mounted in frame

b Photoelectric sensor LS5 photoelectric reflection sensor
mounted in frame

b 4-wire photoelectric sensor with testing
b 4-wire phatoelectric sensor in frame with testing
37 |Correction of pre-limit switch closing edge safety

25* | Correction of pre-limit switch closing edge safety
25-0 10..50 mm lower
25-99 {0..100 mm higher

-- PROG  |Exit menu

* Default setting

Menu 4 Further door settings

=

40 |Selection of operating mode
0 |Dead man OPEN / dead man CLOSE
1 Pulse OPEN / dead man CLOSE
2* |Pulse OPEN / pulse CLOSE
4 |Status relay X3
0 Door close signal
1* Door open signal
2 Warning during the process
3 5-minute light
b Wipe pulse with hand-held transmitter
5 Wipe pulse
48 |Opening force limitation
0*  |Off
1-60  |Entry of switch-off force
49 |Motor duty cycle
0* |without limitation
1 |Geared motor 5.24 (25 min / 35 %)
2 Geared motor 5.24 WS (25 min / 30 %)
3 |Geared motor 9.15/9.20/9.24 (25 min / 60 %)
4 |Geared motor 9.24 WS (25 min / 20 %)
5 |Geared motor 14.15/14.21 (25 min / 60 %)
-- PROG  |Exit menu
* Default setting

Menu 5 Various settings

m_

b1 |Function of external command transmitter J1
0* |off
1 Three-button control
2 Pulse generator open-stop-close function
b3  |Service interface
0* |off
1 Radio closing edge RSE
2 Service
b7  |Selection of closing edge safety device to RSE
PROG  |Press for b seconds: pairing of RSE system
0*  |RSE system with OSE
1 RSE system with 8k2
b8  |Wicket door switch selection to RSE
PROG  |Press for b seconds: delete pairing of RSE system
0 none
1* |ENS-S 68xx
2 NC contact
-- PROG  |Exit menu
* Default setting

Novoferm | 41



Menu 6 Radio

Rl

Programming the start button on the hand-held transmitter

62 Programming the light button on the hand-held transmitter
63 |Deleting radio codes
PROG  |Press for b seconds
-- PROG  |Exit menu
* Default setting

Menu 9 Service menu

Bl

Selection of the door maintenance cycle

0* no service interval
1 1000 5 16000
2 4000 6 20000
3 8000 7 25000
4 12000 8 30000
91 |Cycle counter output door cycles
92 |Limitation door cycles
0 No limitation
1 1000 7 25000
2 4000 8 30000
3 8000 9 35000
4 12000 10 {40000
b 16000 1 45000
6* 20000 12 {50000

96  |Operating hours counter output - hours
97 |Error memory output hours - error code
98  |Software version output - serial number - creation date
99 |Reset to default setting
PROG  |Press for b seconds
-- PROG  |Exit menu
* Default setting
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7 Commissioning

When programming has been completed, carry out a test run by executing all operat-
ing functions. If all operating functions can be carried out correctly, the connected
door system and dock leveller is ready for operation.

8 Operation

8.1 Safety instructions for operation
Observe the following safety information for operation:
B The operator must be instructed on how to handle the control or the controlled

door system and dock leveller and be familiar with the applicable safety regula-
tions.

W Comply with the accident prevention regulations and general safety regulations
relevant to the field of application.

W Check the control and the controlled door system and dock leveller for visual
defects before use.

W [fyou detect any safety-relevant deficiencies, decommission the door system
and dock leveller and report all defects to the responsible line manager.
Have the deficiencies remedied immediately.

W | the operational behaviour of the door system and dock leveller changes,
switch the system off immediately. Recommissioning must be prevented. Notify
the operating company of the change.

/\ WARNING
Crush hazard by moving dock leveller!
Limb crush hazard when moving dock leveller.

M The dock leveller must be visible from the place of operation.

W During lifting and lowering the dock leveller, it is not permitted to
persons to be in the travel path of the dock leveller.

/\ CAUTION
Crush hazard and risk of being struck by the closing door!
Persons can be struck when the door is closed or collide with the door.
B The door must be visible from the place of operation.

/TR

/\ CAUTION

Tripping or falling hazard when loading!
With the control switched off, activated emergency stop or restart lock,
the floating position of the dock leveller is not active and the vertical

movements of the truck are not balanced out.
W |tis not permitted to drive on the dock leveller until restart.

8.2 Commissioning of the dock leveller
1. Switch the main switch to the “I" (ON) position.
2. Briefly actuate the @ button to acknowledge the restart lock.

8.3 Functional description for the dock leveller operation

& During operation, note that a green status LED (left above each button)
signalises whether the desired function is currently enabled for operation.

8.3.15LOD / Positioning the dock leveller to open and close the load
compartment

By means of the "SLOD" function, the gap between the truck and the end of the
building is closed by the feed. The dock Leveller can then be accessed to open and
close the truck gate.



Press and hold the SLOD button will Lift the dock leveller for one second and extend
the feed afterwards. After letting go of the SLOD button or, at the latest, after the
preset time has elapsed, extending the feed will be stopped. According to the
preselected setting, the dock Leveller is lowered to the lowest position or stops after
one second of lowering. You can now enter the dock leveller to open the truck gate.
During the entire process, the "FORKLIFT" LED is activated to indicate that it is not
permitted to drive on the dock leveller.

8.3.2 QUICK DOCK / Positioning the dock leveller on the truck loading area

Using the "QUICK DOCK™ function will position the dock leveller on the truck loading
area.

(= Letting go of the @) button too early while the dock leveller is being lif-
ted will cancel the operation. The dock Leveller will then be lowered again.
Hydraulic unit DS0110300 / DS0110360
Press and hold the & button (QUICK DOCK) to Lift the dock leveller for the preset
time while the feed is retracted at the same time. The feed is extended again after
the completion of the lifting process. When releasing the & button, extending the
feed will be stopped. After 2 seconds of standstill, the dock leveller is automatically
lowered onto the truck loading area.
Hydraulic unit DS0110340/ DS0110370

Press and hold the @) button to lift the dock leveller for the preset time. The feed is
extended after the completion of the lifting process. When releasing the & button,

extending the feed will be stopped. After 2 seconds of standstill, the dock leveller is
automatically lowered onto the truck loading area.

8.3.3 CORRECTION / Correcting the feed rate

The feed rate can be readjusted with the & (CORRECTION) button. The & button
will be activated after the "QUICK DOCK" function has been executed.

Hydraulic unit DS0110300 / DS0110360

If you press the & button, the dock leveller is lifted for one second. At the same
time, the feed is retracted. The feed is extended again afterwards. Once the feed has
reached the correct position, let go of the & button to stop extending the feed.
After 2 seconds of standstill, the dock leveller is automatically lowered onto the
truck loading area.

Hydraulic unit DS0110340/ DS0110370

If you press the & button, the dock Leveller is raised for one second before the feed
is retracted. The feed is extended again afterwards. Once the feed has reached the
correct position, let go of the & button to stop extending the feed. After 2 seconds
of standstill, the dock Leveller is automatically lowered onto the truck loading area.

8.3.4 Return / dock leveller in resting position

@D The Dock Leveller RETURN button will only be active after actuating the
@ button.
As soon as the loading process has been completed, you can move the dock leveller
back to its resting position by actuating the Dock leveller RETURN button.
Hydraulic unit DS0110300 / DS0110360
The dock leveller is lifted for the preset time while the feed is retracted at the same
time. The dock leveller is lowered automatically until it reaches its resting position,
without a button being actuated.
Hydraulic unit DS0110340 / DS0110370
The dock leveller is lifted for the preset time. The feed is then retracted according to
the preset time. Afterwards, the dock Leveller is lowered automatically until it
reaches its resting position, without a button being actuated.

8.3.5 Dock leveller position sensor function

With a sensor activated in its resting position at X6.3, the control will switch to
standby mode after a defined time, switching off all valves.

8.3.6 AUTO button

The AUTO button will only be active if the dock leveller has been positioned on the
truck. By briefly pressing the AUTO button, the dock leveller will automatically move
back into resting position. Afterwards, the door will automatically move into the
CLOSED position without a button being actuated.

8.3.7 Restart lock

A

Atter having carried out some programming steps, switching the main switch or
emergency stop switch back on, the restart lock is active. The yellow warning indic-
ator flashes in the display.

/\ CAUTION
Tripping or falling hazard when loading!
With the control switched off, activated emergency stop or restart lock,
the floating position of the dock leveller is not active and the vertical
movements of the truck are not balanced out. A step may be created
that poses a tripping or falling hazard.
B |tis not permitted to drive on the dock leveller until restart.

In order to deactivate the restart lock, briefly actuate the & button.

8.3.8 Optional functions

Chargeable lamp (optional)

As soon as the door has reached the open position, the chargeable lamp connected
to the status relay X3 output is switched on. As soon as the door leaves the open po-
sition, the chargeable lamp switches off again.

Safety wheel chock (optional)

The dock leveller can only be lifted and the feed extended when the wheel chack is
positioned behind the truck tyre.

If the wheel chock is configured, the @) button will only be active when the wheel
chock is positioned at the truck. After the dock leveller is positioned on the vehicle,
the Dock Leveller RETURN button can be actuated, even if the safety chock has been
removed.

Access control function (optional)

The control is provided with an input for a key switch. The latter switches according
to the configuration in menu item 14 "Function X6.2".

8.4 Functional description for the door system operation

8.4.1 Dead man OPEN / dead man CLOSE

By pressing the @ button (dead man function) continuously, the door operation
starts to move in the OPEN direction until the OPEN door end position is reached. The
door movement can be stopped by releasing the button. The door is closed by con-
tinuously pressing the @ button (dead man function) until the door end position has
been reached. If you let go of on of the & @ buttons during door movement, the
door will stop immediately.

8.4.2 Pulse OPEN / dead man CLOSE

By pressing the @ button briefly or by external pulse generators, the door operation
starts to move in the OPEN direction until the OPEN door end position is reached. The
door movement can be stopped by pressing the @ button. Pressing the @ button
again continues the opening operation. The door is closed by continuously pressing
the @ button (dead man function) until the door CLOSED end position has been
reached. If you let go of the @ button while the door is closing, the door will stop
immediately.
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8.4.3 Pulse OPEN / pulse CLOSE

By pressing the @ button briefly or by external pulse generators, the door operation
starts to move in the OPEN direction until the OPEN door end position is reached. The
door movement can be stopped by pressing the @ button. By briefly pressing the @
button, the door starts moving in the CLOSE direction until the door end position
CLOSE is reached.

This operating mode requires the installation of a closing edge safety device (menu
item 35). When the closing edge safety device is activated while the door is closing,
the door will stop and a direction reversal will take place. Activation of the safety
device has no effect when the door is opening. If there is a defect, the door can be
closed by the @ button.

8.4.4 External control devices

The door can be operated by external control devices / pulse generators. The opera-
tion corresponds to the section "Pulse OPEN / Pulse CLOSE". If a single start button
is used as control device, value 2 must be set in menu item 51. This allows for oper-
ation in the OPEN-STOP-CLOSE-STOP pulse sequence. .

8.4.5 Optional functions
Lighting (optional)
The control is provided with a door status relay which can be used to switch optional
lighting (menu item 45).
Radio hand-held transmitter (optional)
Start button (functional process in pulse OPEN operating mode /
pulse CLOSE):
B |nitial pulse generation:
Drive starts and moves the door to the end position OPEN or CLOSE that is set.
W Pulse generation during the process:
Door stops.
W New pulse:
Door continues moving in the opposite direction.
Light button:
W The light function is a continuous light, which can be switched irrespective of
the "ON / OFF" door action.

8.4.6 Emergency door operation

/N\ WARNING
Risk of being crushed or hit by the moving door in EMERGENCY
operation!

Persons can be struck when the door is closed or collide with the door.

‘. W For EMERGENCY operation the door needs to be checked and found
/-GN to be in perfect condition.

MW While the "Dead man" operating mode is active, a clear view to the
door from the place of operation must be ensured.

EMERGENCY operation permits the operation of the door with defective or tripped
safety devices.

EMERGENCY operation is activated after b seconds of permanent actuation of
"OPEN" or "CLOSE" whilst E"06 or E"07 is displayed and is indicated by an F~30
message on the display.
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8.5 Status display
Dock leveller status display

State

Control ready to operate

Dock leveller moves back to resting position

Dock leveller is lifted

Dock leveller is lowered

Feed is extended

Feed is retracted

Dock Leveller in stop or resting position

Dock Leveller in floating position

Operation of the dock Leveller is locked by input X6.2.

Symbol flashing: Restart lock active

Symbol permanently illuminated: Safety circuit (emergency stop)
active

Have service carried out by a technician

The LED next to the "FORKLIFT" symbol is illuminated: It is prohibited
to drive on the dock leveller during this time.

@ v PP A0 EEEN BEES BEE AN N

Door action status display

Display |State

Upper end position OPEN reached

Door end position has not been reached

Lower end position CLOSE reached

Representation of the door opening frequency

Representation of the door closing frequency

N

Learning cycle for weight detection




8.6 Decommissioning

1. Press the RETURN or AUTO button to move the dock leveller back into resting
position.

2. Set the main switch to the “0" (OFF) position.
3. Secure the main switch against switching-on.

9 Troubleshooting

Error displays relating to error states of the basic board or the controlled dock level-
ler are shown in the LED display with an underscore (e.g. E_08). Error displays with
an overline (e.. £703) refer to error states of the door control module (T75) or the

Eror_State _____Diagnosedcause___________|

F_44  |Dock leveller not  [Short circuit on the iVision extension module, short
moving circuit on the inputs of the iVision extension module
No door function  |DCC not recagnised, check connection to the DCC

F_45

A

The warning indic-
ator flashes upon
switching the main
switch on and off.

The restart lock is active. Press the &) button or
RETURN.

Error_State____Diagnosed cause _________|

E°03  |Door neither opens |Close wicket door.

controlled door system. ot closes. Wicket

Error State ___Diagnosed cavse | door open

E_08  |Dock leveller nat  |Emergency stop at connection X4 actuated, check E°05  |Door neither opens |Safety circuit at J3 interrupted. Check slack rope
moving emergency stop switch nor closes switch.

F_01  |Hydraulic pump  |Wrong rotating field detected, exchange mains E"06  |Door reverses / does | Closing edge safety device has tripped. Check closing
starts brieflyand  |phases L2, L3 not close edge safety device. Check cabling. When connected
switches off to J3 and an 8k2 closing edge, press and hold the

F 02  |Dock leveller not  [Control-internal testing failed, switch control off programming button in menu item 35 for 5 seconds.

F_03 moving and on again E°07  |Door reverses / does | Photoelectric sensor has triggered. Check menu

E—gé not close item 36.

F_09 |Interruption of the |Flow of the hydraulic pump exceeds the default 08 ngrcl[:) ilzzer 0pens Ez\svr:]ilnfspt:;z m;edlgz\alseh[?:dtrr:\fseﬁ) Che;r?\;zlz C;i?]l
dock leveller move- |value, check menu setting 10, check supply line to w10 m " d' dg i d’ gain.
ment the hydraulic unit oor neither opens | No door end position programmed.

F_10  |Dock leveller not  |Error at switch-off of hydraulic unit, switch control nor closes g’;ogram door end position under men items 30 +
movin off and on again -

d - d - E"10  [Programming of |Position of photoelectric sensor in frame not pro-

F_11  [Dock leveller not  |Error in control of valve 1, switch control off and on hotoelectric sensor larammed. Onen and close door completely. Adiust
moving again, reposition dock Leveller Eosition ghotoelec.trig sensor Petey. Ad

11 DOCL.( (eveller not Errqr n cont'rgl of valve 2, switch control off and on £12 Door neither opens  |RSE: Safety circuit at door leaf interrupted! Check
moving again repositon dock (eveller nor closes wiring at the door and ropes.

F_14  |Dock leveller not  |Valve 1 not recognised, check supply line to the hy- E13 |Door neither opens | RSE: Wicket door open. Close wicket door!
moving draulic unit, check valve coils, valve 1 not connected nor closes ' ’ '

F_15  |Dock leveller not  |Valve 2 not recognised, check supply line to the hy- E44 |Door neither onens Wicket door apen: close wicket door
moving draulic unit, check valve coils or closes P pen: ’

F16 - |Dock teveller not - Valve 2 not recognised, check supply tne. check E'51  |Door does nat open |Continuous start cover button OPEN, button is
moving valve coils stuck. check '

F18 DOCL.( levellernot - Shor C|.rcmt detected at \{alve.1 fvalve L Check E'52  |Door neither opens |Cover button STOP pressed, button stuck, cable not
moving supply line to the hydraulic unit, check valve coils or closes connected

19 DOCL.( teveler ngt Error of valve 1 0r2mﬂoqtmg p03|t|0n,SW|.tch e E'53  |Door does not close |Continuous start cover button CLOSE, button stuck,
moving after brief ~ |trol off/on, check supply line to the hydraulic unit, check
jerk check valve coils - —

F_22  |Interruption of the |Runtime limitation of the hydraulic pump reached 754 |Door does not open Esganuous start J1.3 button OPEN. button stuck
dock leveller move- -
ment E55  |Door neither opens |External STOP button J1.2 pressed or bridge miss-

F_25  |Dock leveller not  |Power consumption analysis testing failed, switch nor closes lt[;? check cabling to extenal command transmit
moving control off and on again - —

F_26  |Dock leveller not  |Mainboard testing failed, switch control off and on E%6 Door does not close EEQETUOUS start J1.4 button CLOSE, button stuck,
moving again - . — . .

F_28  [Noresponse to Error in the voltage supply, check mains connec- Eot 3225 ?r?;:):]cnl]%sde: I |Semvice cycles elapsed. Have service carried out
start command tion., 24V load for short circuit

— , - , E"C0  |Door neither opens |Data is transmitted from the control unit to the RSE

F_42  |Dock leveller nat  |Eror iVision extension module testing, switch con- or closes modute (un to 8 seconds). Wait for the procedure to
moving trol off and on again, if necessary, replace iVision be complegedl ' P

extension module -
F 02 i -testi i

F_43  |Dock leveller not |iVision extension module not recognised, switch F03 No response [E):]I’[/)I'O(f)fCCU[I'Ed during self-testing. Switch control
moving control off and on again, if necessary, replace iVi- F 04 '

sion extension module F~05
F06
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error _State _____IDiagnosed cause____________|

error_State____Diagnosed cause ___________|

F10  |Door stops after  |Fault in the control electronics. Switch control on / F76  |Door neither opens | Check resistors. Check sensors for correctness.
start command off. nor closes. Invalid
F719  |Door responds only |Testing of DW closing edge safety device has failed. sensors J3.4/5 de-
to dead man's con- |Check closing edge safety device. tected
trol for closing F77  |Door neither opens |Check resistors. Check sensors.
F'21  |Brief operational in- [Runtime limitation of door drive, let drive cool down nor closes. Invalid
terruption for approx. 20 min. sensors J4.3/4 de-
F724  |Noresponse to start|No connection to the DES. Check mator connection tected
command cable and DES. F78 Drive blocks inend  |Check spring tension, check door mechanics, check
F727  |Drive blocked Check door mechanics / check phases, motor con- position CLOSE | CLOSE end position.
_ necton cable . _ 10 Maintenance
F728  |Noresponse to start |Voltage supply error. Check mains connection.
command Check peripherals for short circuit. 10.1 Tasks to be performed before starting maintenance
F729  [Mator rotates in in- |Mains phases have been inverted. Correct or re-ad-
correct direction.  |just. A\ DANGER
Door stops after | Door drive too fast, follow-up of the drive too high. A Hazardous voltage!
start command. Fatal electric shock when touching live parts. Observe the following
Door stoos after re- safety rules when working on the electrical system:
ps after re
versing. M Disconnect from the mains.
F'30  |Dooronlyrunsin  |Return from pulsed operation to dead man mode. W Secure against inadvertent switch-on.
dead man mode for |Closing edge safety device or photoelectric sensor W Verify de-energised state.
closing has tripped. Opening force limitation activated, mo- W Work on the electrical system may only be performed by skilled
tor duty cycle exceeded. electricians or instructed persons working under the direction and
F733  |Door stops during |Opening force limitation has tripped. Door can only supervision of a skilled electrician in accordance with the electro-
the opening process |be closed in dead man mode. Eliminate sluggish- technical rules and directives.
ness or blockage of the door. Check springs. Elim-
inate the cause of the excessive force, then open NOTICE
and close the door. NOTICE
F34 Door neither opens  [Duty cycle exceeded. Wait and let motor cool down. For your safety, the door system and the dock leveller must be checked before initial
nor closes use and as required - at least once a year - in accordance with the check list in the
F740  |Door neither opens |No receiver module detected at terminal J6. Attach ~ Ispection chapter. The check can be carried out by a person with the
nor closes receiver module! corresponding qualification certificate or by a specialist company.
F"41  |Door neither opens |Battery charge of the transmitter is too low. Re- o ;,
nor closes place battery! Service indicator
F42  |Door neither opens |Door connection box is not paired with receiver. If the control determines the need to carry out an inspection, the service indicator in
nor closes Perform pairing! the display lights up. Inform a specialist company.
F~46  [Door neither opens |Short circuit in safety circuit on door leaf. Check 10.2 Inspection
nar loses wiring to slack rope switch and wicket door contact! When being commissioned, power-operated doors must be inspected and maintained
F*47|Door neither opens | Fault in safety chain, unknown series resistance. by correspondingly qualified persons (persons with suitable qualifications, based on
nor closes Check wiring at the door. knowledge and experience) and in compliance with intervals specified by the manu-
F771 |Erroneous wicket | Check contact resistances. Check assembly of facturer in the maintenance instructions and, if necessary, also in accordance with
door contact. Door ~ |wicket door, open and close wicket door, check as- any special national regulations (e.g. ASR A1.7 “Technical Rules for Workplace
neither opens nor ~ |sembly. Safety - doors and gates"). AUl maintenance and inspection tasks must be docu-
closes mented in the inspection loghook provided. It must be kept safe by the operating
F772  |Door neither opens | Short circuit detected in the safety circuit wicket company, together with the documentation of the door system, throughout the entire
nor closes door contact / slack rope switch J3.4/5. Check service life and must be handed over to the operating company in a duly completed
cables for short circuit, eliminate short circuit. fashion, at the latest on the date of commissioning by the technician (we also re-
F773 Door neither opens Switch control on and off. If necessary, rep[ace con- commend this for manually operated dOOfS]. The specifications laid down in the doc-
nor closes. Testing  [trol. umentation of the door system (assembly, operating and maintenance instructions,
of input J3.4/5 etc.) must be absolutely observed in any case.
failed The manufacturer's warranty expires immediately if the inspection / maintenance
F775  |Door neither opens  [Switch control off and on Check closing edge safety ~ has not been carried out properly!

nor closes. Qutput
voltage J4 erro-
neous

device, door connection box for short circuit. Check
terminal assignment.
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Any changes that are made to the door system (if permitted at all) must also be doc-
umented.



Door system inspection loghook

OPBTALING COMPANY O T18 Sy S .-t
tem:

S SEBIT SIEB: ettt st

Drive data
DTIVE TP oo Date of MANUFACTUTE: .....ovoeooceeee s
MaNUFACKUTET: ... s 0perating MOE: ........vveeeereceeree e

Door data
MOGEL: .o Year of ManufaCtUre: ......ooovveeere e
SEMIAUND. ..o Wing WeIgNT: oo

D007 QIMENSIONS: ..o e

Installation and commissioning

Company, tBCANICIAN: ..........eveeceeeeee e Company, tECANICIAN: «......ovveeeeeeceeeeeeeeeeeeee s
COMMISSIONING ON: oo SIGNATUIE: oo
Other details Subsequent changes

Novoferm | 47



Check list for door system
(Document equipment during commissioning by ticking the items off)

Equipment Available/ Properties to be checked 0K Comment

_\_\_‘_‘_\éd
= N S A e —)

2.0
2.1
211
212
213
22
2.2
222
223
23
24
3.0
3.1
3.2
3.3
331
33.2
333
3.4
3.5
4.0
4.1
42
43
5.0
b1
b2
b.2.1
b.2.2
b3
b.4
b5
6.0
6.1
6.2
6.3

Door

Manual operation of the door
Fastenings/connections

Pivots/joints

Track rollers/track roller holders
Seals/sliding contact strips

Door frame/door guide

Door leaf

Weight counterbalance/safe opening
Springs

Clamping heads / bearing blocks

Spring break device

safety elements

Wire cables

Mounting

Cable drums

Slack rope switch

Fall protection

Concentricity of T-shaft

Drive / controls

Drive/console

Electrical cables/connections

Emergency release

Quick chain

Crank handle

(uick release

Control devices push-button/hand-held transmitter
Limit stop

Safeguarding of crush and shearing zones
Force limit

Protection against lifting of persons

Site conditions

Other devices

Latching/lock

Wicket door

Wicket door contact

Door closer

Traffic light control

Photoelectric sensors

Closing edge safety device
Documentation by the operating company
Rating plate/CE marking

Declaration of Conformity for the door system
Assembly, operating, maintenance manuals
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Smooth running
State/Seat
State/Lubrication
State/Lubrication
State/Seat
Alignment/Fastening
Alignment/State

State/Seat/Setting
State

State/rating plate
State/Seat
State/Seat
State/Seat

2 Safety windings
State/seat /function
State

State

State/Fastening
State
State/function
State/function
State/function
State/function
State/function
State/function

Stops and reverses
Door leaf
Safely distances

Function/State
Function/State
Function/State
Function/State
Function/State
Function/State
Function/State

complete/readable
complete/readable
complete/readable

000 0000000 000 O00OO0000O0O OOO0O00O0O0O0o0O0 oOooooooon




Proof of inspection and maintenance of the door system

Date Work performed / necessary measures

Test carried out

Defects rectified

Signature /
company address

Signature /
company address

Commissioning, initial check

11 Disassembly

Disassembly is carried out in reverse order of the assembly instructions in the In-
stallation chapter.

12 Disposal

Dispose of packaging material in an environmentally friendly way and in accordance
with the applicable local disposal regulations.

s 1N Symbol with the crossed-out waste bin on waste electrical or electronic
equipment stipulates that this equipment must not be disposed of with the house-

hold waste at the end of its life. The separate collection of waste electrical and elec-

tronic equipment aims to enable the re-use, recycling and other forms of recovery of
waste equipment as well as to prevent negative effects for the environment and hu-
man health caused by the disposal of hazardous substances potentially contained in
the equipment.

Dispose of the waste electrical or electronic equipment in accordance with national
legislation.

UK (The following applies for the United Kingdom)

According to Waste Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013
(S12013/3113) (as amended) devices that are no longer usable must be collected
separately and disposed of in an environmentally friendly manner.
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1 Informations générales

1.1 Contenu et groupe cible

Cette notice de montage et d'utilisation décrit la commande combinée iVision 5DD/
hDDS (ci-apres « la commande »). Elle s'adresse aussi bien au personnel technique
chargé des travaux de montage et d'entretien qu'a U'utilisateur du produit.

1.2 Représentation et figures

Les illustrations contenues dans cette notice sont destinées a vous permettre de
mieux comprendre le sujet et les étapes des interventions. Les représentations ma-
térielles sont montrées dans les illustrations a titre d’exemple et peuvent différer
(8gerement de L'aspect réel de votre produit.

1.3 Explication des symboles

1.3.1 Pictogrammes et signalisation de mise en garde

A\ DANGER

DANGER

.. signale un risque de niveau élevé, entrainant la mort ou des blessures graves s'il
n'est pas évité.

/N AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT

.. signale un danger pouvant entrainer la mort ou des blessures graves s'il n’est pas
gvité.

/N ATTENTION

ATTENTION

.. Signale un risque de niveau faible, pouvant entrainer des blessures (égeres ou
modérées s'il n'est pas évité.

1.3.2 Symboles de danger

Avertissement de tension électrique dangereuse !

Ce symbole signale que, dans le cadre de la manipulation du systeme,
une tension électrique pourrait porter atteinte a la santé, voire a la vie
des personnes.

Risque d’écrasement pour Uensemble du corps !

Ce symbole vous signale des situations dangereuses présentant un
risque d"écrasement pour L'ensemble du corps humain.

Risque d’écrasement des membres

Ce symbole vous signale des situations dangereuses présentant un
risque d'écrasement pour les membres du corps humain.

Risque de chute !

Ce symbole vous signale des situations dangereuses avec un risque de
chute.

Risque de trébuchement !

Ce symbole vous signale des situations dangereuses avec un risque de
trébuchement dii a des objets au sol.

Risque de happement

Ce symbole vous signale des situations dangereuses présentant un
risque de happement.

/AR

> B BB

1.3.3 Autres symboles

..indique des informations importantes (p.ex. dommages matériels), mais pas de
dangers.

@ Information

Les indications dotées de ce symbole vous aident a effectuer vos taches
rapidement et en toute sécurité.

Renvoie a un plan de la variante de raccordement correspondante au
chapitre Figures..

2 Sécurité
Observez par principe les consignes de sécurité suivantes :

/\ AVERTISSEMENT

Risque de blessures du fait de la non-observation des consignes de sécurité

et des instructions !

Le non-respect des consignes de sécurité et des instructions risque de causer une

électrocution, de provoquer un incendie et/ou d'entrainer des blessures graves.

B [ ‘observation des consignes de sécurité et des instructions indiquées dans cette
notice permet déviter les dommages corporels et matériels pendant les travaux
avec et sur le produit.

W Avant de commencer quelque travail que ce soit sur le produit, lisez la notice de
montage e d'utilisation dans son intégralité, notamment e chapitre Sécurité
ainsi que les consignes de sécurité respectives. Assurez-vous davoir bien com-
pris le contenu de ce que vous avez lu.

B Toute utilisation non appropriée, impropre ou non conforme de ce produit, de la
porte ou du niveleur de quai commandé(e) peut étre a Uorigine de risques pour
('utilisateur.

W (Conservez toutes les consignes de sécurité et toutes les instructions pour pou-
voir vous y reporter ultérieurement.

W tilisez exclusivement les piéces de rechange d'origine du fabricant. Les contre-
facans et les pieces de rechange défectueuses peuvent occasionner des dom-
mages, des dysfonctionnements, voire la défaillance compléte du produit.

B [ estinterdit aux enfants de jouer avec l'appareil.

W |lestinterdit aux enfants d'effectuer le nettoyage et Uentretien de l'appareil
sans surveillance.

2.1 Sécurité au travail

L'observation des consignes de sécurité et des instructions contenues dans cette
notice permet d'éviter les dommages corporels et matériels pendant les travaux
avec et sur e produit. Le fabricant ainsi que son représentant déclinent toute res-
ponsabilité et tout recours en dommages et intéréts en cas de non-observation des
consignes de sécurité et des instructions contenues dans cette notice ainsi que de la
réglementation locale de prévention des accidents en vigueur pour le domaine d'uti-
lisation et des consignes générales de sécurité.

2.2 Utilisation conforme

La commande est exclusivement destinée a commander le niveleur de quai a (evre
téléscopique compris dans la fourniture ainsi qu'un systéme de porte qui lui est rac-
cordé. Aucune modification du produit n'est autorisée sans L'autorisation écrite du
fabricant. Toute utilisation autre que celle qui est déclarée « utilisation conforme »
est considérée comme non conforme.

2.3 Mauvais usage prévisible

Les mises en ceuvre suivantes sont considérées comme utilisations non conformes

raisonnablement prévisibles :

B (3 mise en ceuvre avec un niveleur de quai a levre téléscopique d’un autre fabri-
cant

M [a mise en ceuvre avec un niveleur de quai a levre rabattable

W (a circulation sur le niveleur de quai alors que la commande est hors service

Le fabricant décline toute responsabilité pour déventuels dommages matériels et/ou

corporels résultant du mauvais usage raisonnablement prévisible ou du non-respect

des consignes de la notice de montage et d'utilisation.

Novoferm | 51



2.4 Qualification du personnel

Les personnes suivantes sont habilitées a réaliser les travaux de montage et les tra-

vaux sur le systéme mécanique (dépannage & réparations) :

B Personnel qualifié doté d'une formation adéquate, par exemple mécanicien in-
dustriel

Est considéré comme qualifié le personnel capable, du fait de sa formation spéciali-

sée, de ses connaissances et de son expérience, ainsi que de la connaissance des

dispositions correspondantes, de juger les travaux qui lui sont confiés et d'en détec-

ter les dangers potentiels.

Les personnes suivantes sont habilitées a réaliser les travaux d'installation et les

travaux sur le systeme électrique (dépannage, réparation & désinstallation) :

W Flectriciens qualifiés

Les électriciens qualifiés doivent lire et comprendre les schémas électriques, mettre

les machines électriques en marche, entretenir et réparer les machines, raccorder

les armoires électrigues et de commande, installer le logiciel de commande, garantir

la capacité fonctionnelle des composants électriques et détecter les risques éven-

tuels lors de la manipulation de systemes électrigues et électroniques.

Les personnes suivantes sont autorisées a opérer le produit :

W (pérateur

L"opérateur doit avoir Lu et compris la notice, en particulier le chapitre « Sécurité »,
et avoir conscience des risques liés a la manipulation du produit ainsi que de la
porte et du niveleur de quai commandés par celui-ci.

L"opérateur doit avoir été formé pour la manipulation de la porte ainsi que du nive-
leur de quai commandeés.

2.5 Risques potentiels liés au produit et a la porte avec niveleur de
quai qu’il commande

Le produit a été soumis a une évaluation des risques. La construction et l'exécution
du produit qui en résultent correspondent a U'état actuel d"avancement de la tech-
nique. Le produit peut &tre mis en ceuvre de fagon sure dans le cadre d’une utilisa-
tion conforme. IL existe toutefois un risque résiduel.

A\ DANGER

Danger lié a une tension électrique

Risque d'électrocution mortelle en cas de contact avec des pieces sous

tension. Lorsque vous travaillez sur le systeme électrique, respectez les

regles de sécurité suivantes :

B Mettre hors tension

W Sécuriser contre toute remise sous tension

W S'assurer de l'absence de tension

W |es travaux sur le systéme électrique ne doivent étre effectués que
par un électricien qualifié ou par des personnes sous les ordres et
a surveillance d'un électricien conformément aux régles et aux dis-
positions de ['électrotechnique.

/\ AVERTISSEMENT
Risque d’écrasement par le niveleur de quai en mouvement !
é Lorsque le niveleur de quai bouge, il peut écraser les membres de
Persannes.

B e pont doit étre visible depuis le lieu ot a lieu la commande.

W Aucune personne ne doit se trouver dans la zone de mouvement du
niveleur de quai lorsque celui-ci se leve ou s'abaisse.
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/\ ATTENTION
Risque de trébuchement et de chute lors du chargement

Lorsque la commande est hors service, le bouton d'arrét d'urgence
déclenché ou le blocage au redémarrage activé, la position flottante du

pont de chargement n’est pas active et les mouvements en hauteur du

camion ne sont pas compenses.

B |e pont de chargement ne doit pas &tre emprunté jusqu'a la remise
en service.

/\ ATTENTION
! Risque d’écrasement et de heurt dil a la fermeture de la porte

Lorsque la porte se ferme, elle peut cogner les personnes ou entrer en
collision avec elles.

o M 3 porte doit pouvoir étre vue a partir de U'endroit ou on la commande.
A@T&

2.6 Dispositifs de sécurité et de protection

W Interrupteur principal / bouton darrét d’urgence
L'interrupteur principal permet de couper toutes les phases de ('alimentation
secteur, aussi bien pour la commande que pour le pont de chargement. Lorsque
Uinterrupteur principal est coupé durant e mouvement du niveleur de quai, le
niveleur interrompt son mouvement immédiatement.

W Bouton d"arrét d’urgence
La fourniture ne comprend pas de bouton d'arrét d'urgence. Vous pouvez toute-
fois raccorder un ou plusieurs bouton(s) d'arrét d'urgence. Un tel bouton d'arrét
d’urgence raccordé permet d'interrompre e mouvement de la porte et du nive-
leur de guai commandes.
Dans la suite de cette notice, nous ne répéterons pas a chaque fois que le(s)
bouton(s) d"arrét d'urgence doilven)t étre installé(s) par le client.

/\ ATTENTION
Risque de trébuchement et de chute lors du chargement

Lorsque la commande est hors service, le bouton d'arrét d'urgence
déclenché ou le blocage au redémarrage activé, la position flottante du

pont de chargement n'est pas active et les mouvements en hauteur du
camion ne sont pas compenseés.

B [e pont de chargement ne doit pas étre emprunté jusqu'a la remise
en service.

D"autres dispositifs de sécurité peuvent tre raccordés a la commande, comme par
exemple un bouton d"arrét d’urgence ou une cale de roue. Le personnel doit avoir re-
¢u une formation sur la configuration exacte et ses fonctionnalités.

2.7 Comportement apres urgence
W Bouton d"arrét d’urgence

Siun bouton d'arrét d'urgence a été raccordé par le client, vous devez, une fois
remédié a la situation d'urgence, le déverrouiller conformément aux indications
du fabricant correspondant.



3 Description du produit

3.1 Eléments de commande

B~ o N~ —
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Affichage LED

Touche AUTO

Touche OUVERTURE (porte)

Touche STOP (porte)

Touche FERMETURE (porte)

LED « CHARIOT »

Couvercle du boitier de la platine de base
Touche SLOD

Touche RETURN (niveleur de quai)

Interrupteur principal / bouton d"arrét d'urgence
Touche CORRECTION

Touche QUICK-DOCK

LED verte autorisation de touches

Symbole service

Symbole alerte

Couvercle du boitier du module commande de porte

N oo A WON

3.2 Apercu commande
] O o q
O =¥
= "
— ' 1
Faseoary:::| L‘.ﬁ;
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g % ﬁ
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1 Module commande de porte (T75)
2 Platine de base iVision TM153385xxxxx
3 Module d"extension

3.3 Plaque signalétique

La plaque signalétigue se trouve sur le coté du boitier de la commande. Les valeurs
de raccordement indiquées doivent étre respectées. Illustration a titre d'exemple :

1 2
i 1
g \— A
g N\
[t EEENEANEAN
£ NN
! \\_\J_'\(Iade in Germany
6 5 4 3
Type de commande
Fabricant et adresse

1

2

3 Tension d'alimentation

b Intensité

b Puissance moteur maximum
6 Indice de protection

7 Numéro de série usine
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3.4 Caractéristiques techniques

N° de plague signalétique :  |WN24059050850
hauteur x largeur x profondeur {520 mm x 215 mm x 120 mm
Passages de cables 2M16

6 M20
1 M20, découpe enV

Tension d'alimentation

N-400 V/3N-230 V

Tension de commande iVision

24V DC

Tension de commande T75

26V DC

4 Installation

A\ DANGER

Danger lié a la tension électrique

Le produit est alimenté en basse tension (230/400 V AC). Avant de

commencer Uinstallation, il es impératif d'observer les points suivants :

B Tous les travaux sur les raccordements électriques doivent tre
exécutés par un électricien qualifié.

W |e raccordement au secteur doit étre effectué en fonction de la ten-
sion secteur disponible.

Tension de commande vannes
(platine de base X5)

24V DC, max 18 W par vanne

Tension systeme hydraulique
(platine de base X2)

3~400V/3~230 V/ max. 3kW

Tension de sortie (platine de
base X11)

230V/2A
Type de fusible bx20 ZAT

Puissance max. entrainement
de porte

0,6 kW max. pour 230 V AC
1,1 KW max. pour 400 V AC

Puissance absorbée en fonc-
tionnement / au repos

175 : 24W [ <10W
Vision : 42W / <10W

Sécurité conformément & W iVision - X4 : Arrét-A : cat.2 [ Pl=c

EN 13849-1 W T175-J3.1/2/3 : Tranche de sécurité cat.2 /PL=c
W T75- J3.4/5 : Arrdt-A: cat.2 /PL=¢

Indice de protection IP 65

Température de service +50 °C
-20°C

Fabricant

Docking Solutions and Service GmbH

Springrad 4
D-30419 Hannover
www.mydocking.com
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Parallelement aux instructions, référez-vous aux illustrations du chapitre
«Figures ».

4.1 Outillage requis

Le montage de la commande requiert les outils suivants :
W Megtre pliant ou métre ruban

Niveau & bulle

Perceuse

Foret 0 6 mm

Tournevis cruciforme PH, taille 2

Tournevis plat SL3

Tournevis Torx, 120

B (rayon de marquage

4.2 Ouverture du couvercle de la commande

Ouvrez les deux couvercles du boitier, en haut et en bas, en dévissant les deux vis
atérales du couvercle, a gauche ou a droite au choix.

4.3 Montage de la commande

AVIS

Choix de U'emplacement de montage

Observez lors du choix de 'emplacement de montage les conditions indiquées dans
les caractéristiques techniques.

Montez la commande conformément a Uillustration (schéma de percage).



4.4 Schémas de raccordement
Platine de base iVision TM15338bxxxxx avec module d’extension

6 [ :iuuu Bg oso
@ o o
= o |
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o 77| Baad Basssa e
:| E O x28 X29 FCH X30
=] o] < |Beeed £ pd mped
1 o ‘ X31JP1
X1 |[[eZe=e—ex1
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(XXX i° 5w Sor v
\Vision - X1 Raccordement secteur (L1, L2, L3, N)
\Vision - X2 Sortie pompe hydraulique (U.V,W)
iVision - PE Borne de terre ©
\Vision - X3 Sortie relais d'état 1 (contact sec)
\Vision - X4 Entrée circuit de sécurité arrét d'urgence (flottante)
Vision - Xo  Sortie vanne 1 et vanne 2 (24 V DC, 2 A)
\Vision - X6 Entrées, flottantes (capteur cale, capteur position niveleur de quai,
autorisation commande)
\Vision - X7 Connecteur pour clé Bluetooth (BTD-K)
\Vision - X8 Liaison interne module commande de porte (T75)
iVision - X9 Connecteur pour clavier @ membrane
iVision - X10 Connecteur module d'extension iVision
Vision - X11  Sortie 230 VAC / 3,15 A pour accessoires
iVision - X20  Raccordement vanne 3 (24 VDC, 2 A)
iVision - X21  Contact relais sec joint de porte
\Vision - X22  Contact relais sec (relais d'état 2)
iVision - X23  Contact sec feu position de chargement libre/occupée
iVision - X24  sans fonction
iVision - X2b  Entrée émetteur de commandes externe niveleur de quai
\Vision - X26  Sortie relais voyant d'alerte défaut 10-Slide (24 VDC, 2 A)
iVision - X27  Bus RS48b
\Vision - X28  Entrées (capteur cale, capteur véhicule, capteur position niveleur de
quai basse)
iVision - X29  sans fonction
iVision - X30  sans fonction
iVision - X31  Interface de programmation
iVision - JPT  Choix terminaison RS485
iVision - LED1 LED d'état
iVision - ST1  Interface de programmation

4.5 Raccordement de la platine de base iVision avec module
d’extension

1. Raccordement secteur X1

AVIS

Controle du raccordement secteur

W Assurez-vous qu'un disjoncteur de 10 A est installé coté batiment.

W Assurez-vous de la conformité de L'ordre des phases au niveau du raccordement
secteur.

W Vérifiez que le raccordement secteur sur site correspond bien au pré-cablage de
la commande.

W En cas de différence, une modification du cablage de la commande est néces-
saire.

La commande est livrée avec une prise CEE 16 A et un cable d’environ 1 m, préts a
Uemploi et cablés conformément 2 la fig. BN (3 x 400 v, N, PE).

Pour le raccordement au 3 x 230V, PE, choisissez e raccordement conformément a
la fig. b

Assurez-vous que le disjoncteur, une fois Uinstallation effectuée, est facile d'acces.

2. Sortie X2 pompe hydraulique

Fig. B et BX Raccordez e moteur hydraulique a a borne X2 en respectant Uordre
des phases.

3. Sortie X3 relais d’état

Fig. H Raccordement d’une lumiére de quai

Raccordez une lumigre de quai au bornier X3 et sélectionnez au sous-menu b3, pour
a fonction du relais d'état, la valeur 3.

Lorsque le module commande de porte signale que la porte est en position OUVERTE,
le relais d'état commute et la zone de chargement est éclairée.

Fig. X Raccordement d'un feu rouge/vert (position repos)

Raccordez un feu rouge/vert a la borne X3 pour signaler si le niveleur de quai se
trouve en position de repos. A cette fin, sélectionnez la valeur b dans le sous-me-
nu b3. Le feu vert s'allume dés que le niveleur de quai se trouve en position de re-
pos. I passe au rouge des qu'il quitte (a position de repos. En cas d'utilisation d'un
capteur position de repos niveleur de quai (sous-menu 15=1), le relais d'état est pi-
loté directement. En ['absence de ce capteur, le relais d'état commute apres une
temporisation, une fois ['abaissement acheve.

4. Entrée X4 arrét d’urgence

/\ ATTENTION
Risque de trébuchement et de chute lors du chargement
Lorsque la commande est hors service, le bouton d'arrét d'urgence
déclenché ou e blocage au redémarrage activé, la position flottante du
pont de chargement n'est pas active et les mouvements en hauteur du
camion ne sont pas compenses.

B [e pont de chargement ne doit pas étre emprunté jusqu'a la remise
en Service.

Enlevez le pontage au niveau du bornier X4 et raccordez un ou plusieurs boutons
d"arrét d’urgence (connexion série) conformément a la figure. En cas dactionne-
ment, le niveleur de quai s'arréte.

5. Sortie X5 vanne 1 et vanne 2

Raccordez les vannes V1 et V2 de Uhydraulique a la borne X5 conformément a Uillus-
tration.
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6. Entrée X6.2 commutateur a clé

Vous avez la possibilité e raccorder un commutateur a clé, conformément a Uillus-
tration.

Pour bloguer ou débloquer L'utilisation de la commande, 'entrée du bornier X6.2
peut étre configurée pour Uintégration d’'un commutateur a clé. Sélectionnez la va-
leur correspondante entre 2 et 6 dans le sous-menu 14.

7. Entrée X6.3 capteur position niveleur de quai

Capteur position niveleur de quai (sous-menu 15=1)

En cas d'intégration de ce capteur, la commande est mise en mode veille une fois la
position de repos atteinte. Ainsi, toutes les vannes sont mises hors service, permet-
tant de réduire la consommation d'électricité.

Raccordez le capteur au bornier X6.3 conformément a Uillustration et sélectionnez la
valeur 1 dans le sous-menu 15. Le contact du capteur est fermé en position de re-
pos.

br - marron bk - noir bl - bleu

8. Connecteur X7 clé Bluetooth BTD K
La clé Bluetooth BTD K permet la configuration de U'entrainement par Uintermédiaire
de U'application « NovoAssist ».

Enfichez la clé Bluetooth sur le connecteur X7, conformément a l'illustration. La clé
Bluetooth est reconnue automatiquement. Suivez les instructions qui saffichent
dans Uapplication pour terminer la configuration.

9. Sortie X21 commande extérieure pour sas d'étanchéité

AVIS

Le contact du relais est prévu pour 24V /1 A maximum. Une soufflerie de porte de
230 V AC ne doit pas étre raccordée directement.

Raccordez la commande extérieure du joint de portail au bornier X21 conformément
a lillustration.

Les sous-menus 20, 21 et 22 permettent d"activer le joint de portail NovoSeal S620
avant U'ouverture de la porte et de le désactiver aprés la fermeture de la porte.

10. Sortie X22 relais d’état

Utilisez le contact de relais sec, conformément a Uillustration, pour bloquer les élé-
ments de commande des commandes externes. Le relais commute en fonction du si-
gnal d’entrée sélectionné.

11. Sortie X23 feu position de chargement libre/occupée

Raccordez conformément a Uillustration un feu rouge/vert au bornier X23.

Lorsque la position de chargement est déja occupée (niveleur de quai non en position
de repos/porte non fermée), e feu passe au rouge. Une position de chargement libre
est signalée par un feu vert. Le feu passe au vert environ 30 secondes apres que la
position de repos ait été atteinte.

12. Entrée X25 émetteur de commandes externe niveleur de quai

/\ AVERTISSEMENT
Risque d’écrasement par le niveleur de quai en mouvement

Lorsque le niveleur de quai bouge, il peut écraser les membres de
persnnes.

B Montez toujours les émetteurs de commandes externes en vue du
niveleur de quai.

W e niveleur de quai doit &tre visible depuis le poste de commande.
A B [a console de commande de l'émetteur externe doit disposer d’un
bouton d"arrét d'urgence.

Raccordez ['émetteur de commandes externe au bornier X25 conformément a U'illus-
tration.
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13. Entrée X28 capteur véhicule / capteur cale

Fig. H Raccordez e capteur de détection véhicule au bornier X28, conformément a
Uillustration.
Sila liaison avec le nuage (« cloud ») est établie, 'état du capteur est transmis.

Fig. m Raccordez e capteur cale au bornier X28. Le contact de commutation du
capteur cale est fermé lorsque la cale est en position.
br - marron gr - gris

4.6 Vue d’ensemble du module commande de porte (T75)
Module commande de porte (T75)

bk - noir

®

EJE

5 1X3.3
X32
1© |x3.1
41
J35
J34
433
J32
431
J24
22|
J23
J24
J25)
J14
J13
1
J11

—ON®

mw@%

Entrée unité de commande / commutateur a clé externe (OUVERTURE/
STOP/FERMETURE)

Entrée barriere photoélectrique de sécurité 2 fils ou 4 fils

Entrée tranche de sécurité OSE / 8K2 / DW, contact cable (ache, contact
de portillon, arrét d'urgence

Raccordement antenne

Connecteur récepteur radio

Connecteur module supplémentaire / RSE

sans fonction

T75-J8 sans fonction

T75- 19 Connecteur cable de raccordement moteur - fin de course numérique (DES)
175 - 11 sans fonction

175 - X1 Alimentation interne module commande de porte T75

175 - X2 Connecteur cable de raccordement moteur - entrainement porte
T75-X3  Relais contact sec 1, relais état porte

175 - X4 Sortie 24 V DC, max. 150 mA

175 - BUT Module de communication avec la platine de base iVision

175 - )1

175 - J2
175 - 13

175 - J4
175 - Jb
175 - Jb
175 - J7



4.7 Raccordement module commande de porte (T75)

1. Connecteur X2 et J9 (T75) raccordement moteur

Fig. B Le cable de raccordement moteur est pré-confectionné pour le moteur et le
fin de course numérique DES. Le raccordement s'effectue par le biais d'une pose fixe
du cable de raccordement moteur et les branchements ont lieu au moyen des bornes
correspondantes. Un contact fin de course numérique conforme PL ¢ selon

EN 13849-1 doit tre utilisé (DES3, DES4).

Lextrait [BY de ta figure illustre le raccordement d'un contact de rupture de ressort
ou de déroulement.

En cas de déclenchement d'une protection contre la rupture de ressort, la com-
mande doit &tre sécurisée contre le redémarrage au moyen d’un contact de rupture
de ressort ou de déroulement. Les contacts utilisés doivent &tre a ouverture forcée
selon EN 60947-5-1, annexe K. Les contacts sont reliés par ligne fixe aux bornes du
fin de course numérique (DES).

2. Entrée J2 (T5) barriére photoélectrique

AVIS

Ne pas interrompre le déplacement d"apprentissage de reconnaissance de
position

L'apprentissage automatique de reconnaissance de position de la barriére
photoélectrigue installée ne doit pas étre géné.

Raccordez la barriere photoélectrique selon 'une des variantes suivantes :
Fig. Bl saricre photoélectrique 2 fils LS2

Fig. A sarviere phatoélectrique 4 fils LS5 avec test

Fig. K&l Barriere photoélectrique a réflexion

Sélectionnez la barriere photoélectrique installée au sous-menu 36.

3. Entrée J3 (T75) boite de raccordement de porte / arrét d’'urgence

/\ ATTENTION
Risque d’écrasement et de heurt di a la fermeture de la porte

Une barre a ondes de choc ne doit étre utilisée en tant que tranche de
sécurité que si elle est équipée d'une fonction test.

. W A cette fin, sélectionnez la valeur 2 au sous-menu 35.
Ajl&

Fig. B La boite de raccordement de porte permet de raccorder une tranche de sé-
curité, un contact de portillon et un contact de cable lache. Si la porte est dotée
d’un portillon, le contact de portillon (modéle Entrysense 6k8) est raccorde  la boite
de raccordement de porte. Le contact de portillon et le contact de cable lache sont
branchés en série et surveillés par la commande.

Pour raccorder un contact de portillon a la boite de raccordement de porte, choisis-
sez L'un des deux borniers, enlevez la résistance de 2 kOhm des bornes et raccordez-
y le contact de portillon. Le contact de portillon Entrysense est contrdlé de niveau
PL C selon EN 13849-1 et surveillé par la commande de porte.

Pour le contact cable lache, utilisez exclusivement un contacteur a ouverture forcée
selon EN 60947-5-1, annexe K. Le cable de liaison avec la boite de raccordement de
porte doit étre posé sur le tablier et protégé contre les détériorations.

En cas de fonctionnement par impulsion, raccordez la tranche de sécurité a (a boite
de raccordement de porte. Sélectionnez ensuite le réglage correspondant au sous-
menu 35. Au sous-menu 35, une pression prolongée sur la touche PROG permet d'af-
ficher la valeur mesurée pour la résistance de la tranche de sécurité 8k2. Exemple :
la valeur 82 signifie 8k2. Une pression bréve sur la touche PROG interrompt U'affi-
chage.

Fig. X Raccordez un bouton darrét d’urgence optionnel en série avec la boite de
raccordement de porte.

4. Connecteur J5 (T75) récepteur radio

En cas d'utilisation d’un émetteur portatif, enfichez le module récepteur (option),
conformément a Uillustration, sur le connecteur J5 et branchez 'antenne sur J4.
Pour Uapprentissage des émetteurs, suivez les instructions du paragraphe Appren-
tissage des émetteurs portatifs au chapitre Programmation du module com-
mande de porte (T75) / Menu 6 Réglages radio.

5. Sortie X4 et relais d’état X3 (T75)

Le module commande de porte met un relais d'état a disposition sur le bornier X3,
charge maximum : 250 VAC /2 A ou 24V DC/ 1A,

De plus, le module commande de porte offre une sortie 24 V sur le bornier X4 pou-
vant étre commutée par Uintermédiaire du relais d'état. Voir Uillustration.

La charge de la sortie 24 V ne doit pas dépasser 150 mA.
La fonction souhaitée pour le relais est sélectionnée au sous-menu 45.
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b Programmation de la commande de niveleur de quai  Représentation graphique de la programmation
Pour programmer la commande, ouvrez le couvercle inférieur du boitier. Menu Sous-menu Sélection

* Activation du mode programmation

Sélection du menu

1-9x
<
3 | wlE] Confirmation de la sélection du
=l [> =t menu

Sélection du sous-menu

%7

La programmation s'effectue a travers des menus. La programmation sera décrite en 1-9x

détail dans la partie suivante Procédure de programmation. La section Repré- <5

sentation graphique de la programmation reprend, sous forme graphique et en 5. Confirmation de a sélection du ey -

plus bref, les mémes informations. Le chapitre Vue d’ensemble programmation SOUS-ment b M |$ (=

décrit les menus dans leur totalité. ™

5.1 Procédure de programmation 6. Réglage de la valeur souhaitée l®

Pour effectuer des réglages dans la programmation, procédez de la manigre sui- | %

vante : 1-99x

1. Appuyez sur la touche PROG (4) durant 2 secondes afin d'accéder & la program- <
mation de la commande. L'affichage LED (1) indique le numéro des menus prin- 7. Confirmation du réglage ‘| -
cipaux (ci-apres désignés comme « menu »). Vous avez jusqu'a 9 menus a votre = 1. Q\} -
disposition. Sx /I 1x

2. Naviguez a Uaide les touches de navigation « vers le haut » (3] et « vers e bas »
(b) pour sélectionner le menu souhaité. L affichage LED (1) indique la sélection
actuelle en tant que chiffre de 1-9.

8. Navigation vers le sous-menu |
suivant ou la sortie du mode %

) . o o programmation 1-9x,--
3. Confirmez la sélection avec la touche PROG (4). Le premier chiffre de Uaffichage <>
LED (1) indique a présent e menu dans lequel vous vous trouvez. Le deuxiéme 9. Sortie du mode programmation
chiffre indique le sous-menu actuel a Uintérieur de ce menu. ' - -

4. Naviguez a Uaide les touches de navigation « vers le haut » (3] et « vers le bas »
(5) pour sélectionner le sous-menu souhaité. Vous avez jusqu'a 10 sous-menus

(04 9) avotre disposition. L affichage LED (1) indique la sélection actuelle en %
tant que deuxieme chiffre de 0-9. 1x

h. Confirmez la sélection avec la touche PROG (4). L 'affichage LED (1) indique la <
valeur actuellement définie du sous-menu concerné en clignotant. Sortie

6. Réglez la valeur souhaitée a U'aide des touches de navigation « vers le haut » (3]
et « vers le bas » (b). En fonction du sous-menu, des valeurs allant de 0 a 99
peuvent étre saisies.

7. Confirmez la saisie avec la touche PROG (4). La saisie est confirmée par le point
de Uaffichage LED (2) qui clignote 5 fois. L affichage LED (1) retourne ensuite &
U'indication du numéro du sous-menu.

8. Sivous voulez terminer la programmation, appuyez plusieurs fois sur la
touche de navigation « vers le haut » (3] jusqu'a ce que Uaffichage indique - -.

9. Confirmez la sélection avec la touche PROG (4), afin de sortir du mode program-
mation.
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5.2 Menu 1 Réglages de base
Surintensité moteur hydraulique (sous-menu 10)

AVIS

Défaillance due a un clapet de surpression DB1 mal ajusté

Controlez le réglage du clapet de surpression DB1 au niveau du groupe hydraulique.
Un clapet de surpression DB1 mal ajusté peut provoguer une défaillance du systéme
hydraulique.

Défaut de la commande ou de Uhydraulique en cas de parametres incorrects

Un réglage incorrect peut entrainer des dysfonctionnements de la commande ou de
['hydraulique.

En fonction de la valeur d'intensité définie, la commande arréte la pompe en cas de
dépassement de cette valeur. La valeur correcte pour la surintensité se trouve dans
les caractéristiques du groupe hydrauligue.

1. Sélectionnez dans la commande le menu 1 « Réglages de base du niveleur de
quai » et allez au sous-menu 10 « Surintensité pompe moteur ».

2. Réglez la valeur souhaitée pour la surintensité.
Fonction entrée X6.2 (sous-menu 14)

Ce sous-menu permet de sélectionner la fonction de la borne X6.2. Les fonctions
suivantes peuvent étre sélectionnées

Fonction « cale »

La fonction « cale » est disponible sur le bornier X28.

Fonction « commutateur a clé : blocage touches a membrane »

Cette fonction permet de désactiver les touches du boitier de commande.
Fonction « commutateur & clé : blocage émetteur de commande externe (X25) »

Cette fonction permet de désactiver les émetteurs de commande externes raccordés
au bornier X25.

Fonction « commutateur a clé : blocage commande »

Cette fonction permet de désactiver toutes les touches de commande.

Fonction « commutateur a clé : autorisation utilisation pour 10 ou 300 secondes »

En cas de sélection de cette fonction, l'utilisation de la commande est bloquée dés
que le niveleur de quai se trouve en position de repos, ou des que la porte est fer-
mée. Lorsque U'entrée X6.2 est activée, la commande peut &tre utilisée pendant le
laps de temps paramétré. Si le niveleur de quai quitte sa position de repos ou si la
porte est ouverte, L'utilisation reste autorisée tant que la condition de blocage dé-
crite ci-dessus n'entre pas de nouveau en vigueur.

Fonction entrée X6.3 (sous-menu 15)

Lorsqu'un capteur est raccordé pour la position de repos du niveleur de quai et que
Uentrée X6.3 est activée (sous-menu 15=1), la commande passe en mode veille une
fois la durée définie écoulée de sorte que la commande coupe toutes les vannes.
Sélection du capteur position porte (sous-menu 16)

Le message positions OUVERTE et FERMEE de la porte ont lieu par lintermédiaire
d'une communication interne avec le module commande de porte. De ce fait, aucune
configuration n’est requise.

Verrouillage de Uinstallation (sous-menu 17, uniquement si sous-menu 18 = 0)
En combinaison avec une commande de porte (sélection sous-menu 18), ce sous-
menu vous permet de configurer le verrouillage réciprogue des commandes du nive-
leur de quai et de la porte.

Les fonctions suivantes peuvent étre sélectionnées :

Fonction « combinaison avec verrouillage »

Les commandes du niveleur de quai et de la porte se verrouillent réciproquement, si
bien que la porte ne peut étre fermée que quand la position de repos a été atteinte.
Inversement, le niveleur de quai ne peut étre commandé que tant que la porte est
complétement ouverte.

Fonction « combinaison sans verrouillage »

La commande du niveleur de quai et celle de (a porte ne se verrouillent pas récipro-
quement et peuvent tre utilisées indépendamment Uune de L'autre.

Fonction « combinaison niveleur de quai verrouillé seul »

Le niveleur de quai ne peut étre commandé que tant que a porte est completement
ouverte. Par contre, la porte peut &tre commandée indépendamment de la position
du niveleur de quai.

Fonction « porte seule active »

Lorsque cette fonction est sélectionnée, la commande du niveleur de quai est ver-
rouillée. Les signaux dentrée ne sont pas exploités. Les touches situées sur le cou-
vercle de la commande de porte permet de commander la porte par impulsions.

Activation de la commande de porte (sous-menu 18)

La valeur 2 (= utilisation avec entrainement DCC / module commande de porte T75)
doit étre définie.

Verrouillage de la fonction « QUICK-DOCK » par la fonction « SLOD »

(menu 19)

Ce menu permet de déterminer si Uopérabilité de la touche & (QUICK-DOCK] ne doit
étre autorisée quapres U'exécution de la fonction « SLOD » ou si une utilisation indé-
pendante de la touche & est possible. En outre, vous déterminez le comportement
de descente du niveleur de quai aprés actionnement de la touche SLOD.

Menu 19=0
La touche @ peut étre actionnée sans avoir exécuté la fonction « SLOD ».

Aprés actionnement de la touche SLOD, le niveleur de quai descend en position
basse de niveleur de quai.

Menu 19=1
La touche @ ne peut étre activée qu'apres actionnement de la touche SLOD.

Aprés actionnement de la touche SLOD, le niveleur de quai descend en position
basse de niveleur de quai.

Menu 19=7
La touche @ peut étre actionnée sans avoir actionné préalablement la touche SLOD.

Apres actionnement de la touche SLOD, le niveleur de quai descend durant 1 seconde
tout en s'arrétant apres.

Menu 19=3
La touche & ne peut étre activée qu’aprés actionnement de la touche SLOD.

Apres actionnement de la touche SLOD, le niveleur de quai descend durant 1 seconde
tout en s"arrétant apres.

5.3 Menu 2 Joint de portail
Joint de portail gonflable (sous-menu 20)

Activez ou désactivez dans ce sous-menu le pilotage de la commande externe d'un
joint de portail gonflable « NovoSeal 5620 ».

Délai de désactivation joint de portail gonflable (sous-menu 21)

Ce sous-menu vous permet de sélectionner le délai de désactivation du joint de por-
tail gonflable aprés que la porte ait atteint sa position FERMEE.

Délai d’ouverture de la porte aprés activation du joint de portail
(sous-menu 22)

La porte étant fermée, lorsque la touche OUVERTURE (de la porte) est actionnée, le
joint de portail gonflable est activé avant que la porte ne s'ouvre. Ce Sous-menu
vous permet de sélectionner le délai au démarrage de la porte.
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5.4 Menu 5 Réglages divers

Sélection de 'adresse de la commande (sous-menu 52)

La commande peut étre mise en réseau sur un BUS RS485. A cette fin, une adresse
univoque doit étre affectée a la commande sur le BUS. L'adresse peut étre définie
entre 1et 99.

Fonction sortie X3 relais d"état (sous-menu 53)

Les fonctions suivantes peuvent étre sélectionnées :

Ftat capteur cale

Le relais d'état est associé a la fonction du capteur cale et commute en fonction de
['état de ce capteur.

Feu d'autorisation pour camion

Cette fonction signale L'état de la station de chargement. Durant la procédure de
chargement (niveleur de quai pas en position de repos), le relais met un feu exté-
rieur au ROUGE. Apres actionnement de (a touche niveleur RETURN, le niveleur de
quai se remet en position de repos. En position de repos, le relais détat est coupé
de sorte que le feu passe au VERT. Le véhicule peut alors quitter la position de char-
gement.

Etat porte OUVERTE

Si le module commande de porte signale la position de porte OUVERTE, le relais
d'état commute. IL est possible de raccorder une lumiere de quai laquelle s'allume
lorsque a porte s'ouvre, ou un feu de signalisation rouge/vert.

Etat position de repos niveleur de quai

Le relais d'état est associé a 'état « position de repos ». Lorsque le capteur « posi-
tion niveleur de quai » est raccordé a la borne X6.3 et activé, le relais commute en
fonction de U'état du capteur. Faute de capteur raccordé, le relais d'état commute
des que la commande suppose U'état « position de repos » (une fois le temps d'at-
tente écoulé aprés actionnement de la touche niveleur RETURN).

Fonction relais d"état X22 (sous-menu 54)

Ftat capteur cale

Le relais d'état est associé a la fonction du capteur cale et commute en fonction de
['état de ce capteur.

Ltat porte OUVERTE

Si'le module commande de porte signale la position de porte OUVERTE, le relais
d'état commute. IL est possible de raccorder une lumiere de quai laquelle s'allume
lorsque La porte s'ouvre, ou un feu de signalisation rouge/vert.

Sélection du type de commande (menu 59)

AVIS

Veillez a Uexactitude des réglages

Des réglages erronés peuvent entrainer des dommages ou des dysfonctionnements
de la commande ou du groupe hydraulique.

Le sous-menu 59 permet de sélectionner de différents groupes hydrauliques. En
fonction de la commande en place, seules certaines variantes pourront étre sélec-
tionnées. Le pilotage des vannes est différent en fonction de la variante sélection-
née. En cas de modification de la variante, les réglages usine enregistrés pour cette
variante seront automatiquement pris en compte.

5.5 Menu 8 Temps écoulés niveleurs de quai

En fonction du groupe hydraulique sélectionné dans le menu 59, les points affichés
en menu 8 sont différents.

Groupe hydrauligue DS0T10300 / DSO110360(menu 59=4)] :
Menus disponibles 80, 81, 85, 86

Groupe hydrauligue DS0110340 / DS0110370(menu 59=5) :
Menus disponibles 82, 83, 84, 85, 87, 88
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Temps « QUICK-DOCK » (menu 80/82)

Ce menu permet de déterminer la durée de la procédure de levage durant a fonction
« QUICK-DOCK ». En cas d'actionnement de la touche & (QUICK-DOCK), la procé-
dure de levage du niveleur de quai démarre pour la durée réglée préalablement. Une
fois le temps écoulé, la procédure de levage du niveleur de quai s'arréte avant la
sortie de la translation.

Durées automatiques Return (menu 81/83/86/87)

Ce menu permet de définir le temps durant lequel le niveleur de quai se leve apres
actionnement de la touche RETURN, pour redescendre ensuite en toute sécurité dans
a position de repos. On distingue deux positions de départ du niveleur de quai pour
lesquelles on peut déterminer respectivement une durée de levage :

W niveleur de quai en position flottante (menu 81/83)

W niveleur de quai en position « SLOD » (menu 86/87)

Pour déterminer la durée, sélectionnez la valeur souhaitée dans le menu respectif.
Durée de sortie « SLOD » translation (menu 85)

Ce menu permet de déterminer la durée de sortie maximale de la translation tant
que vous actionnez la touche SLOD.

Durées de return pour la rentrée de la translation (menu 84/88)

Ce menu vous permet de déterminer la durée de la rentrée de la translation du nive-
leur de quai apres avoir actionné la touche RETURN et aprés que le niveleur ait réali-
sé e levage.

On distingue deux positions de départ du niveleur de quai pour lesquelles on peut
déterminer respectivement une durée de rentrée de la translation :

B niveleur de quai en position flottante (menu 84)

W niveleur de quai en position « SLOD » (menu 88)

Pour déterminer la durée, sélectionnez la valeur souhaitée dans le menu respectif.

5.6 Menu 9 Service
Limitation cycles (menus 90/ 92 / 94)
Sélectionnez le nombre de cycles au bout desquels Uaffichage de service Fsac

tive au niveau de la commande. La remise en zéro des compteurs de maintenance se
fait par une nouvelle sélection du nombre de cycles dans le sous-menu respectif.

Affichage compteur total de cycles (menus 91/ 93/ 95)

En actionnant la touche PROG, le compteur de cycles est affiché chiffre par chiffre
en commengant par la position décimale la plus élevée.

Affichage du compteur d’heures de fonctionnement (sous-menu 96)

En actionnant la touche PROG, Le compteur d’heures de fonctionnement est affiché
chiffre par chiffre en commencant par la position décimale la plus élevée.
Affichage historique des défauts (sous-menu 97)

En actionnant la touche PROG, le systeme affiche les dix derniers défauts consignés.
La séquence daffichage commence par U'affichage des heures de fonctionnement
écoulées depuis U'apparition d'un défaut suivi de L'affichage d'un code défaut. L affi-
chage « 321 - F09 » signifie « il y a 321 heures, le défaut FO9 est apparu ».
Atfichage version progiciel, date de fabrication, n° de série (sous-menu 98)
Une pression sur la touche PROG lance L'affichage séquentiel des informations sur la
commande. « 1.00 - 01.01.2023 - 123456789 » signifie « Viersion progiciel R1.00 »,
date de fabrication « 01/01/2023 », n° de série « 123456789 ».

Réglages usine (sous-menu 99)

Maintenez la touche PROG pressée de maniere prolongée pour appeler les réglages
usine. La commande redémarre automatiquement en appliquant les réglages usine.



5.7 Vue d’ensemble programmation platine de base

Menu 1 Réglages de base du pont

10 |Suivi courant moteur hydraulique
0-12 [0=00A/1=26A/2=32A/3=38A/
b=bbA/5=D0A/6=506A/T*=62A]
8=68A/9=T4A[10=80A/11=86A/
12=92A
14 |Fonction X6.2 cale / commutateur a clé
0* |Sans fonction
1 Capteur cale (sans fonction)
2 Commutateur a clé : blocage des touches a membrane
3 Commutateur a clé : Blocage des émetteurs de commande
externes (bornier X25)
b Commutateur a clé : blocage complet de la commande
b Commutateur a clé : autorisation de commande pour 10 se-
condes
b Commutateur a clé : autorisation de commande pour
300 secondes
15 |Fonction X6.3 : capteur position de repos niveleur de quai
0*  |sans fonction
1 Capteur position niveleur de quai
2 sans fonction
16 |Capteur position porte
0 Contact fin de course mécanique
1*  |Cellule photoélectrique
17 |Modes de fonctionnement combinés verrouillage installations (si
sous-menu 18 = 0)
0*  |Combinaison avec verrouillage
verrouillage réciprogue porte - niveleur de quai
1 Combinaison sans verrouillage
sans verrouillage réciproque porte - niveleur de quai
2 Combinaison niveleur de quai verrouillé seulement
verrouillage porte - niveleur de quai sans capteur
3 Porte seule active
18 |Commande de porte (X24)
0* Pas de commande de porte, commande de niveleur de quai
uniquement
1 Commande de porte externe
2 |Entrainement DCC / T75
19 |Verrouillage fonction QUICK-DOCK par fonction SLOD / comporte-

ment descente SLOD

0*  |QUICK-DOCK sans verrouillage par SLOD, avec descente en
position la plus basse

1 (QUICK-DOCK avec verrouillage par SLOD, avec descente en
position (a plus basse

2 QUICK-DOCK sans verrouillage par SLOD, descente durant
une seconde

3 (UICK-DOCK avec verrouillage par SLOD, descente en posi-
tion la plus basse

PROG  |Sortie menu

*Réglage usine

Menu 2 Joint de portail (option)

20 |Joint de porte gonflable NovoSeal $620
0* désactivée
1 activé
21 |Délai de désactivation apres fermeture de la porte en secondes
(s)
0* |=0s
112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/
6=30s/7=35s/8=40s/9=455/10=50s/
11=55s/12=60s
22 |Délai d’ouverture de la porte en secondes (s)

0* =0s

112 [1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/
6=30s/7=35s/8=40s/9=455/10=50s/
11=55s/12=060s

-- PROG  |Sortie menu

*Réglage usine

Menu 5 Réglages divers

b2  |Sélection de 'adresse de commande
01*  |Réglage d'usine
02-99  |Saisie de 'adresse de commande
b3 |Fonction relais d'état (X3)
0 sans fonction
1 |tatcale
2 Feu de signalisation pour autorisation véhicule
3*  |Etat porte ouverte
A Buzzer piézo (avec iQ-Slide uniquement)
5 Etat capteur position niveleur de quai
b4 |Fonction relais d"état (X22)
0*  |sans fonction
1 |Ftatcale
2 |Etat porte ouverte
3 Verrouillage commande de porte externe
4 |Buzzer piézo / voyant d'alerte (avec i0-Slide uniquement)
59 |Version de commande
0-3  |Divers
4 Systeme hydraulique 2 vannes - DS0110300 / DS0110360 -
SLOD
b* | Systéme hydraulique 2 vannes - DS0110340 / DS0110370 -
SLOD
6-7  |Divers
-- PROG  |Sortie menu

*Réglage usine
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Menu 8 - durées (QUICK-DOCK, RETURN, SLOD)

Groupe hydraulique DS0110300 / DS0110360

QUICK-DOCK - procédure de levage en secondes (s)

0-8 |0*=3s/1=5s/2=7s/3=9s/4=115]/
=13s/6=15s/7=17s/8=

81

Groupe hydraulique DS0110300 / DS0110360

RETURN - procédure de levage en secondes (s)

0-9 [0=3s/1=bs/2=7s/3=9s/4*=1s/
=13s/6=15s/7=20s/8=255/9=30s

Menu 9 Service

Définition du cycle de maintenance du niveleur de quai

82

Groupe hydraulique DS0110340 / DS0110370

QUICK-DOCK - procédure de levage en secondes (s)

010 |0=1s/1=2s/2%=3s/3=bs/4=5s/b=bs/
6=7s/7=8s/8=9s/9=10s/10=115

83

Groupe hydraulique DS0110340 / DS0110370

RETURN - procédure de levage en secondes (s)

0-8 0=3s/1*=55/2=7s/3=9s/4="115/
=13s/6=15s/7=17s/8=

84

Groupe hydraulique DS0110340 / DS0110370

RETURN - rentrer translation en secondes (s)

0-9 |0=3s/1*=5s/2=T7s/3=9s/4=115/
=13s/6=15s/7=20s/8=25s/9=30s

85

SLOD - sortir translation en secondes (s)

0 0=1s

1 1=72s(*DS0110300 / DS0110360)

2 2=3s(*DS0110340 / DS0110370)

39 [3=4s/4=bs/b=6s/6=Ts/
7=8s/8=10s/9=12s

86

Groupe hydraulique DS0110300 / DS0110360

RETURN depuis SLOD - procédure de levage en secondes (s)

0-9 [0=3s/1=bs/2*=7s/3=9s/4=115/5=13s/
=15s/7=20s/8=25s/9=30s

87

Groupe hydraulique DS0110340 / DS0110370

RETURN depuis SLOD - procédure de levage en secondes (s)

0 500 6* 3500

1 1000 7 4000

2 1500 8 4500

3 2000 9 5000

b 2500 10 (5500

b 3000 1 6 000
91  |Edition compteur total cycles niveleur de quai
92  |Limitation cycles porte

0*  [Aucune limitation

1 1000 7 25000

2 4000 8 30000

3 8000 9 35000

b 12000 10 |40 000

b 16 000 1 45000

6 20000 12 |50 000
93 |Affichage compteur total cycles porte

PROG  |Pression 3 secondes pour RAZ du compteur de maintenance

94 |Définition du cycle de maintenance du joint de porte

0 500 6* 13500

1 1000 7 4000

2 1500 8 4500

3 2000 9 5000

b 2500 10 (5500

b 3000 1 6 000
95  |Affichage compteur de cycles Cycles du joint de porte

PROG  |Pression 3 secondes pour RAZ du compteur de maintenance

9  |Affichage compteur d’heures de service - Heures
97  |Affichage mémoire défauts Heures - codes défaut
98  |Affichage version logiciel - date de fabrication - N° de série
99 |Retour aux réglages d’usine

PROG  [Actionner durant b s

0-8 |0=3s/1*=5s/2=T7s/3=9s/4=115/
=13s/6=10s/7=17s/8=

PROG  |Sortie menu

* Réglage d'usine

88

Groupe hydraulique DS0110340 / DS0110370

SLOD - rentrer translation en secondes (s)

0-9 |0=3s/1*=5s/2=T7s/3=9s/4=115]/
=13s/6=15s/7=20s/8=25s/9=30s

PROG |Sortie menu

*Réglage usine
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6 Programmation du module commande de porte (T75)

La procédure de programmation du module commande de porte est identique a celle
de la platine de base. Elle est développée en détail dans la section suivante Procé-
dure de programmation, le texte étant complété sous forme graphigue.

Pour programmer la Commande, ouvrez le couvercle supérieur du boftier.

6.1 Menu 3 Réglages de base de la porte
Réglage des positions finales de la porte (sous-menus 30 et 31)

/\ AVERTISSEMENT

Risque d’écrasement et risque de cognement du fait de la porte
en train de se fermer

Notez qu'aucune tranche de sécurité ni aucune surveillance
photoélectrigue nest active pendant le réglage des positions finales.

La porte doit 8tre compensée par ressort
En fonction de 'entrainement, la porte doit étre compensée par ressort.

Notez que les positions finales haute et basse doivent étre réglées immeédiatement

U'une aprés Lautre. Les positions finales sont atteintes en mode homme mort.

1. Sélectionnez le menu 3 « Réglages de base » et allez au sous-menu 30 « Ré-
glage de la porte position finale haute », de telle sorte que le nombre 30 cli-
gnote sur L'affichage LED (1).

2. Pour déterminer a position finale haute, tenez la touche Vers le haut (3) pressée
jusqua ce que la porte soit complétement ouverte.

= Si la porte se déplace dans la mauvaise direction, il faut inverser le sens de
marche. Tenez la touche PROG (4) pressée pendant b secondes puis répétez
('étape 2.

3. Une fois la position finale haute réglée, il faut régler la position finale basse.
Sortez du sous-menu 30 en appuyant une fois sur la touche PROG (4). Le
point (2) de Uaffichage LED (1) clignote 5 fois et confirme ainsi la saisie.

4. Passez au menu 31 « Réglage de la porte position finale basse ».

b. Pour déterminer la position finale haute, tenez la touche Vers le bas (5) pressée
jusqu'a ce que la porte soit completement fermée.

6. Confirmez la saisie afin de terminer le réglage.

Réglage fin de la position finale haute (sous-menu 33) et basse (sous-

menu 34) de la porte

1. Sélectionnez le menu 3 « Réglages de base » et allez au sous-menu 33 « Ré-
glage fin position finale haute ».

= Lavaleur pré-réglée 50 clignate sur L'affichage.

2. Pour la correction fine, les valeurs allant de 0 a 99 sont a votre disposition. Les
valeurs allant de 50 (réglage usine) a 0 correspondent a des corrections de
0 mm a environ -80 mm. Les valeurs allant de 50 a 99 correspondent a des cor-
rections de 0 mm a environ +80 mm.

3. Confirmez la saisie et passez au sous-menu 34 « Réglage fin position finale
basse ».

4. Pour la correction fine, les valeurs allant de 0 a 99 sont a votre disposition. Les
valeurs allant de 50 (réglage usine) a 0 correspondent a des corrections de
0 mm a environ -80 mm. Les valeurs allant de 50 a 99 correspondent a des cor-
rections de 0 mm a environ +80 mm.

Sélection tranche de sécurité J3 / Sélection barriére photoélectrique J2

(sous-menus 35 et 36)

N'interrompez pas le déplacement d’apprentissage de reconnaissance de
position des barriéres photoélectriques.

L'apprentissage automatigue de reconnaissance de position de la barriere
photoélectrigue installée ne doit pas étre géné.

1. Sélectionnez le menu 3 « Réglages de base » et allez au sous-menu 35 « Sélec-
tion tranche de sécurité ».

2. Choisissez une valeur en fonction du réglage souhaité.

3. Confirmez votre saisie et passez au sous-menu 36 « Sélection barriere photo-
électrique ».

4. Choisissez une valeur en fonction du réglage souhaité.
b. Confirmez votre saisie afin de terminer le réglage.

Si vous avez choisi la valeur 3 « barriere photoélectrique montée dans le cadre », la
commande effectue a la FERMETURE suivante un apprentissage de reconnaissance
de position.

Cet apprentissage est signalé sur 'affichage LED par (a valeur E10.

Position de commutation pré-fin de course (sous-menu 37)

Respect de la norme EN 12453

Aprés chaque réglage, contrélez la position de commutation de la porte. Le réglage
de la commutation doit correspondre a une distance ne dépassant pas 50 mm par
rapport au sol, faute de quoi la norme EN 12453 n'est pas respectée. L'homologation
risque d'dtre retirée.

1. Sélectionnez le menu 3 « Réglages de base » et allez au sous-menu 37 « Cor-
rection pré-fin de course tranche de sécurité ».

= La valeur pré-réglée 25 clignote sur L'affichage.

2. Réglez la position de commutation de telle sorte qu'il reste au maximum 50 mm
jusqu'au contact avec le sol. A cette fin, les valeurs allant de 0 99 sont & votre
disposition. Les valeurs allant de 25 (réglage usine) & 0 correspondent & des cor-
rections de 0 mm a environ -50 mm. Les valeurs allant de 25 a 99 correspondent
a des carrections de 0 mm a environ +100 mm.

3. Confirmez votre saisie afin de terminer le réglage.
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6.2 Menu 4 Autres réglages de la porte

Sélection du mode de fonctionnement (sous-menu 40)

Les touches OUVERTURE et FERMETURE de la porte peuvent étre utilisées en mode

impulsion ou en mode homme mort. Sélectionnez le mode de fonctionnement sou-

haité dans le sous-menu 40.

Fonction relais détat X3 (sous-menu 45)

La commande dispose d'un relais d"état dont la commutation dépend des réglages.

Vous trouverez la liste précise des fonctions au sous-menu 45 de la Vue d’ensemble
programmation commande de porte (T75).

Limitation de la force d’ouverture (sous-menu 48)

/\ AVERTISSEMENT

Risque de happement par Uentrainement de personnes par le
tablier !

La limitation de force doit étre réglée de sorte a empé&cher qu'une
personne puisse étre entrainée.

AVIS

La surveillance de force n’est utilisable qu’avec les portes compensées par
ressorts.
Les influences de Uenvironnement telles que le vent ou les changements de

température peuvent entrainer un déclenchement accidentel de la surveillance de
force.

La limitation de la force d'ouverture est destinée a détecter la présence d'un poids
supplémentaire pendant U'ouverture. La hauteur d"ouverture de la porte est divisée
en cing secteurs. En cas de détection d'un poids supplémentaire, le déplacement de
la porte est stoppé a la fin du secteur en cours.

Réglez la limitation de (a force d"ouverture au sous-menu 48 en fonction du moteur
mis en ceuvre de la maniére suivante :

Moteur 5.24/9.20/9.24/14.21 Valeur 3 saisir=2xUx G/ 20
Moteur 9.15/14.15 Valeur & saisir=2xUxG /15
U = nombre de rotations de 'arbre pour une ouverture compléte

6 = poids supplémentaire sur la porte en kg

Durée d"activation du moteur (sous-menu 49)

Moteur 5.24 a réducteur plastique

En cas de mise en ceuvre du moteur 5.24 a réducteur plastique, la durée dactivation
doit &tre réglée sur la valeur 1 (3~) ou 2 (AC, 1~).

La définition d'une durée d'activation évite une surchauffe du moteur d'entrainement
et les dommages pouvant en résulter.

6.3 Menu 5 Réglages divers
Tranche de sécurité sans fil RSE (sous-menus 53, 57, 58)

Le systeme RSE sert a transmettre a l'entrainement les signaux de la tranche de sé-
curité, du contact cable lache et du contact de portillon. Le systeme est de niveau
PL c selon EN 13849-1.

Pour mettre en route le systeme RSE, procédez de la maniére suivante :
1. Reliez le module a la commande, borne Jé.

2. Dans le sous-menu b3 « Fonction borne J6 », sélectionnez la valeur 1 « Systeme
RadioSafetyEgde ».

Dans le sous-menu b7, sélectionnez le type de (a tranche de sécurité.

4. Dans le sous-menu 58, sélectionnez le type de contact du portillon. Le réglage
d'usine est « ENS68xx » (valeur 1).

Couplage de RSE-T et RSE-R
h. Sélectionnez le sous-menu b7.

wo

6. Maintenez la touche PROG pressée pendant b secondes.

= Le RSE-R émet un unigue bip long.

= Laffichage clignote et indique « b7 ».

7. Appuyez maintenant sur a touche du RSE-T.

= Le RSE-R émet un bip unique en guise de confirmation.

= La commande confirme le couplage par b clignotements du point décimal.

/\ AVERTISSEMENT

Risque de heurt et d’écrasement dii aux mouvements de la porte !
“=g\ L'annulation du couplage de RSE-T et RSE-R met hors fonction les

Exemple :

moteur 9.24, U = § rotations pour l'ouverture, la commutation doit avoir lieu pour un
poids supplémentaire de 60 kg. Le calcul donne 2 x 8 x 60 kg / 20 = 48 (valeur 4 saisir).
Les courses d"ouverture sont comparées a la course précédente. En cas de dépasse-
ment de la valeur définie, la porte s'arréte et F33 apparait sur L'affichage.

& s porte ne peut ensuite étre fermée qu'en mode homme mort.

Eliminez la cause du dépassement et effectuez un nouvel apprentissage en ouvrant
et en fermant la porte une fois sans le probleme. La course d"apprentissage est si-
gnalée sur affichage LED par « L ».

Controle fonctionnel de la surveillance de force

AVIS

La limitation de force a Uouverture n’a pas déclenché au cours du contrdle
fonctionnel

Si la limitation de force a U'ouverture na pas déclenché, il convient de vérifier les
réglages du sous-menu 48.

Effectuez un test fonctionnel de la limitation de force a Uouverture. A cette fin, fixez
un poids sur la porte. L'entrainement doit s'arréter.
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capteurs de sécurité.

‘. W Effectuez un nouveau couplage de RSE-T et de RSE-R ou assurez-
)18 vous que le systeme RSE soit remplacé par un cable spiralé.

Annulation du couplage de RSE-T et RSE-R

8. Allez au sous-menu 58.

9. Maintenez la touche PROG pressée pendant b secondes.
= Le RSE-R émet plusieurs bips rapides.

= La commande confirme ['annulation du couplage par 5 clignotements du point
décimal.

Apres le réglage et avant la premiere mise en service, vérifiez que les dispositifs de
sécurité fonctionnent correctement.




6.4 Menu 6 Réglages radio
Apprentissage des émetteurs portatifs

Notez que chaque émetteur portatif doit &tre programmé séparément. Vous avez la
possibilité de programmer jusqu'a 20 codes radio KeeLog. Lorsque les 20 positions
mémoire sont occupées, il n'est plus possible de programmer un nouvel émetteur
portatif.

Les types de cryptage suivants peuvent étre « appris » : KeelLog, 12 bits, multi-bits.
Le premier code « appris » détermine le type de cryptage.

Les types de cryptage KeelLogClassic et KeeLogAES peuvent étre utilisés en paral-
lele. L'ordre de démarrage d'un émetteur KeelLog Sera accepté uniquement dans le
mode dans lequel il a été programmé.

Impulsion de démarrage (sous-menu 60)

1. Sélectionnez le sous-menu 60 « Apprentissage de la touche Start d"émetteurs
portatifs ».

2. Actionnez la touche de U'émetteur pour Uouverture de la porte.

= Des que le code est « appris », le point de 'affichage LED clignote 5 fois.
3. Quittez le sous-menu afin de terminer le réglage.

Fonction éclairage (sous-menu 62)

Sélectionnez le sous-menu 62 et actionnez la touche de l'émetteur pour U'éclairage.
Deés que le code est « appris », le point de Uaffichage LED clignote b fois.

Effacement des codes radio (sous-menu 63)

Pour effacer tous les codes « appris », procédez de la maniére suivante :
1. Sélectionnez le sous-menu 63.

2. Maintenez pressée la touche PROG pendant b secondes.

& Des que tous les codes sont effacés, le point de 'affichage LED clignote
b fois.

6.5 Menu 9 Service
Limitation cycles (sous-menu 92)
Sélectionnez le nombre de cycles au bout duguel L'affichage de service doit étre ac-

tivé sur la commande. La remise a zéro des compteurs de maintenance se fait en sé-
lectionnant un nouveau nombre de cycles dans le menu correspondant.

& Notez que la limitation du nombre de cycles de (a porte peut également
étre défini dans le menu 9 de la platine de base. Afin d'éviter que 'indication de ser-
vice ne réagisse a deux limitations différentes du nombre de cycles, l'un des deux
menus (platine de base ou bien module commande de porte) doit étre réglé sur « au-
cune limitation ».

Atfichage du compteur d’heures de fonctionnement (sous-menu 96)

En actionnant la touche PROG, le compteur d"heures de fonctionnement est affiché
chiffre par chiffre en commencant par la position décimale la plus élevée.
Affichage historique des défauts (sous-menu 97)

En actionnant la touche PROG, e systeme affiche les dix derniers défauts consignés.
La séquence d'affichage commence par Uaffichage des heures de fonctionnement
écoulées depuis l'apparition d'un défaut suivi de 'affichage d'un code défaut. L affi-
chage « 321 - F09 » signifie «ily a 321 heures, le défaut FO9 est apparu ».
Atfichage version progiciel, date de fabrication, n° de série (sous-menu 98)
Une pression sur la touche PROG lance L'affichage séquentiel des informations sur la
commande. « 1.00 - 01.01.2023 - 123456789 » signifie « Viersion progiciel R1.00 »,
date de fabrication « 01/01/2023 », n° de série « 123456789 ».

Réglages usine (sous-menu 99)

Maintenez la touche PROG pressée de maniere prolongée pour appeler les réglages
usine. La commande redémarre automatiquement en appliquant les réglages usine.

6.6 Vue d’ensemble programmation commande de porte (T75)

Menu 3 Réglages de base

30 |Réglage de la porte position finale haute

PROG |Inversi0n du sens de marche (appuyer pendant b secondes)
31 |Réglage de la porte position finale basse
33 |Réglage fin position finale haute
b0 Réglage usine
50-0 |0...80 mm plus bas
50-99 {0...80 mm plus haut
34  |Réglage fin position finale basse
b0*  [Réglage d'usine
50-0 |0...80 mm plus bas
50-99 {0...80 mm plus haut
35 |Sélection de la tranche de sécurité
PROG  |Affichage valeur mesurée (appuyer pendant 5 s)
0*  |Tranche de sécurité optique OSE
1 Bord sensible électrique 8K2
2 Barre a ondes de choc avec test
36 |Sélection de la barriére photoélectrique
0*  |aucune barriere photoélectrique
Barriere photoélectrique 2 fils LS?
Barriere photoélectrique & fils LS5, barriere a réflexion
Barriere photoélectrigue LS2 montée dans le cadre

Barriere photoélectrique LSb, barriere a réflexion montée
dans le cadre

5 Barriére photoélectrique 4 fils avec test

6 Barriere photoélectrigue 4 fils dans le cadre avec test
37 |Correction pré-fin de course tranche de sécurité

26*  |Correction pré-fin de course tranche de sécurité

~ |l || —

256-0 {0..50 mm plus bas
25-99 10...100 mm plus haut
-- PROG  |Sortie menu

*Réglage usine
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Menu 4 Autres réglages de la porte

Menu 6 Reglages radio

40 |Sélection du mode de fonctionnement Apprentissage touche démarrage de U'émetteur
0 OUVERTURE homme mort / FERMETURE homme mort 62 Apprentissage touche éclairage de U'émetteur
1 OUVERTURE impulsion / FERMETURE homme mort 63  |Effacement des codes radio
2*  |OUVERTURE impulsion / FERMETURE impulsion PROG  |Actionner durantbs
45 |Relais d’état X3 -- PROG  |Sortie menu
0 Signalisation porte fermée *Réglage usine
o pTe et
2 Alerte pendant la course
e Sl il el
4 |Impulsion de balayage avec emetteur portatif Définition du cycle de maintenance de la porte
5 |Impulsion de balayage 0*  |aucun intervalle de service
48 |Limitation force d’ouverture 1 1000 5 16 000
" |désactivée 2 [4ono 6 00w
1-60  |Saisie force de commutation 3 8000 7 25 000
49 |Durée d"activation moteur i 12.000 8 30000
0" jaucune limitation 91 |Affichage compteur de cyclesCycles de porte
1 Motoréducteur 5.24 (25 min / 35 %) 92 |Limitation cycles portail
2 Motoréducteur 5.24 WS (25 min / 30 %) 0 Aucune limitation
3 Motoréducteur 9.15/9.20 / 9.24 (25 min / 60 %) 1 1000 7 25000
4 Motoréducteur 9.24 WS (25 min / 20 %) 9 4000 8 30 000
b Motoréducteur 14.15 / 14.21 (25 min / 60 %) 3 8 000 9 35 000
-- PROG  |Sortie menu i 12.000 10 40000
"Réglage usine 5 [16000 1[4 000
|1 2[5

51 |Fonction émetteurs d’ordres externes J1

96  |Affichage compteur d’heures de service - Heures
97  |Affichage mémoire défauts Heures - codes défaut
98  |Affichage version logiciel - N° de série - date de fabrication

FERMETURE

53 |Interface de service
0*  |désactivée
1 Tranche de sécurité sans fil RSE
2 Service
57  |Sélection tranche de sécurité sur RSE
PROG  |Pression 5 secandes : couplage systéme RSE
0*  |Systeme RSE avec OSE
1 Systeme RSE avec 8k2

58  [Sélection contact de portillon sur RSE

PROG  |Pression 5 secondes : annulation du couplage systéme RSE
0 Aucune
1% |[ENS-S 68xx
2 Contact NF
-- PROG  |Sortie menu

*Réglage usine

66 | Novoferm

0*  |désactivée 99 |Retour aux réglages d’usine
1 Commande trois boutons PROG  |[Appuyer pendant b secondes
2 Emetteur d'impulsions avec fonction OUVERTURE-STOP- -- PROG  |Sortie menu

* Réglage d'usine

7 Mise en service

Une fois la programmation achevée, effectuez un test de toutes les fonctions opéra-
tionnelles. Si toutes les fonctions peuvent &tre exécutées sans probleme, la porte et
le niveleur de quai raccordés sont préts a étre exploités.

8 Exploitation

8.1 Consignes de sécurité pour Uexploitation

Les consignes suivantes doivent &tre observées pour Uexploitation :

W | ‘opérateur doit avoir été formé pour la manipulation de la commande, de la
porte et du pont commandés et familiarisé avec les consignes de sécurité appli-
cables.

B Respectez la réglementation locale de prévention des accidents en vigueur pour
le domaine d'utilisation et les consignes générales de sécurité.

W (ontrolez la commande, la porte et le niveleur de quai raccordés avant l'utilisa-
tion pour détecter d'éventuels défauts visibles.

B En cas de défaut pouvant avoir une influence sur la sécurité, mettez la porte et
le niveleur de quai hors service et signalez tous les défauts au supérieur respon-
sable.

B Assurez une élimination des défauts sans délai.



B Sivous constatez un changement dans le comportement de (a porte ou du pont,
mettez immédiatement le systeme hors service. Toute remise en service doit
gtre empéchée. Informez U'exploitant du changement de comportement.

/\ AVERTISSEMENT
Risque d’écrasement par le niveleur de quai en mouvement !
Lorsque le niveleur de quai bouge, il peut écraser les membres de
Personnes.
W Le pont doit étre visible depuis le lieu ol a lieu la commande.

B Aucune personne ne doit se trouver dans (a zone de mouvement du
niveleur de quai lorsque celui-ci se leve ou s'abaisse.

/\ ATTENTION

Risque d’écrasement et de heurt di a la fermeture de la porte

Lorsque la porte se ferme, elle peut cogner les personnes ou entrer en
collision avec elles.

" W [a porte doit pouvoir &tre vue a partir de U'endroit ol on la com-
A:ﬂ'@; mande.

/\ ATTENTION
Risque de trébuchement et de chute lors du chargement

Lorsque la commande est hors service, le bouton d'arrét d'urgence
déclenché ou le blocage au redémarrage activé, la position flottante du

pont de chargement n'est pas active et les mouvements en hauteur du
camion ne sont pas compenses.

B [e pont de chargement ne doit pas étre emprunté jusqu'a la remise
en service.

8.2 Mise en service du niveleur de quai
1. Placez Uinterrupteur principal sur la position « | » (ON).
2. Pour acquitter le blocage de redémarrage, veuillez actionner briévement &.

8.3 Description fonctionnelle du niveleur de quai

@’ Pendant Uutilisation, observez qu'une LED verte, située au-dessus a
gauche de chaque touche, signale si la fonction souhaitée est actuellement autori-
sée ou non.

8.3.1SL0D / Positionner le niveleur de quai pour ouvrir et fermer de U'espace

de chargement

La fonction « SLOD » permet a la translation du niveleur de quai de fermer le vide

compris entre le camion et le batiment. Ensuite, on peut pénétrer le niveleur de quai

pour ouvrir et fermer (a porte de camion.

Maintenez actionnée la touche SLOD, le niveleur de quai se leve durant une seconde,

avant de sortir a translation. Une fois la touche SLOD relachée ou au plus tard aprés

écoulement du temps réglé préalablement, la sortie de translation s"arréte. Le nive-

leur de quai descend dans la position la plus basse conformément au réglage réalisé

ou s'arréte au bout d'une secande de descente. A présent, le niveleur de quai peut

gtre pénétré pour ouvrir la porte de camion. Durant la procédure entiére, la LED

« CHARIOT » est activée tout en signalant que le niveleur de quai ne doit pas étre pé-

nétré.

8.3.2 QUICK-DOCK / Positionnement du niveleur de quai sur la plateforme

camion

La fonction « QUICK-DOCK » positionne le niveleur de quai sur la plateforme camion
&= Unrelachement prématuré de la touche & durant le levage du niveleur

de quai interrompt la procédure et le niveleur de quai redescend.

Groupe hydrauligue DS0110300 / DS0110360

Maintenez actionnée la touche & (QUICK-DOCK), le niveleur de quai monte durant
le temps réglé préalablement tout en rentrant simultanément (a translation. Aprés la

procédure de levage, la translation ressort. En relachant la touche @), la sortie de la
translation est achevée et aprés un arrét de 2 secondes, le niveleur de quai descend
automatiquement sur la plateforme du camion.

Groupe hydrauligue DS0110340/ DS0110370

Maintenez la touche & actionnée : le niveleur de quai se leve durant le temps réglé
préalablement. Aprés la procédure de levage, la translation sort. En reléchant la
touche @), la sortie de la translation est achevée et aprés un arrét de 2 secondes, le
niveleur de quai descend automatiquement sur la plateforme du camion.

8.3.3 CORRECTION / correction de la translation

La touche & (CORRECTION) permet de réajuster la translation. La touche & s'ac-
tive apres réalisation de (a fonction « QUICK-DOCK ».

Groupe hydraulique DS0110300 / DS0110360

Actionnez la touche &, ainsi le niveleur de quai se leve durant une seconde et si-
multanément la translation rentre. Ensuite, (a translation ressort. Lorsque (a trans-
lation atteint la bonne position, relachez la touche &), pour terminer la sortie de la
translation. Aprés un arrét de 2 secondes, le niveleur de quai descend automatique-
ment sur la plateforme de camion.

Groupe hydrauligue DS0110340/ DS0110370

Actionnez la touche &, ainsi le niveleur de quai se leve durant une seconde avant
que la translation ne rentre. Ensuite, la translation resort. Lorsque la translation at-
teint La bonne position, relachez la touche &, pour terminer la sortie de la transla-
tion. Aprés un arrét de 2 secondes, le niveleur de quai descend automatiquement sur
la plateforme de camion.

8.3.4 Return / niveleur de quai en position de repos

C&™ Latouche RETURN m'est active qu'apres que la touche @ ait été action-
née.
Une fois la procédure de chargement terminée, une bréve pression sur la touche RE-
TURN suffit pour faire revenir le niveleur de quai en position de repos.
Groupe hydraulique DS0110300 / DS0110360
Le niveleur de quai se leve durant le temps réglé préalablement pendant que simul-
tanément la translation rentre. Ensuite, le niveleur de quai descend de maniére au-
tonome sans actionnement de touche jusqu‘a la position de repos.
Groupe hydrauligue DS0110340/ DS0110370
Le niveleur de quai se leve durant le temps réglé préalablement. Ensuite, a transla-
tion rentre durant e temps réglé préalablement. Ensuite, le niveleur de quai descend
de maniére autonome sans actionnement de touche jusqu'a a position de repos.

8.3.5 Fonction « capteur position niveleur de quai »

En cas d'activation d'un capteur en position de repos au niveau de X6.3, la com-
mande bascule en mode de veille une fois une durée définie écoulée, de sorte que la
commande coupe toutes les vannes.

8.3.6 Touche AUTO

La touche AUTO n’est activée quaprés que le niveleur de quai ait été posé sur le vé-
hicule. Une breve pression sur la touche AUTO déclenche le retour automatique du
niveleur a sa position de repos puis la fermeture automatique de la porte, sans
qu‘aucune pression sur une touche supplémentaire ne soit requise.

Novoferm | 67



8.3.7 Blocage au redémarrage

A

Apres Uexécution des programmations, de la réactivation de Uinterrupteur principal
ou du bouton d"arrét d'urgence, le blocage au redémarrage est actif. Le voyant jaune
clignote sur Uaffichage.

/\ ATTENTION
Risque de trébuchement et de chute lors du chargement !
Lorsque la commande est hors service, l'arrét d’urgence déclenché ou
e blocage au redémarrage activé, a position flottante du pont de
chargement n'est pas active et les mouvements en hauteur du camion
ne sont pas compensés. Il peut se former une marche entrainant un
risque de trébucher ou de chuter.
W e niveleur de quai ne doit pas étre emprunté jusqua la remise en

service.

Pour désactiver le blocage de redémarrage, pressez brievement la touche &.

8.3.8 Fonctions optionnelles

Eclairage de chargement

Lorsque le portail atteint sa position d'ouverture, 'éclairage de chargement raccordé
a la sortie du relais d'état X3 s'allume. Des que le portail quitte de nouveau sa posi-
tion d'ouverture, U'éclairage s'éteint.

Cale de roue de sécurité (option)

Le niveleur de quai ne peut se lever et la levre se déployer que lorsque la cale est
positionnée derriere le pneu du camion.

Sila configuration prévoit une cale de roue, la touche @ n’est active qu'une fois la
cale positionnée sur le camion. Une fois le pont en position sur le camion, la touche
RETURN peut étre actionnée méme apres L'enlévement de la cale de sécurité.

Fonction contréle d’acceés (option)

La commande posséde une entrée pour un commutateur a clé. Celui-ci commute en
fonction de la configuration du sous-menu 14 « fonction X6.2 ».

8.4 Description fonctionnelle pour Uexploitation de la porte

8.4.1 OUVERTURE homme mort / FERMETURE homme mort

Une pression maintenue (fonction « homme mort ») sur la touche @ déclenche
'OUVERTURE de la porte jusqu'a ce que la position finale OUVERTE soit atteinte. Il
suffit de relacher la touche pour arréter la course de la porte. La fermeture de la
porte a lieu en maintenant la pression (fonction « homme mort ») sur la touche @&
jusqua ce que la position finale soit atteinte. Si une des touches & @ est reldchée
pendant la course, la porte s'arréte immédiatement.

8.4.2 OUVERTURE impulsion / FERMETURE homme mort

Une breve pression sur la touche @ ou Uactionnement d'un émetteur d'impulsions
externe déclenche UOUVERTURE de la porte jusqu’a ce que la position finale OU-
VERTE soit atteinte. Une pression sur la touche @) interrompt la course de la porte.
Une nouvelle pression sur la touche @ permet de poursuivre la course d'ouverture.
La fermeture de la porte a lieu en maintenant la pression (fonction « homme mort »)
sur la touche @ jusqua ce que la position finale FERMEE soit atteinte. i a touche
@ est reléchée pendant la course, la porte s'arréte immédiatement.

8.4.3 OUVERTURE impulsion / FERMETURE impulsion

Une bréve pression sur la touche @ ou l'actionnement d'un émetteur d'impulsions
externe déclenche UOUVERTURE de la porte jusqu'a ce que la position finale OU-
VERTE soit atteinte. Une pression sur la touche @) interrompt a course de la porte.
Une bréve pression sur la touche @ déclenche la FERMETURE de la porte jusqu'a ce
que le position finale FERMEE soit atteinte.

Ce mode de fonctionnement exige Uinstallation d'une tranche de sécurité (sous-me-
nu 35). Un déclenchement de la tranche de sécurité pendant la fermeture entraine
['arrét et une inversion de direction. Pendant U'ouverture, un tel déclenchement n'a
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aucune influence. En cas de défaut, la porte peut étre fermée au moyen de la
touche @.

8.4.4 Boitiers de commande externes

La porte peut &tre pilotée au moyen de boitiers de commande / d'émetteurs d'impul-
sions externes. L'utilisation correspond a la section « OUVERTURE impulsion / FER-
METURE impulsion ». Si le boitier de commande utilisé comporte un unique bouton
Start, réglez la valeur 2 dans le sous-menu 51. La commande a alors lieu suivant la
séguence d'impulsions OUVERTURE-STOP-FERMETURE-STOP-... .

8.4.5 Fonctions optionnelles
Eclairage (option)
La commande dispose d'un relais d'état de porte gréce auquel un éclairage optionnel
peut &tre commandé (sous-menu 45).
Emetteur portatif (option)
Touche Start (séquence de fonctionnement en mode OUVERTURE impulsion /
FERMETURE impulsion) :
M Premiere impulsion :
Uentrainement démarre et amene la porte dans la position finale définie OU-
VERTE ou FERMEE.

B [mpulsion pendant la course :
la porte S'arréte.

W Nouvelle impulsion :
la porte repart dans a direction opposée.

Touche éclairage :

W [a fonction éclairage concerne un éclairage permanent qui peut étre commuté
indépendamment de la porte.

8.4.6 Mode secours de la porte

/\ AVERTISSEMENT
Risque d’écrasement et de heurt dii au déplacement de la porte
en mode secours

Lorsque la porte se ferme, elle peut cogner les personnes ou entrer en

‘, collision avec elles.
;E'E: W Pour Uutilisation en mode secours, la porte doit étre contrdlée et se

trouver en parfait état.

W Pendant le mode « homme mort », une vision parfaite de la porte
doit &tre assurée a partir du lieu de commande.

Le mode secours permet d'utiliser la porte méme lorsque les dispositifs de sécurité
sont défectueux ou ont déclenché.

Le mode secours est activé lorsque L'affichage indique E06 ou £07 par une pres-
sion continue de b secondes sur la touche « OUVERTURE » ou FERMETURE ». Il est
confirmé par L'affichage F~30.



8.5 Affichage d’état

Affichage d

"état du niveleur de quai

Affichage

Etat

Commande préte

Le niveleur de quai retourne a sa position de repos

Le niveleur de quai se leve

Le niveleur de quai s'abaisse

Translation sort

Translation rentre

Niveleur de quai en position d"arrét ou de repos

Niveleur de quai en position flottante

Utilisation du niveleur de quai bloquée par Uentrée X6.2.

Symbole clignotant : blocage au redémarrage actif

Symbole permanent : Circuit de sécurité (arrét d’urgence) actif

Service requis de la part d’un technicien

® vprANIEEER REEE RER AN B

La LED a c6té du symbole « CHARIOT » s"allume Durant ce temps, le
niveleur de quai ne doit &s étre pénétré.

Affichage d

e la course de la porte

8.6 Mise hors service

1. Appuyez sur la touche RETURN ou AUTO afin de ramener le niveleur de quai en
position de repos.

2. Placez Uinterrupteur principal sur la position « 0 » (OFF).

3. Sécurisez Uinterrupteur principal contre toute mise en marche.

9 Diagnostic des défauts

Les défauts de la platine de base ou du niveleur de quai raccordé sont signalés sur
laffichage LED avec un « tiret bas » (exemple : E_08). Les défauts affichés avec un
« tiret haut » (exemple : £703) concernent le module commande de porte (T75) ou

les systeme de porte raccordé.

Détant JEtat_______Diagnostic |

Etat

Position finale haute OUVERTE atteinte

Position finale non atteinte

Position finale basse FERMEE atteinte

Séquence d'affichage ouverture de la porte

Séquence d'affichage fermeture de la porte

>

—

.~ —
FN =
=

o

=]

)

Apprentissage de détection de poids

E_08  [Aucun mouvementdu  |Arrét d'urgence actionné a la borne X4, contro-
niveleur de quai ler le bouton d"arrét d'urgence
F_01  |Pompe hydraulique dé- |Erreur de phases détectée, échanger les phases
marre brievement et |secteur L2, L3
sarréte
F 02  |Aucun mouvement du |Echec test interne, couper la commande et la
F_03  |niveleur de quai remettre en marche.
F_04
F_05
F_09  [Mouvement du niveleur |Le courant de la pompe hydraulique dépasse la
de quai interrompu valeur définie, contréler le réglage menu 10,
contréler l'alimentation du groupe hydraulique
F_10  [Aucun mouvementdu  |Erreur a la coupure du groupe hydraulique, cou-
niveleur de quai per la commande et la remettre en marche.
F_11  [Aucun mouvement du |Erreur de pilotage de la vanne 1, couper la com-
niveleur de quai mande et la remettre en marche, repositionner
le niveleur de quai
F_12 [Aucun mouvement du |Erreur de pilotage de la vanne 2, couper la com-
niveleur de quai mande et la remettre en marche, repositionner
le niveleur de quai
F_14  |Aucun mouvementdu |Vanne 1 pas reconnue, controler L'alimentation
niveleur de quai du groupe hydraulique, contrdler les bobines
vanne, vanne 1 pas raccordée
F_15  [Aucun mouvementdu  [Vanne 2 pas reconnue, controler l'alimentation
niveleur de quai du groupe hydraulique, contrdler les bobines
vanne
F_16  [Aucun mouvementdu [Vanne 2 pas reconnue, contréler L'alimentation,
niveleur de quai controler les bobines vanne
F_18  |Aucun mouvementdu |Court-circuit détecté sur la vanne 1/ vanne 2.
niveleur de quai Contréler l'alimentation du groupe hydraulique,
controler les bobines de vanne
F_19  |Pas de mouvement du |Erreur de vanne 1 ou 2 en position flottante,
niveleur de quai apres  [couper et rallumer la commande, controler U'ali-
un bref déclenchement |mentation du groupe hydraulique, contrdler les
bobines de vanne
F_22  [Mouvement du niveleur |Limitation de durée de fonctionnement de (a
de quai interrompu pompe hydraulique atteinte
F_25  |Aucun mouvementdu |Test analyse de courant échoué, couper et ral-
niveleur de quai lumer la commande
F_26  |Aucun mouvementdu |Test platine principale échoué, couper et rallu-
niveleur de quai mer la commande
F_28  |Absence de réaction a la|Défaut alimentation électrique, contréler le rac-

commande de démar-
rage

cordement secteur, rechercher un court-circuit
éventuel dans un dispositif 24 V
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Détaut Jftat________Iiagnostic |

F_42  |Aucun mouvementdu  [Défaut test module complémentaire iVision,
niveleur de quai couper et rallumer la commande, remplacer le
module d’extension iVision le cas échéant
F_43  |Aucun mouvementdu  [Module d'extension iVision non reconnu, couper
niveleur de quai et rallumer la commande, remplacer le module
d'extension iVision le cas échéant
F 44 |Aucun mouvement du |Court-circuit au niveau du module d’extension
niveleur de quai iVision, court-circuit aux entrées du module
d’extension iVision
F_45  |Pasde fonction porte  |DCC pas reconnu, controler la connexion avec

nce

-(Le signal d'alarme cli-

gnote lorsque Uinter-
rupteur principal est ar-
rété puis remis en
marche.

Le blocage au redémarrage est actif. Appuyez
sur la touche @) ou sur RETURN.

E03

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas. Portillon ouvert

e T

Fermer le portillon.

E05

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas

Circuit de sécurité interrompu sur J3. Controler
le contact cable lache.

E"06

La porte inverse sa
course / ne se ferme
pas

La tranche de sécurité a déclenché. Contrdler le
fusible de la tranche de sécurité. Contréler le
cablage. En cas de raccordement a J3 et d'une
tranche de sécurité 8k2, maintenir la touche de
programmation b secondes pressée dans le
sous-menu 3b.

E07

La porte inverse sa
course / ne se ferme
pas

La barriére photo-électrigue a déclenché.
Controler le sous-menu 36.

E08

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas

La surveillance de température du moteur a dé-
clenché. Laisser refroidir le moteur. Déver-
rouiller U'entrainement, le verrouiller a nouveau.

E09

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas

Pas d"apprentissage de position finale de porte.
Effectuer ['apprentissage des positions finales
aux sous-menus 30 et 31.

Apprentissage position
barriere photoélectrique

La position de la barriere photoélectrique dans
le cadre n'a pas été « apprise ». Effectuer une
ouverture et une fermeture complétes de la
porte. Ajuster la barriére photoélectrique.

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas

RSE : Circuit de sécurité interrompu sur le ta-
blier. Controler le cablage sur la porte et les
cables.

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas

RSE : Portillon ouvert. Fermer le portillon.

E 44

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le
bas

Portillon ouvert, fermer e portillon.

b1

La porte ne s'ouvre pas

Bouton démarrage OUVERTURE sur boitier en
permanence, bouton coincé, contréler.

b2

La porte ne se déplace
ni vers le haut ni vers le

bas

Bouton STOP sur boitier activé en permanence,
bouton coincé, contréler le branchement du
cable.
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E'53  |laporte neseferme  |Bouton démarrage FERMETURE sur boitier en
pas permanence, bouton coincé, controler.

E'54  |La porte ne s'ouvre pas |[Démarrage J1.3 touche OUVERTURE, touche

coincée, controler.

E55  |Laporte ne se déplace |Touche STOP externe J1.2 activée ou pontage
ni vers le haut ni vers le [manquant, controler le cablage vers 'émetteur
bas d’ordres externe.

E"56  |laporte neseferme  |Démarrage J1.4 touche FERMETURE, touche
pas coincée, controler.

E'BE  |Laporte ne se ferme  |Nombre de cycles atteint pour la maintenance.
qu‘en mode homme Faire effectuer le service.
mort

E°C0  |La porte ne se déplace |Les données sont en cours de transmission de
ni vers le haut ni vers le |la commande au module RSE (jusqua 8 se-
bas condes). Attendre la fin de la transmission.

F702  |Absence de réaction  |Un défaut est apparu au cours de L'auto-test.

F 03 Arréter la commande et la remettre en marche.

F 04

F 05

F 06

F10  |Laporte s'arréte aprés | Défaut de L'électronique de commande. Eteindre
la commande de démar- |la commande et la remettre en marche.
rage

F19  |laporteneseferme |Fchec du test de la tranche de sécurité DW.
qu'en mode homme | Contréler le fusible de la tranche de sécurité.
mort

F2 Interruption bréve du  [Limitation de la durée de fonctionnement en-
fonctionnement trainement, laisser le moteur refroidir environ

20 min.

F24  |Absence de réaction a la|Liaison DES interrompue. Contréler le cable de
commande de démar- |raccordement moteur et le DES.
rage

F"27  [Blocage entrainement |Contrdler la mécanique de la porte / les phases

et le cable de raccordement du moteur.

F28  |Absence de réaction a la|Défaut alimentation. Controler le raccordement
commande de démar-  |secteur. Contrdler la présence éventuelle d'un
rage court-circuit dans la périphérie.

F729  |Le moteur tourne dans |Les phases ont été interverties. Corriger ou ré-
le mauvais sens. installer.

La porte s"arréte aprés |Le moteur tourne trop vite, il continue de tour-
la commande de démar- [ner trop longtemps.

rage.

La porte s'arréte apres

Uinversion de sens.

F730  |Laporte ne se ferme  |Retour du mode impulsion au mode homme
qu'en mode homme mort. La tranche de sécurité ou la barriére pho-
mort to-électrique a déclenché. Limitation de force

d'ouverture activée, durée d'activation moteur
dépassée.

F733  |laporte sarréte en La limitation de force d"ouverture a déclenché.

montant

La porte ne peut étre fermée qu'en mode
homme mort. Eliminer e freinage ou le blocage
de a porte. Contréler les ressorts. Eliminer la
cause du dépassement de force puis effectuer
une ouverture et une fermeture de la porte.




Détaut Jftat_______Iiagnostic |

10 Entretien

10.1 Taches a effectuer avant les travaux de maintenance

A\ DANGER

Danger lié a une tension électrique
A Risque d'électrocution mortelle en cas de contact avec des pieces sous
tension. Lorsque vous travaillez sur le systeme électrique, respectez les
regles de sécurité suivantes :
W Mettre hors tension
W Sécuriser contre toute remise sous tension
W S'assurer de L'absence de tension
|

Les travaux sur le systeme électrique ne doivent étre effectués que
par un électricien qualifié ou par des personnes sous les ordres et
la surveillance d'un électricien conformément aux regles et aux dis-
positions de ['électrotechnique.

F734  |La porte ne se déplace |Durée d'activation dépassée. Attendre et laisser
ni vers e haut ni vers le |le moteur refroidir.
bas

F740  |La porte ne se déplace [Aucun module récepteur détecté sur la borne
ni vers le haut ni vers le [J6. Enficher e module récepteur.
bas

A La porte ne se déplace [Pile de U'émetteur déchargée. Remplacer la
ni vers le haut ni vers Le |pile.
bas

F742  |La porte ne se déplace [Pas de couplage entre la boite de raccordement
ni vers e haut ni vers le |de porte et le récepteur. Effectuer le couplage.
bas

F746  |La porte ne se déplace |Court-circuit dans le circuit de sécurité du ta-
ni vers e haut ni vers le |blier. Controler le cablage du contact cable
bas l&che et du contact de portillon.

F747  |La porte ne se déplace |Défaut dans la chaine de sécurité, résistance
ni vers e haut ni vers le |série inconnue. Contrdler le cablage sur la
bas porte.

F71  |Contact portillon défec- | Contrdler les résistances de contact. Contrler
tueux. La porte ne se |le montage du contact de portillon, ouvrir et
déplace ni vers le haut |fermer le portillon, contréler le montage.
ni vers le bas

F772  |La porte ne se déplace |Cout-circuit détecté dans le circuit de sécurité
ni vers le haut ni vers le |contact portillon / contact cable lache J3.4/5.
bas Rechercher le court-circuit sur les cables, éli-

miner le court-circuit.

F'73  |Laporte ne se déplace |Fteindre la commande et a remettre en
ni vers le haut ni vers le [marche. Le cas échéant, remplacer la com-
bas. Echec test entrée  mande.

J3.4[5

F'75 |Laporte ne se déplace |Fteindre la commande et a remettre en
ni vers le haut ni vers le [marche. Rechercher un court-circuit sur la
bas. Tension de sortie  [tranche de sécurité et la prise de raccordement
Ji en défaut de la porte. Contrdler le cablage des bornes.

F76  |La porte ne se déplace |Controler les résistances. Controler Uintégrité
ni vers le haut ni vers le |des capteurs.
bas. Capteurs non va-
lides détectés J3.4/5

F77  |La porte ne se déplace |Contrdler les résistances. Contrler les cap-
ni vers e haut ni vers le |teurs.
bas. Capteurs non va-
lides détectés J4.3/4

F78  |L'entrainement se Controler la tension des ressorts, la mécanique

blogue en position fi-
nale FERMEE

de a porte, a position finale FERMEE.

AVIS

REMARQUE

Pour votre sécurité, la porte et le niveleur de quai doivent étre controlés avant la
premiere mise en service et en cas de besoin - mais au moins une fois par an -
conformément a la liste de controle du chapitre Contréle. Le controle pourra étre
réalisé par une personne présentant une attestation de compétence ou par une
entreprise spécialisée.

Indicateur de service ’

Si la commande constate la nécessité d'un contréle, Uindicateur de service s'allume
sur Uaffichage. Informer Uentreprise spécialisée.

10.2 Controle

Les portes motorisées doivent, a la mise en service et au bout des intervalles pres-
crits par le fabricant dans le manuel de maintenance ainsi que, le cas échéant, dans
le cadre de reglements nationaux particuliers (par exemple UASR A1.7 « Regles
techniques pour les lieux de travail - portes et portails » en Allemagne), tre contro-
ées et/ou entretenues par des monteurs ddment qualifiés (personnes ayant recu la
formation adéquate, qualifiées sur la base de leurs connaissances et de leur expé-
rience pratique). Tous les travaux de maintenance et de contréle doivent 8tre consi-
gnés dans le présent cahier de contrdle. Il doit étre conservé en sécurité, avec la do-
cumentation du systeme de porte, pendant toute la durée d'utilisation par U'exploi-
tant a qui il doit &tre remis par le monteur, entierement rempli, au plus tard a la
mise en service (nous recommandons de procéder également ainsi dans le cas des
portes manuelles). Les indications contenues dans la documentation du systeme de
porte (notices de montage, d'utilisation et de maintenance, etc.) doivent obligatoire-
ment étre observées dans tous les cas.

La garantie du fabricant s'éteint en cas de contrdle / de maintenance effectué(e) de
maniére incorrecte.

Toute modification du systeme de porte (pour autant qu'elle soit admissible) doit
ggalement étre documentée.
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Cahier de contrdle pour systéme de porte

EXDLOTANT AU SYSTBME .ottt
SIHE U SYSTBME oo e e e e e e n e

Caractéristiques de la motorisation

Type de motorisation : .... Date de fabrication : .......
FABICANT : o Mode de fonctionnement = ...
Caractéristiques de la porte
TYPB < oo Année de fabrication : .........ccooooeveereeeeeeeeeeeeee s
N A8 SBIIE oo P0ids dU VANTAIL = oooooo
Dimensions de 1@ POrtE : .......eveeceeeeeeeeee s
Montage et mise en service
ENreprise, MONTUT & .....vooeveeeee s ENLreprise, MONKEUT & c.vooveeeeeeee e
MISE BN SEIVICE L © ovooooeee s SIGNATUIE = oo
Autres indications Modifications ultérieures
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2.0
2.1
211
212
213
22
2.2
222
223
23
24
3.0
3.1
3.2
3.3
331
33.2
333
3.4
3.5
4.0
4.1
42
43
5.0
b1
b2
b.2.1
b.2.2
b3
b.4
b5
6.0
6.1
6.2
6.3

(Cocher L'équipement présent lors de la mise en service)

Equipement

Porte

Opération manuelle de la porte
Fixations/liaisons

Points de rotation/articulations
Galets/supports de galets

Joints/bandes de frottement

Chassis / guidage de porte

Tablier

Compensation de poids/sureté d’ouverture
Ressorts

Tétes de serrage, paliers

Dispositif de sécurité en cas de rupture du ressort
Fléments de sécurisation

Cables métalliques

Fixation du cable

Tambour de cable

Contact céble lache

Protection anti-chute

Déplacement radial de Uarbreen T
Motorisation / commande
Motorisation/console

Cables électriques/raccordements
Déverrouillage d'urgence

Chaine rapide

Manivelle

Déverrouillage rapide

Dispositifs d"activation touches/émetteurs portables
Désactivation de fin

Sécurité contre 'écrasement et le cisaillement
Limitation de force

Protection contre le soulevement de personnes
Entourage batiment

Autres dispositifs

Verrouillage / serrure

Portillon

Contact de portillon

Ferme-porte

Commande feu

Barrieres photoélectriques

Tranche de sécurité

Documentation exploitant

Plague signalétique/étiquette CE

Déclaration de conformité du systéme de porte
Notices de montage, d'exploitation, de maintenance

Liste de contrdle du systeme de porte

présent/
applicable

000 OO0O000O0O0 000 OO0000O0OO0O0 OOO0oO0OooOOoOooOoo Oooooooo

Propriétés a controler

Manceuvrabilité
Ftat/tenue

Etat / graissage
Etat / graissage
Ftat/tenue
Orientation / fixation
Orientation / état

Etat / tenue/ ajustement
Ftat

Etat/plague signalétique
Ftat/tenue

Etat/tenue

Ftat/tenue

2 enroulements de sécurité
Etat/tenue/fonctionnement
Ftat

Ftat

Etat / fixation

Ftat
Etat/fonctionnement
Etat/fonctionnement
Etat/fonctionnement
Etat/fonctionnement
Etat/fonctionnement
Etat/fonctionnement

stoppe et inverse le sens
Tablier
Distances de sécurité

Fonctionnement / état
Fonctionnement / état
Fonctionnement / état
Fonctionnement / état
Fonctionnement / état
Fonctionnement / état
Fonctionnement / état

compléte/lisible
compléte/lisible
complete/lisible

000 0000000 000 O00OO0000O0O OOO0O00O0O0O0o0O0 oOooooooon

Remarque
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Justificatifs de contrdle et de maintenance du systéme de porte

Date

Travaux effectués / Mesures a prendre

Controle effectué

Défauts éliminés

Signature /
adresse de Uentreprise

Signature /
adresse de Uentreprise

Mise en service, contrdle initial
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11 Démontage

Le démontage a lieu dans Uordre inverse des instructions de montage du chapitre
Installation.

12 Elimination
Eliminez les matériaux d"emballage dans e respect de ['environnement et conformé-
ment aux reglementations locales en matiere d'élimination des déchets.

mmmm L€ DiCtogramme représentant une poubelle barrée, apposé sur un appareil
électrique ou électronique, signifie que celui-ci ne doit pas, en fin de vie, étre élimi-
né avec les ordures ménageres. La collecte séparée des appareils électriques et
électroniques usagés permet leur réutilisation éventuelle, le recyclage des maté-
riaux constitutifs et les autres formes de recyclage tout en évitant les conséquences
négatives pour l'environnement et la santé des produits dangereux qu'ils sont sus-
ceptibles de contenir.

Eliminez les appareils électriques et électroniques usagés conformément a la lgis-
lation nationale en vigueur.

Valable uniquement en France

ﬁ+<>

BOITE NOTICE

A DEPOSER A DEPOSER
[IETIEINNIA  EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires YWAREA
se recyclent €Y

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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1 Informacion general

1.1 indice y piblico objetivo

Este manual de instrucciones y de montaje describe el control combinado iVision
bDD/5DDS (en Lo sucesivo, "control”). Este manual esta dirigido tanto al personal
técnico encargado de las labores de montaje y mantenimiento, como al usuario del
producto.

1.2 llustraciones y figuras

Las ilustraciones de este manual de instrucciones y de montaje tienen por objeto
ayudarle a comprender mejor los comportamientos y los procedimientos a seguir.
Las ilustraciones de las figuras son ejemplos y pueden diferir ligeramente de (a apa-
riencia real de su producto.

1.3 Aclaracion de simbolos

1.3.1 Pictogramas y palabras clave

A\ PELIGRO

PELIGRO
.. indica un peligro que, de no evitarse, ocasiona la muerte o lesiones graves.

/\ ADVERTENCIA
ADVERTENCIA
.. indica un peligro que, de no evitarse, podria causar la muerte o lesiones graves.

/\ ATENCION
ATENCION
.. Indica un peligro que, de no evitarse, podria causar lesiones leves 0 moderadas.

1.3.2 Simbolos de peligro

jAdvertencia de tensidn eléctrical

Este simbolo indica que al manejar el sistema existen riesgos para la vi-
day la salud de las personas debido a la existencia de tensidn eléctrica.
iPeligro de aplastamiento de todo el cuerpo!

Este simbolo indica situaciones peligrosas en las que hay riesgo de
aplastamiento de todo el cuerpo.

iPeligro de aplastamiento de las extremidades!

/IR

Este simbolo indica situaciones peligrosas en las que hay riesgo de
aplastamiento de las extremidades.

Peligro de caida!

Este simbolo indica situaciones peligrosas en las que hay riesgo de su-
frir una caida.

Peligro de tropiezo!

Este simbolo indica situaciones peligrosas en las que hay riesgo de tro-
piezo por obstdculos en el suelo.

iPeligro de atrapamiento!

Este simbolo indica situaciones peligrosas en las que hay riesgo de que-
dar atrapado.

> B BB

1.3.3 Otros simbolos de indicacion e informacion

AVISO

AVISO

...hace referencia a informaciones importantes (p. ej. dafios materiales) pero no a
peligros.

jInfo!
Las indicaciones con este simbolo le ayudan a realizar su actividad de
forma mds rapida y segura.

Indica un grafico de la opcién de conexion correspondiente incluida en el
capitulo Ilustraciones.

2 Seguridad

Cumpla con cardcter general las siguientes indicaciones de seguridad:

/\ ADVERTENCIA

iPeligro de sufrir lesiones debido al incumplimiento de las indicaciones de

seguridad!

ELincumplimiento de las indicaciones de seguridad puede provocar descargas

eléctricas, incendios y/o lesiones graves.

B Siguiendo las indicaciones de seguridad y as instrucciones de este manual de
instrucciones y de montaje pueden evitarse lesiones personales y dafios mate-
riales durante los trabajos con el producto o junto a este.

W Antes de cualquier trabajo en el producto, lea integramente el manual de ins-
trucciones y de montaje, en especial el capitulo Seguridad y las correspondien-
tes indicaciones de seguridad. Debe asimismo comprender todo lo Leido.

W Eluso de este producto, del sistema de porton o del puente de carga controlado
puede ocasionar peligros si se utiliza de forma no profesional, indebida o dife-
rente a la prevista.

W Guarde todas las indicaciones e instrucciones de sequridad para el futuro.

W tilice exclusivamente piezas de recambio originales del fabricante. Las piezas
de recambio incorrectas o defectuosas pueden provocar dafos, fallos de funcio-
namiento o la averia completa del producto.

W Los nifios no pueden jugar con el aparato.

MW |3 limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no pueden ser realizados
por nifos sin supervision.

2.1 Seguridad de trabajo

Siguiendo las instrucciones de sequridad y las instrucciones de este manual pueden

evitarse lesiones personales y dafos materiales durante los trabajos con el producto
0 en este. En caso de incumplimiento de las indicaciones de seguridad y as instruc-

ciones de este manual, asi como de las normas de prevencin de accidentes y de las
normas generales de seguridad vigentes en el lugar de uso, queda excluida cualquier
responsabilidad y reclamacién por dafios y perjuicios contra el fabricante o su repre-
sentante autorizado.

2.2 Uso previsto

El control esta previsto exclusivamente para accionar el puente de carga desplega-
ble incluido en el volumen de suministro y un sistema de puerta conectado. Solo se
podran realizar modificaciones en el producto con la aprobacion por escrito del fabri-
cante. Cualquier uso distinto del previsto se considera uso indebido.

2.3 Uso incorrecto previsible

Se considera uso incorrecto razonablemente previsible:

W el uso en puentes de carga desplegables

M Uso en puentes de carga con cuia plegable

W recorrer el puente de carga con el control desactivado

El fabricante no acepta ninguna responsabilidad por dafios materiales y/o lesiones
personales que resulten de un uso incorrecto razonablemente previsible o del in-
cumplimiento de lo indicado en este manual de instrucciones y de montaje.

2.4 Cualificacion del personal

Para llevar a cabo el montaje y los trabajos mecénicos (eliminacidn de fallos y repa-
raciones) estan autorizadas las siguientes personas:

B Especialistas con la formacién adecuada, p.ej. de mecdnico industrial

Se entiende por especialista aquella persona que, por su formacion profesional, sus
conocimientos y experiencia, asi como por su conocimiento de las normas vigentes,
pueden evaluar los trabajos que le sean encargados y detectar posibles peligros.
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Para realizar a instalacion eléctrica y los trabajos en el sistema eléctrico (elimina-
cidn de fallos, reparaciones y desinstalacion) estan autorizadas las siguientes perso-
nas:

B Electricistas

Los electricistas formados deben ser capaces de leer y comprender esquemas de co-
nexion eléctricos, de poner en marcha, reparar y revisar mediante mantenimiento las
maguinas eléctricas, de cablear armarios de distribucion y control, de instalar soft-
ware de control, de garantizar el funcionamiento de los componentes eléctricos y de
detectar posibles peligros en el manejo de sistemas eléctricos y electrdnicos.

Para el uso del producto estan autorizadas las siguientes personas:

W (perario

El operario debe haber leido y comprendido el manual, en especial el capitulo Segu-
ridad, y conocer con claridad los peligros derivados del uso del producto, del sistema
de portdn o del puente de carga controlado.

El operario debe haber sido instruido sobre el manejo del sistema de portdn o del
puente de carga controlado.

2.5 Peligros que pueden resultar del producto y del sistema de
puerta con puente de carga controlado

El producto ha sido sometido a una evaluacion de riesgos. El disefo y la construccion
del producto a partir de la misma se corresponden con el estado actual de la técni-
ca. EL funcionamiento del producto es seguro de operar siempre que se use de la
manera prevista. No obstante, sigue existiendo un riesgo residual.

jPeligro debido a tensidn eléctrica!

A Descarga eléctrica mortal debido al contacto con piezas bajo tension. Al
realizar trabajos en la instalacion eléctrica, cumpla las siguientes
normas de sequridad:

W Desconectar

W Asegurar contra reconexion

B Garantizar la ausencia de tension
[ |

Los trabajos en la instalacion eléctrica sélo pueden ser realizados
por electricistas cualificados o por personas instruidas bajo la su-
pervisidn y el control de un electricista cualificado de acuerdo con
las normas y directrices electrotécnicas.

/\ ADVERTENCIA

iPeligro de aplastamiento por puente de carga en movimiento!

El puente de carga en movimiento puede provocar el aplastamiento de

las extremidades de las personas.

W £l puente de carga debe ser visible desde el lugar desde donde se
opera.

M Durante a elevacion y el descenso del puente de carga, no debe ha-
ber personas en la zona de desplazamiento del mismo.

/\ ATENCION
iPeligro de tropezar o caerse durante la carga!
Si el control estd desconectado, la parada de emergencia se ha
disparado, 0 se activa el blogueo de reinicio, la posicion de flotacion del
puente de carga permanece inactiva y los movimientos de altura del
camién no son compensados.

W El puente de carga no se puede desplazar hasta que se vuelva a po-
ner en funcionamiento.
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/\ ATENCION

iPeligro de aplastamiento e impacto debido al cierre de la
é puerta!

Las personas pueden golpearse o colisionar contra la puerta al cerrarse.

o W (a3 puerta debe ser visible desde el lugar desde donde se opera.
A@T&

2.6 Dispositivos de proteccion y sequridad

W Interruptor principal / interruptor de parada de emergencia
Mediante el interruptor principal se desconecta el control y el puente de carga
controlado de la red eléctrica por todos sus polos. Si se desconecta el interrup-
tor principal mientras la rampa niveladora estd en movimiento, la rampa nivela-
dora deja de moverse inmediatamente.

W [nterruptor de parada de emergencia
ELvolumen de suministro no incluye un interruptor de parada de emergencia. No
obstante, puede conectar uno o varios interruptores de parada de emergencia.
Mediante este tipo de interruptor de parada de emergencia se puede detener el
movimiento del sistema de puerta con puente de carga controlado.
En los sucesivos apartados de este manual de instrucciones no se mencionara
cada vez que el cliente debe instalar por su cuenta uno o varios interruptores de
parada de emergencia.

/\ ATENCION
iPeligro de tropezar o caerse durante la carga!
Siel control estd desconectado, la parada de emergencia se ha
disparado, 0 se activa el blogueo de reinicio, la posicion de flotacion del
puente de carga permanece inactiva y los movimientos de altura del
camion no son compensados.
B El puente de carga no se puede desplazar hasta que se vuelva a po-

ner en funcionamiento.

El control puede ser equipado con otros dispositivos de sequridad como interruptores
de parada de emergencia 0 blogueos de cuiia. EL personal debe recibir instruccion
sobre su configuracidn especifica y su funcionamiento.

2.7 Actuacion después de la emergencia
W [nterruptor de parada de emergencia

Si'ha conectado un interruptor de emergencia, debe desbloquearlo después de la
emergencia de acuerdo con las indicaciones del fabricante correspondiente.



3 Descripcion del producto

3.1 Elementos de mando del control
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Indicadores de led

Tecla AUTO

Boton de ABRIR puerta

Botdn de PARAR puerta

Botdn de CERRAR puerta

Led ,APILADORA

Tapa de la carcasa Placa base

Tecla SLOD

Tecla RETURN Puente de carga (volver atrés)
Interruptor principal / interruptor de parada de emergencia
Tecla CORRECCION

Tecla QUICK-DOCK

Led verde desbloqueo de teclas

Simbolo de mantenimiento

Simbolo de advertencia

Tapa de la carcasa Mddulo de control de la puerta

N oo A WOWON -~

3.2 Vision general del control
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1 Madulo control de puerta (T75)
2 Placa base iVision TM153385xxxxx
3 Mddulo de ampliacién

3.3 Placa de caracteristicas

La placa de caracteristicas se ubica en el lateral de la carcasa del control. Deben
respetarse los valores de conexion indicados. Representacion a modo de ejemplo:

1 2
| |
—\—Jam
g N\
[y | NI

N

! \\_\J_'\(Iade in Germany

6 5 4 3

1 Tipo de control

2 Fabricante y direccion

3 Tensién de alimentacin
b Intensidad de corriente
b Potencia max. del motor
6 Tipo de proteccidn

7 Nimero WN
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3.4 Informacion técnica

Tipo placa n®: WN24059050850
Alto x ancho x largo 520 mm x 215 mm x 120 mm
Conductos de cables 2xM16

6 x M20

Corte enV 1 x M20

Tension de alimentacion

IN-400 V/3N-230 V

Tension de control iVision

26V CC

Tension de control T75

26V CC

4 Instalacion

A\ PELIGRO

Peligro debido a tension eléctrica

El producto trabaja con baja tension (230/400 V AC). Antes de iniciar la
instalacidn, se debe asegurar lo siguiente:

W Encargue todos los trabajos en las conexiones eléctricas a personal
electricista.

W [a conexion a la red eléctrica debe establecerse conforme a la ten-
sion de red disponible.

Tensidon de control de valvulas
(placa base Xb)

24V CC, max. 18 W por valvula

Tension hidraulica (placa base X2)

3~400V /3~230V / méx. 3 KW

Tension de salida (placa base X11)

230V/2A
Fusible tipo bx20 2AT

Potencia médx. del accionamiento de
puerta

max. 0,6 kW con 230 VAC
mdx. 1,1 kW con 400 VAC

Consumo de potencia en funcionamiento/
en espera

T75: 26 W [ <10 W
Vision: 42 W/ <10 W

Seguridad conforme a la norma
EN 13849-1

W (Vision - X4: Parada A: Cat.2 / PL=c
W 775 - J3.1/2/3: Proteccion del borde
de cierre Cat.2 /PL=c

B 7175 - J3.4/5: Parada A: Cat.2 /PL=c

Tipo de proteccién

IP 65

Temperatura de servicio

A

Fabricante

Docking Solutions and Service GmbH
Springrad 4
D-30419 Hannover

www.mydocking.com

Ademas de las indicaciones sobre el manejo, observe también las ilustracio-
nes del capitulo Ilustraciones.

4.1 Herramientas necesarias
Para el montaje del control necesita las siguientes herramientas:

W Metro plegable de madera o cinta métrica
W Nivel de burbuja

W Taladro

M Broca de 6 mm

W Destornillador de estrella PH; med. 2

W Destornillador plano SL3

W Destornillador Torx, med. 720

B [ dpiz para marcar

4.2 Apertura de la cubierta del control
Abra las dos tapas de la carcasa aflojando los dos tornillos a la izquierda o a la dere-
cha de la tapa.

4.3 Montaje del control

AVISO

Eleccion del lugar de montaje
Alelegir el lugar de montaje, abserve los requisitos indicados en los datos técnicos.
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4.4 Esquemas de conexion
Placa base iVision TM153385xxxxx con mddulo de ampliacién
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iVision - X1
iVision - X2
iVision - PE
iVision - X3
iVision - X4

Conexidn de red (L1, L2, L3, N)
Salida de la bomba hidréulica (U,V,W)

Conexidn puesta a tierra @

Salida Relé de estado 1 (contacto libre de potencial)

Entrada Circuito de seguridad de parada de emergencia

(libre de potencial)

Salida Valvula 1y valvula 2 (24 V CC, 2 A)

Entradas, libres de potencial (sensor de cufia, sensor de posicion del
puente de carga, desblogueo del manejo)

Ranura para Bluetooth Dongle (BTD-K)

Conexion interna modulo de control de puerta (T75)

Ranura para teclado de membrana

Ranura para mddulo de ampliacion iVision

Salida 230 VAC / 3,15 A para aparatos adicionales

Conexidn Vialvula 3 (24 V CC, 2 A)

Contacto de relé libre de potencial junta de la puerta

Contacto de relé libre de potencial (relé de estado 2)

Contacto libre de potencial Semaforo Punto de carga libre/ocupado
sin funcidn

Entrada Transmisores de sefales externos puente de carga

Salida de relé Luz de aviso error 1Q-Slide (24 V CC, 2 A)

Bus RS485

Entradas (sensor de cufia, sensor de camion, sensor de posicion del
puente de carga abajo)

sin funcion

sin funcion

iVision - Xb
iVision - X6

iVision - X7

iVision - X8

iVision - X9

iVision - X10
iVision - X11
iVision - X20
iVision - X21
iVision - X22
iVision - X23
iVision - X24
iVision - X2b
iVision - X26
iVision - X27
iVision - X28

Vision - X29
Vision - X30
iVision - X31  Interfaz de programacion

iVision - JPT Seleccion de terminacién RS485
iVision - LEDT Led de estado

iVision - ST1  Interfaz de programacion

4.5 Conexion para la placa base iVision con médulo de ampliacion

1. Conexion de red X1

AVISO

Comprobar la conexion de red
W Asegirese de que la instalacion cuenta con un fusible de 10 A.

W Asegirese de que en la conexidn de red hay un campo giratorio en el sentido de
as agujas del reloj.

W Compruebe si la conexién de red en el lugar de instalacion coincide con la cone-
xion de red previamente cableada en el control.

W Sila conexion de red es diferente, se debe volver a cablear el control.

La puerta se entrega junto con una clavija CEE de 16 Ay cable de aprox. 1 m, lista
para ser conectada segun el cableado de la fig. Bl (3x 400V, N, pE).
Alconectara 3 x 230V, PE, seleccione la conexin a la red como se muestra en la
fig. [

Asegurese de que el dispositivo de desconexion de red sea facilmente accesible des-
pués de la instalacion.

2. Salida X2 Bomba hidraulica

Fig. Eym Conecte el motor hidrdulico al borne de conexion X2 y asegurese de
asignar las fases correctamente.

3. Salida X3 Relé de estado

Fig. B Conexion de una luz de carga

Conecte una luz de carga al borne X3 y seleccione el valor 3 para la funcién del relé
de estado en la opcién de mend 3.

Si el mddulo de control de (a puerta sefala la posicion de puerta ABIERTA, el relé de
estado se conecta y la zona de carga se ilumina.

Fig. X Conexion de un seméforo rojo-verde (posicidn de reposo)

Conecte un seméforo rojo-verde al borne de conexién X3 para indicar si el puente de
carga estd en posicion de reposo. Para ello, seleccione en la opcidn de mend 53 el
valor b. La luz verde se enciende en cuanto el puente de carga esta en posicién de
reposo. Se enciende en rojo en cuanto se abandona la posicion de reposo. Si se utili-
7a un sensor Posicion de reposo puente de carga (opcion de meni 15=1), el relé de
estado se activa inmediatamente. Si no se utiliza este sensor, el relé de estado con-
muta con un retardo de tiempo tras el descenso.

4. Entrada X4 Parada de emergencia

/\ ATENCION

iPeligro de tropezar o caerse durante la carga!

Siel control estd desconectado, la parada de emergencia se ha

disparado, 0 se activa el blogueo de reinicio, la posicion de flotacion del

puente de carga permanece inactiva y los movimientos de altura del

camion no son compensados.

B El puente de carga no se puede desplazar hasta que se vuelva a po-
ner en funcionamiento.

Retire el puente del borne de conexién X4 y conecte uno o varios interruptores de pa-
rada de emergencia (conexion en serie) como se muestra en la figura. Al accionarse,
el puente de carga se detiene.

5. Salida X5 Valvula 1y Valvula 2

Conecte las valvulas V1 y V2 del sistema hidrdulico al borne de conexién X como se
muestra en la ilustracidn.
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6. Entrada X6.2 Interruptor de lave
Existe la posibilidad de conectar un interruptor de llave como se muestra en la figura.

Para bloquear o desbloquear el manejo del control, la entrada en el borne de cone-
xion X6.2 puede configurarse para la conexién de un interruptor de llave. Seleccione
en la opcién de mend 14 el valor correspondiente entre 2 y 6.

7. Entrada X6.3 Sensor de posicion del puente de carga

Sensor Posicidn puente de carga (opcion de men( 15=1)

Cuando se conecta este sensor, el control se pone en modo de espera cuando se al-
canza la posicion de reposo. De este modo se desconectan todas las valvulas, lo que
reduce el consumo de energfa.

Fig. Conecte el sensor al borne de conexién X6.3 como se muestra en la figura y se-
leccione en la opcién de mend 15 el valor 1. El contacto de conmutacidn del sensor

estd cerrado en la posicién de reposo.

br - marron bk - negro bl - azul

8. Ranura X7 Bluetooth Dongle BTD K

EL Bluetooth Dongle BTD K permite configurar el accionamiento a través de la aplica-
cion "NovoAssist”.

Conecte el Bluetooth dongle en la ranura X7 como se muestra en la figura. EL Blue-

tooth dongle se reconoce automaticamente. Siga las indicaciones de la APP para la
configuracion final.

9. Salida X21 Control externo para junta de la puerta

EL contacto de relé estd disefiado para méx. 24 V/ 1 A. No se puede conectar
directamente ningn ventilador de puerta con 230 V CA.

Conecte el control externo de la junta de a puerta al borne X21 como se muestra en
a ilustracidn.

Através de las opciones de men 20, 21y 22 se puede activar la junta de la puerta
NovoSeal S620 antes de abrir la puerta y desactivarla de nuevo después de cerrarla.
10. Salida X22 Relé de estado

Utilice el contacto de relé libre de potencial, como se muestra en la figura, para de-
sactivar el manejo de controles externos. El relé conmuta en funcién de la sefial de
entrada seleccionada.

11. Salida X23 Semaforo punto de carga libre/ocupado

Conecte un semdforo rojo-verde al borne de conexién X23 como se muestra en la
ilustracion.

Si el punto de carga esta ocupado (el puente de carga no estd en posicion de reposo
0 la puerta no esta cerrada), el seméforo se pone en rojo. Un punto de carga que es-
ta operativo se sefaliza con un semaforo verde. EL semaforo cambia a verde aprox.
30 segundos después de alcanzar la posicion de reposo.

12. Entrada X25 Transmisor de seiiales externo puente de carga

/\ ADVERTENCIA

iPeligro de aplastamiento por puente de carga en movimiento!

El puente de carga en movimiento puede provocar el aplastamiento de
las extremidades de las personas.

W Monte un transmisor de sefales externo siempre dentro del campo
visual del puente de carga.

Wl puente de carga debe ser visible desde el lugar desde donde se opera.
A M [a consola de mando del transmisor de senales externo debe dispo-
ner de un interruptor de parada de emergencia.

Conecte el transmisor de sefiales al borne de conexion X25 como se muestra en la
ilustracion.
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13. Entrada X28 Sensor de camion / Sensor de cufia

Fig. Il Conecte el sensor de deteccion de camidn al borne de conexion X28 como
se muestra en a ilustracion.

El estado del sensor se transmite a la nube cuando se establezca la conexion.

Fig. I3 Conecte el sensor de cufia al borne de conexin X28. EL contacto de conmu-
tacién del sensor de cufia se cierra cuando se coloca la cufia de rueda.
br - marrdn gr - gris bk - negro

4.6 Vista general médulo control de puerta (T75)
Mddulo control de puerta (T75)

® O

O
]

-
X1 X2 J9
S [stststsl  dQ000AF

T75-J1  Entrada pulsador de mando/interruptor de llave externos
(ABRIR / PARAR / CERRAR)

175 -J2  Entrada barrera fotoeléctrica de seguridad de 2 o 4 cables

175 -3 Entrada proteccion del borde de cierre OSE/8K2/DW, interruptor de aflo-
jamiento de cable, contacto de puerta de paso, parada de emergencia

175 - J&  Conexion de antena

175 - J5  Ranura para receptor inaldmbrico

175-J6  Ranura para médulo adicional/RSE

T75-J7  sin funcién

T75-J8  sin funcién

T75- 19 Ranura para cable de conexién del motor - Final de carrera digital (DES)

175 - J11 sin funcién

T75- X1 alimentacién interna del mddulo de control de la puerta 175

175 - X2 Ranura para cable de conexion del motor - Accionamiento de la puerta
T75-X3  Contacto de relé libre de potencial 1, relé del estado de la puerta

T75 - X4 Salida 24 V CC méx. 150 mA

175 - BUT Mddulo de comunicacion a la placa base iVision



4.7 Conexion modulo control de puerta (T75)

1. Ranura X2y J9 (T75) conexion del motor

IL. BN £ cable de conexidn del motor estd previamente preparado para el motor y el
interruptor digital final DES. La conexion se realiza a través de un trazado fijo del ca-
ble de conexidn del motor y se conecta a los bornes de conexion correspandientes.
Se debe utilizar un interruptor final por PL ¢ conforme a EN 13849-1 (DES3, DESA4).

La seccion [[SY de (a figura muestra la conexidn de un interruptor de seguridad por
rotura del cable y desenrollado del muelle.

En caso de dispararse uno de los sequros antirotura de resortes, el control debe ase-
gurarse frente a un posible nuevo arranque mediante el interruptor del seguro anti-
rotura de resortes o antirodadura. Los interruptores se deben emplear como contac-
tos de apertura de acuerdo con EN 60947-5-1, anexo K. En el trazado del cableado fi-
jo, los interruptores se conectan a la serie de bornes del interruptor digital de fin de
carrera (DES).

2. Entrada J2 (T75) Barrera fotoeléctrica

AVISO

No interrumpa el ciclo de programacion para la deteccion de la posicion de
las barreras fotoeléctricas.

La deteccidn automatica de la posicion de la barrera fotoeléctrica instalada no debe
ser interrumpida.

Conecte la barrera fotoeléctrica de acuerdo con una de las siguientes opciones:
IL. BN 2 barreras fotoeléctricas por cable LS2

IL. IBY 4 barreras fotoeléctricas por cable LS5 con comprobacion

IL. &l Barrera fotoeléctrica de reflexion

Selecciona la barrera fotoeléctrica instalada dentro del punto de mend 36.

3. Entrada J3 (T75) caja de conexion de la puerta / Parada de emergencia

/\ ATENCION
Peligro de aplastamiento y colision debido al cierre de la puerta

Una regleta de ondas de presion como sequro del canto de cierre solo
puede funcionar con una prueba.

" W Para ello, seleccione en la opcidn de mend 35 el valor 2.
Ajl&

I Bl La caja de conexidn de la puerta permite conectar un seguro del canto de cie-
rre, un contacto de la puerta de paso y un interruptor de aflojamiento de cable. Si el
sistema de puerta dispone de una puerta de paso, el contacto de la puerta de paso
(modelo Entrysense 6k8) se conecta a la caja de conexion de la puerta. El contacto
de la puerta de paso y el interruptor de aflojamiento de cable estdn conectados eléc-
tricamente en serie y son supervisados por el control.

Para conectar un contacto de la puerta de paso a a caja de conexion de la puerta,
seleccione una de las dos conexiones, retire la resistencia de 2 kOhmios del borne
de conexion y conecte el contacto de la puerta de paso. EL contacto de la puerta de
paso Entrysense estd revisado por PL C conforme a EN 13849-1y es supervisado por
el control de la puerta.

Utilice unicamente interruptores de aflojamiento de cable como interruptores de
apertura forzada segun EN 60947-5-1, apéndice K. EL cable de alimentacion a la caja
de conexidn de la puerta debe tenderse sobre la hoja de la puerta y protegerse con-
tra danos.

Cuando el sistema de puerta funcione en modo por impulsos, conecte una proteccion
del borde de cierre a la caja de conexion de la puerta Selecciona a continuacidn el
ajuste correspondiente en el punto de mend 35. Manteniendo presionada la tecla
PROG en el punto de mend 35, se visualiza el valor de resistencia registrado para el
canto de cierre 8kZ. Ej.: el valor 82 se refiere al 8k2. Pulsando brevemente la tecla
PROG se interrumpe la visualizacion.

Fig. m Realice la conexidn eléctrica en serie de un botdn opcional de parada de
emergencia con la caja de conexion de la puerta.
4. Ranura J5 (T75) receptor inalambrico

Para utilizar un mando a distancia, acople el madulo receptor (opcional) al J5 como
se muestra en la figura y conecte la antena al J4. Para programar el mando a distan-
cia siga las indicaciones especificadas en Programar el mando a distancia ina-
lambrico en el capitulo Programacién del madulo de control de la puerta (T75) /
Meni 6 Configuracin inaldmbrica.

5. Salida X4 y relé de estado X3 (T75)

EL mddulo de control de la puerta proporciona un relé de estado en el terminal X3,
con carga maxima: 250 VAC/2A0 24V DC/1A.

El mddulo de control de la puerta también tiene una salida de 24 V en el borne X,
que puede conmutarse utilizando el relé de estado. Véase la figura.

La salida de 24 V puede cargase con un maximo de 150 mA.
La funcion deseada del relé se selecciona en la opcién de mend 45.
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5 Programacion del control del puente de carga Representacidn grafica de la programacion
Para programar el unidad de control, abra la tapa de la carcasa. Mend Punto de mend Seleccion

* Activar la programacién
2 sec
|
l
l® Seleccionar el men(
&%
1-9x
<
3 | wlE] E?nfirmgrla seleccion del me-
| 0 _{  niprincipal

1x

Seleccionar la opcidn de mend

%7

La programacidn se realiza mediante men(s. La programacion se describe detallada- 1-9x

mente en el siguiente apartado Procedimiento de programacidn. En el apartado <5

Representacion grafica de la programacion encontrard a misma informacion d¢ 5 confirmar la seleccién de la =y -

forma abreviada. El capitulo Vista general de la programacion muestra todas las opci6n de mend b M |$ (=

posibilidades del mend. x

5.1 Procedimiento de programacion 6. Ajustar el valor deseado 1@

Para llevar a cabo ajustes en la programacién, proceda de la siguiente manera: | %

1. Pulse a tecla PROG (4) durante 2 segundos para entrar en la programacion del 1-99x
control. En la pantalla de led (1) aparece la lista de los menis principales (en lo <
sucesivo, “mend"). Tiene a su disposicién 9 mends. 7. Confirmar el ajuste N -

2. Navegue con las teclas de navegacidn Arriba (3] y Abajo (5) para seleccionar el (| -l_\ Q\} [N

) 1x

ment deseado. La pantalla de led (1) muestra la seleccidn actual en valores
del 1alg. S

5x /i
_ g , 8. Navegar hasta la siguiente op %

3. Confirme la seleccion con el botdn PROG (4). La pantalla de led (1) muestra aho- cidn del mend o salir de La pro-
ra, en el primer digito, el mend en el que se encuentra. En el sequndo, la opcién

. gramacion 1-9x,--
de mend actual dentro de dicho mend. >
4. Navegue con las teclas de navegacion Arriba (3) y Abajo (5) para seleccionar la 9. Salir de la programacion
opcion de meni deseada. Tiene a su disposicion hasta 10 puntos de menis (0 al e
9). EL segundo digito de la pantalla de led (1) muestra la seleccin actual en va-
lores del 0 al 9.
5. Confirme la seleccion con el botdn PROG (4). En la pantalla de led (1) parpadea %
el valor ajustado actualmente para la opcion de mend correspondiente. 1x
6. Ajuste el valor deseado con las teclas de navegacidn Arriba (3) o Abajo (5). Se- Sﬁ
alida

gun la opcidn de mend, se pueden seleccionar valores entre 0y 99.

7. Confirme la entrada con a tecla PROG (4). Para mostrar que a configuracidn se
ha confirmado, el punto de led (2) de la pantalla de led (1) parpadea 5 veces y el
programa vuelve a la pantalla de seleccion de la opcion de mend.

8. Sidesea finalizar la programacién, pulse repetidamente la tecla de navegacion
Arriba (3) hasta que aparezca - - en la pantalla.

9. Confirme la seleccidn con la tecla PROG (4) para salir de la programacion.
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5.2 Mend 1 Configuracion basica
Sobrecorriente del motor hidraulico (punto de menii 10)

AVISO

Defecto debido a un mal ajuste de la valvula limitadora de presion DB1
Compruebe el ajuste de a valvula limitadora de presion DB1 en la unidad hidraulica.
Una valvula limitadora de presion DB1 mal ajustada puede provocar fallos en el
sistema hidrulico.

Fallo del control o del sistema hidraulico debido a que el parametro es
incorrecto

Una configuracion errnea puede ocasionar el fallo del control o del sistema
hidraulico.

Segun el valor de corriente configurado, el control activa la bomba en caso de supe-
rarse dicho valor. El valor correcto de la sobrecorriente se encuentra en la informa-
cién de la unidad hidraulica.

1. Seleccione en el control el mend 1 "Configuracidn basica del puente de carga”y
navegue hasta la opcién de mend 10 “Sobrecorriente de la bomba del motor”.

2. Ajuste el valor deseado para la sobrecorriente.
Funcion Entrada X6.2 (opcion de menii 14)

En esta opcidn de menu puede seleccionar la funcion del borne de entrada X6.2. Se
pueden ajustar as siguientes funciones:

Funcidn “cuna de rueda”

La funcidn “cuna de rueda” estd disponible en el borne X28.

Funcidn “Interruptor de llave: Bloguear teclas de membrana”.

Con esta funcion se pueden desactivar las teclas de mando de la caja de control.
Funcidn "Interruptor de Uave: Bloguear transmisores de sefiales externos (X25)

Con esta funcion se pueden desactivar los transmisores de seales externos conec-
tados al borne X25.

Funcidn “Interruptor de (ave: Bloguear el manejo”

Con esta funcion se pueden desactivar todas las teclas de mando.

Funcidn "Interruptor de Uave: Activar el manejo durante 10 ¢ 300 segundos”

Si se selecciona esta funcidn, el manejo del control se bloquea en cuanto el puente
de carga estd en posicion de reposo o en cuanto se cierra la puerta. Si se activa la
entrada X6.2, el control puede funcionar dentro del tiempo seleccionado. Una vez
que el puente de carga ha abandonado la posicién de reposo o se ha abierto la com-
puerta, sigue siendo posible el manejo hasta que se vuelva a producir la condicion
descrita anteriormente para el blogueo.

Funcion Entrada X6.3 (opcidn de mend 15)

Si se conecta un sensor para la posicion de reposo del puente de carga y se activa la
entrada X6.3 (opcidn de men 15=1), el control pasa al modo de reposo después de
un tiempo definido, de modo que el control desconecta todas las valvulas.
Seleccion del sensor Posicion de puerta (opcion de mend 16)

EL mensaje posiciones de puerta ABIERTAy CERRADA se ajustan mediante comunica-
cion interna con el médulo de control de la puerta. Por esta razon, no es necesaria
ninguna configuracion.

Blogueo de la instalacion (opcion de mend 17, solo para opcidn de

meni 18=0)

En combinacion con un control de puerta (seleccione la opcidn de mend 18], en esta
opcién de mend puede configurar el blogueo mutuo del control del puente de cargay
el control de la puerta.

Se pueden ajustar las siguientes funciones:

Funcidn "Combinacidn con blogueo”

El control del puente de carga y el control de la puerta se bloguean mutuamente, de
modo que la puerta solo puede cerrarse una vez alcanzada la posicién de reposo. A la

inversa, el puente de carga solo puede ser manejado mientras la puerta esté com-
pletamente abierta.

Funcidn "Combinacidn sin blogueo™

El control del puente de carga y el control de la puerta no se bloquean mutuamente
y pueden manejarse por separado uno de otro.

Funcidn "Combinacidn solo puente de carga blogueado”

El puente de carga solo puede ser manejado cuando la puerta estd completamente
abierta. Sin embargo, la puerta puede ser manejada independientemente de la posi-
cion del puente de carga.

Funcidn "Solo puerta activada”

Si se selecciona esta funcidn, se bloguea el accionamiento del puente de carga. Las
sefiales de las entradas no se analizan. La puerta puede ser manejada por impulsos
a través de los pulsadores de puerta de la cubierta de control.

Activacion del control de puerta (opcion de mend 18)

Debe ajustarse el valor 2 = uso con accionamiento DCC / mddulo de control de la
puerta T75.

Bloqueo de la funcidn “QUICK-DOCK" con la funcion “SLOD" (opcion de
meni 19)

En esta opcion de mend, usted determina si a tecla @) solo debe poderse usar des-
pués de que se haya ejecutado la funcion "SLOD" o si es posible un uso indepen-
diente de la tecla &. Ademas, usted determina el comportamiento del descenso del
puente de carga después de pulsar la tecla SLOD.

Opcidn de menu 19=0
La tecla @ puede pulsarse sin haber ejecutado la funcion "SLOD".

Después de pulsar la tecla SLOD, el puente de carga desciende a la posicién inferior
del puente de carga.

Opcidn de mend 19=1
La tecla @) solo puede pulsarse después de haber pulsado la tecla SLOD.

Después de pulsar la tecla SLOD, el puente de carga desciende a la posicidn inferior
del puente de carga.

Opcidn de menu 19=7
La tecla @) puede pulsarse sin haber pulsado la tecla SLOD previamente.

Tras pulsar la tecla SLOD, el puente de carga desciende durante 1 segundo y luego
se detiene.

Opcidn de meni 19=3
La tecla @) solo puede pulsarse después de haber pulsado la tecla SLOD.

Tras pulsar la tecla SLOD, el puente de carga desciende durante 1 segundo y luego
se detiene.

5.3 Mend 2 Junta de la puerta
Junta de la puerta inflable (opcidn de mend 20)

Active o desactive en esta opcion de mend la excitacién del control exterior de una
junta de puerta inflable "NovoSeal S620".

Retardo de desconexién de la junta de la puerta (opcion de menii 21)

En esta opcion de mend, seleccione el tiempo de retardo de desconexidn de la junta
de a puerta tras alcanzar la posicion de puerta CERRADA.

Retardo de apertura de la puerta tras activar la junta de la puerta (opcion de
menii 22)

Si se pulsa el boton puerta ABIERTA con la puerta cerrada, la junta de la puerta se
activa antes de abrir la puerta. Seleccione en esta opcion de mend el retardo para el
arranque de la puerta.
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5.4 Mend 5 Otros ajustes

Seleccion de la direccion del control (opcion de menii 52)

EL control puede conectarse en red a un BUS RS485. Para ello, debe asignarse al
control una direccion tnica en el BUS. Se pueden configurar direcciones del 1 al 99.
Funcion Salida X3 relé de estado (opcion de menii 53)

Se pueden ajustar las siguientes funciones:

Estado del sensor de cunia

El relé de estado estd asociado a la funcidn del sensor de cuia y conmuta segin el
estado del sensor de cufa.

Semdforo indicador para la liberacidn del camidn

Esta funcion sefala el estado del punto de carga. Durante el proceso de carga (el
puente de carga no estd en la posicion de reposo), el relé conmuta un seméforo ex-
terno a R0JO. Tras pulsar la tecla RETURN Puente de carga, el puente de carga pasa
a la posicion de reposo. En la posicién de reposo se desconecta el relé de estado pa-
ra que el semdforo se ponga en verde. EL camion puede abandonar el punto de carga.
Estado puerta ABIFRTA

Si el mddulo de control de la puerta sefala la posicién de puerta ABIERTA, el relé de
estado conmuta. Se puede conectar una luz de carga, que se enciende cuando la
puerta estd abierta, o una luz de sefalizacidn roja-verde.

Estado Posicidn de reposo puente de carga

Alrelé de estado se le ha asignado al estado “posicion de reposo”. Si el sensor Po-
sicion puente de carga estd conectado al borne de conexién X6.3 y activado, el relé
conmuta segun el estado del sensor. Si no hay ningtn sensor conectado, el relé de
estado conmuta en cuanto el control asume el estado “posicion de reposo” (una vez
transcurrido el tiempo de espera y tras pulsar la tecla RETURN Puente de carga).
Funcion relé de estado X22 (opcion de mend 54)

Estado del sensor de cuna

El relé de estado estd asociado a la funcidn del sensor de cuia y conmuta segun el
estado del sensor de cufa.

Estado puerta ABIERTA

Si el mddulo de control de la puerta sefala la posicidn de puerta ABIERTA, el relé de
estado conmuta. Se puede conectar una luz de carga, que se enciende cuando la
puerta estd abierta, o una luz de sefalizacidn roja-verde.

Seleccion del tipo de control (opcion de mend 59)

Aplicar la configuracion correctamente

Una configuracidn errénea puede provocar dafios o un funcionamiento incorrecto del
control o de (a unidad hidréulica.

En la opcion de mend 59 pueden seleccionarse diferentes unidades hidraulicas. En
funcion del control, solo pueden seleccionarse determinadas variantes. E control de
las valvulas difiere en funcion de la variante seleccionada. Si se cambia la variante,
se adoptan automaticamente los ajustes de fabrica almacenados para la variante.

5.5 Mend 8 Tiempos de secuencia puentes de carga

Dependiendo de la unidad hidrdulica seleccionada en la opcidn de mend 59, en el
ment 8 se muestran diferentes opciones de mend.

Unidad hidrdulica DS0110300 / DSO110360 (opcidn de mendi 59=4):
Opciones de ment disponibles 80, 81, 85, 86

Unidad hidrdulica DS0T10340 / DS0110370 {opcidn de mendi 59=5):
Opciones de meni disponibles 82, 83, 84, 85, 87, 88

Tiempo "QUICK-DOCK" (opcidn de meni 80/82)

En esta opcidn de men se determina la duracion del proceso de elevacion durante
a funcidn “QUICK-DOCK". Si se pulsa la tecla & (QUICK-DOCK) se inicia el proceso
de elevacién del puente de carga durante el tiempo preestablecido. Una vez transcu-
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rrido este tiempo, el proceso de elevacion del puente de carga se detiene y se des-
pliega la lengieta.

Tiempos automaticos Return (opcion de mend 81/83/86/87)

En esta opcion de mend se define el tiempo durante el cual se eleva el puente de
carga después de pulsar la tecla RETURN Puente de carga, antes de bajarlo con se-
guridad a la posicion de reposo. Se distingue entre dos posiciones iniciales del puen-
te de carga, para cada una de las cuales puede ajustarse una duracion distinta del
proceso de elevacién:

B Puente de carga en posicion de flotacion (opcidn de mend 81/83)
W Puente de carga en posicion "SLOD" (opcidn de mend 86/87)

Para determinar la duracion, seleccione el valor deseado en la opcién de mend co-
rrespondiente.

"SLOD" Tiempo de despliegue de la lengiieta (opcion de menii 85)

En esta opcion de men se define el tiempo maximo de despliegue de la lengiieta
mientras se mantiene pulsada la tecla SLOD.

Tiempos de retraccion de la lengiieta (opcion de ment 84/88)

En esta opcion de mend se define el tiempo durante el cual debe retraerse la len-
glieta del puente de carga después de pulsar la tecla RETURN Puente de carga y de
que el puente de carga haya realizado el proceso de elevacion.

Se distingue entre dos posiciones iniciales del puente de carga, para cada una de las
cuales puede ajustarse una duracion distinta del la retraccidn de la lengiieta:

W Puente de carga en posicion de flotacion (opcidn de mend 84)
W Puente de carga en posicion “SLOD" (opcidn de meni 88)

Para determinar la duracion, seleccione el valor deseado en la opcién de mend co-
rrespondiente.

5.6 Menu 9 Mantenimiento

Limitacion de ciclos (puntos de menii 90 / 92 / 94)

Seleccione el ndmero de ciclos tras los cuales se activa el indicador de manteni-
miento & en el control. La puesta a cero de los contadores de mantenimiento se

realiza seleccionando de nuevo el nimero de ciclos en la opcién de mend correspon-
diente.

Salida del contador total de ciclos (opcion de meni 91/ 93/ 95)

Pulsando la tecla PROG se emite el contador de ciclos, digito a digito, empezando
por la potencia de diez mds alta.

Salida del contador de horas de funcionamiento (opcion de mend 96)
Pulsando la tecla PROG se emite el contador de horas de funcionamiento, digito a
digito, empezando por la potencia de diez mds alta.

Salida del historial de errores (opcion de menii 97)

Pulsando la tecla PROG se emiten los dltimos diez errores registrados. La secuencia
de visualizacion comienza con la salida de las Gltimas horas de funcionamiento des-
de la aparicion del error, seguida de la salida del codigo de error. La salida "321 -
F09" significa "hace 321 horas se produjo el error F09".

Salida de la version de firmware, fecha H, SN (opcion de menii 98)

Pulsando la tecla PROG se inicia la salida secuencial de la informacidn de control.
"1.00 - 01.01.2023 - 123456789" significa "version de firmware R1.00", fecha de
fabricacion “01.01.2023", nimero de serie "123456789".

Ajustes de fabrica (opcion de mend 99)

Mantenga pulsada la tecla PROG para activar a los ajustes de fabrica. EL control se
reinicia automaticamente con los ajustes de fabrica.



5.7 Resumen de la programacion de la placa base

Meni 1 Configuracion basica del puente de carga

Punto de |Valor in-
mend |troducido

Menii 2 Junta de la puerta (opcional)

Punto de |Valor in-
mend  |troducido

20 |Junta de puerta inflable NovoSeal S620
10 |Supervision de la corriente del motor hidraulico []1 2e§conectado
012 [0=00A/1-26A/2=32A/3=38A/ e P dc“vada T g
b= dhA[5=50A/6=56A/T =624/ eta[]r*o e e;conexmn tras en segundos (s
=0s
8=68A/9=74A/10=80A/11=86A
12_921 / / / 112 |1=5s/2=10s/3=16s/4=20s/b=20s/
— = 7= =40s/9=4bs/10=
14 |Funcion X6.2 Cuiia de rueda / interruptor de Uave b=305/7=3s/8=40s/9=45s/10=Hs/
: ” 11=55s/12=605s
0* |sin funcién
- » 22 |Retardo de apertura de la puerta en segundos (s)
1 Sensor de cufia (sin funcién) 0 ;
2 Interruptor de llave: Blogueo de teclas de membrana el
; . 112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/b=20s/
3 Interruptor de llave: Bloquear transmisores de senales ex-
ternos [COHEXiéﬂ X25] 6:305/7:353/8:403/9=45S/1U:5US/
b Interruptor de llave: Blogueo completo del manejo 11=555/12=60s
5 |Interruptor de llave: Activar el manejo durante 10 segundos - L PROG .Sal|rdel menu
6 |Interruptor de llave: Activar el manejo durante 300 segun- * Configuracién de fabrica
dos Meni 5 Diversas configuraciones
15 |Funcion X6.3: Sensor posicion de reposo puente de carga Punto de [Valor in-
0* |sin funcién mend [troducido
1 |Sensor Posicidn puente de carga. 52 |Seleccion de la direccion del control
2 |sinfuncidn 01*  |Configuracién de fabrica
16 |Sensor posicion puerta 02-99  |Introduccidn de la direccidn de control
0 |interruptor final mecanico 53 |Funcion Relé de estado X3
1*  |tecla de iluminacién 0 sin funcién
17 |Modos de funcionamiento combinados bloqueo del sistema (para 1 Estado cufia de rueda
la opeidn de meni 16 = 0) 2 |Seméforo indicador para la liberacidn del camion
0*  |Combinacién con blogueo 3* |Estado puerta abierta
b[oqueio mf/ltuo P uerta - puente de carga 4 |Zumbador piezoeléctrico (solo con i0-Slide)
1 Cpmbmacmn sin bloguea 5 Estado sensor Posicion del puente de carga
sin blogueo puerta - puente de carga 5% |Funcion Relé de estado X22
2 Combinacion solo puente de carga blogueado 0+ o funcio
blogueo puerta - puente de carga sin sensor Sin Tuneion
: 1 Estado cufia de rueda
3 solo puerta activada _
18 |Control de puerta (X24) ! Estado puerta abierta
0*  |sin control de puerta, solo control de puente de carga 3 Blogueo con.trol d? la.puerta extern.o ——
b Zumbador piezoeléctrico / luz de aviso (solo con iQ-Slide)
1 control de puerta externo -
2 |Accionamiento DCC / 75 99 |Variante de control
19 |Blogueo funcién QUICK-DOCK por funcidn SLOD / comportamiento 03 ot.ros —
de descenso SLOD b stt. hFdraul!co 2 vélvulas - DS0110300 / DS0110360 - SLOD
0* QUICK-DOCK sin blOQUEO por SLOD, con descenso a la pOSi- h* Sist. hidraulico 2 valvulas - DS0110340 / DS0110370 - SLOD
cién més baja 6-7__|otros
1 QUICK-DOCK con blogueo por SLOD, con descenso a la posi- - PROG _ |Salir del mend
cién mds baja * Configuracién de fabrica
2 (QUICK-DOCK sin blogueo por SLOD, descenso durante un
sequndo
3 QUICK-DOCK con blogueo por SLOD, descenso durante un
sequndo
-- PROG  |Salir del mend

* Configuracion de fabrica
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Mend 8 - Tiempos (QUICK-DOCK, RETURN, SLOD)

Punto de |Valor in- Punto de |Valor in- Valor in-
mend  |troducido mend  |troducido troducido

Unidad hidraulica DS0110300 / DS0110360

QUICK-DOC

K - Proceso de elevacion en segundos (s)

0-8

0*=3s/1=58s/2=7s/3=9s/4=115]/
=13s/6=15s/7=17s/8=

81

Unidad hidraulica DS0110300 / DS0110360

RETURN - Proceso de elevacidn en segundos (s)

0-9

0=3s/1=5s/2=7s/3=9s/4*=115]/
=13s/6=15s/7=20s/8=255/9=30s

82

Unidad hidraulica DS0110340 / DS0110370

QUICK-DOC

K - Proceso de elevacion en segundos (s)

0-10

=1s/1=2s/2"=3s/3=4s/b=bs/b=bs/
6=7s/7=8s/8=9s/9=10s/10=115

83

Unidad hidraulica DS0110340 / DS0110370

RETURN - Proceso de elevacion en segundos (s)

0-8

0=3s/1*=55/2=7s/3=9s/4="115/
=13s/6=15s/7=17s/8=

Mend 9 Ment de mantenimiento

Seleccion previa del ciclo de mantenimiento del puente de carga

84

Unidad hidraulica DS0110340 / DS0110370

RETURN - Retraccion de la lengiieta en segundos (s)

0-9

0=3s/1*=5s/2=7s/3=9s/4=15]
=13s/6=15s/7=20s/8=25s/9=30s

85

SLOD - Des,

pliegue de la lengiieta en segundos (s)

0

0=1s

1

=25 (*DS0110300/ DS0110360)

2

2=3s(*DS0110340 / DS0110370)

3-9

3=bs/h=5s/5=6s/6=Ts/

7=8s/8=10s/9=12s

86

Unidad hidraulica DS0110300 / DS0110360

RETURN de

SLOD - Proceso de elevacion en segundos (s)

0-9

0=3s/1=5s/2*=7s/3=9s/4=115/5=13s/
=15s/7=20s/8=25s/9=30s

87

Unidad hidraulica DS0110340 / DS0110370

RETURN de

SLOD - Proceso de elevacion en segundos (s)

0-8

0=3s/1*=5s/2=7s/3=9s/b=15]/

=13s/6=10s/7=17s/8=

88

Unidad hidraulica DS0110340 / DS0110370

0 500 6* 13500
1 1000 7 4000
2 1500 8 4500
3 2000 9 5000
b 2500 10 (5500
b 3000 1 6000
91  |Salida contador total de ciclos puente de carga
92  |Limitacion de ciclos puerta
0* sin limite
1 1000 7 25000
2 4000 8 30000
3 8000 9 35000
b 12000 10 |40000
b 16000 1 45000
6 20000 12 150000
93 |Salida contador total de ciclos puerta
PROG  |Pulse durante 3 sequndos para poner a cero el contador de
mantenimiento
94 |Seleccion previa del ciclo de mantenimiento del puente de carga
0 500 6* 13500
1 1000 7 4000
2 1500 8 4500
3 2000 9 5000
b 2500 10 (5500
b 3000 11 6000
95  |Emision del contador de ciclos Ciclos de la junta de la puerta
PROG  [Pulse durante 3 sequndos para poner a cero el contador de
mantenimiento
96  |Emision del contador de horas de servicio - Horas
97  |Emision de la memoria de errores Horas - Cadigo de error
98  |Emision version del software - H.-fecha - N°. de serie.
99  |Resetear a la configuracion de fabrica
PROG  |Pulsar durante b segundos
PROG  |Salir del mend

SLOD - Retraccion de la lengiieta en segundos (s)

* Configuracion de fabrica

0-9 |0=3s/1*=5s/2=T7s/3=9s/4=115]/
=13s/6=15s/7=20s/8=25s/9=30s
PROG |Salir del menu

* Configuracidn de fabrica
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6 Programacion del modulo de control de la puerta (T75)

El procedimiento de programacidn del mddulo de control de la puerta es idéntico al
de la placa base y se describe detalladamente en el siguiente apartado Procedi-
miento de programacion.

Para programar el Unidad de control, abra la tapa superior de la carcasa.

6.1 Mend 3 Configuracion basica de la puerta
Configuracion de las posiciones finales de la puerta (puntos de meni 30y 31)

/\ ADVERTENCIA
Peligro de aplastamiento y colision debido al cierre del porton
A:E

ig.; Tenga en cuenta que durante a configuracidn de las posiciones finales
no esté activa la supervision de (a barrera fotoeléctrica o del canto de
cierre.

La funcion de resorte del porton debe estar compensada.

La funcidn de resorte del portdn debe estar compensada en funcidn del
accionamiento.

Tenga en cuenta que las posiciones finales superior e inferior se deben configurar
directamente una después de otra. Las posiciones finales se alcanzan en el modo de
funcionamiento de hombre muerto.

1. Seleccione en el control el menid 3 "Configuracidn bésica™ y navegue hasta el
punto de mend 30 “Configuracidn de la puerta en (a posicion final superior” de
modo que en a pantalla led (1) parpadee el nimero 30.

2. Parafijar la posicién final superior, mantenga pulsada la tecla de navegacién
Arriba (3) hasta que la puerta esté abierta por completo.

= Sise mueve en la direccion equivocada, se debe activar una inversidn de la di-
reccion. Mantenga pulsada la tecla PROG (4) durante b segundos y, a continua-
cin, repita el paso 2.

3. Una vez configurada la posicidn final superior, se debe configurar la posicion fi-
nal inferior. Abandone el punto de men 30 pulsando una vez la tecla PROG (4).
En la pantalla led (1) parpadea b veces el punto led (2) y le confirma asf su se-
leccidn.

4. Cambie al punto de mend 31 "Configuracidn de a puerta en la posicion final in-
ferior”.

b. Para fijar la posicién final inferior, mantenga pulsada la tecla de navegacion
Arriba (5) hasta que la puerta esté cerrada por completo.

6. Confirme su seleccién para concluir la configuracion.

Configuracion precisa de la puerta en la posicidn final superior (punto de

mend 33) e inferior (punto de mend 34)

1. Seleccione en el control el mend 3 "Configuracién béasica” y navegue hasta el
punto de mend 33 “Configuracidn precisa de a puerta en la posicidn final supe-
rior”.

= Elvalor previamente configurado 50 parpadea en la pantalla de led.

2. Tiene a su disposicion los valores 0 a 99 para a configuracion precisa. Los valo-
res entre el 50 (configuracion de fabrica) y el 0 se corresponden con 0 mmy
aprox. -80 mm. Los valores entre el 50 y el 99 se corresponden con 0 mmy
aprox. +80 mm.

3. Confirme el valor introducido y pase al punto de mend 34 «"Configuracidn preci-
sa de la puerta en la posicion final inferior”.

4. Tiene a su disposicion los valores 0 a 99 para la configuracion precisa. Los valo-
res entre el 50 (configuracion de fabrica) y el 0 se corresponden con 0 mmy
aprox. -80 mm. Los valores entre el 50 y el 99 se corresponden con 0 mm y
aprox. +80 mm.

Seleccidn del canto de cierre J3 / Seleccidn de la barrera fotoeléctrica J2

(punto de mendi 35y 36)

AVISO

No interrumpa el ciclo de programacion para la deteccion de la posicion de
las barreras fotoeléctricas.

La deteccion automatica de la posicién de la barrera fotoeléctrica instalada no debe
ser interrumpida.

1. Seleccione en el control el mend 3 "Configuracién bésica” y navegue hasta el
punto de mend 35 “Seleccidn del canto de cierre”.

2. Seleccione un valor de acuerdo con la configuracién que desee.

3. Confirme el valor introducido y pase al punto de meni 36 “Seleccién de la barre-
ra fotoeléctrica”.

4. Seleccione un valor de acuerdo con la configuracién que desee.
b. Confirme su seleccién para concluir la configuracion.

Si'ha seleccionado el valor 3 "Barrera fotoeléctrica montada en el marco”, en el si-
guiente desplazamiento de la puerta hacia la posicién CIERRE el control realiza un
ciclo de programacidn para detectar la posicidn.

Este ciclo de programacidn se sefaliza en la pantalla de led con el valor E10.
Posicion de desconexion del interruptor de fin de carrera (punto de menii 37)

Cumplimiento de la norma EN 12453

Después de cada configuracidn realizada, compruebe la posicion de desconexién del
portén. La configuracién de la desconexion no debe implicar una distancia al suelo
superior a los 50 mm, pues en ese caso se estarfa incumpliendo la norma EN 12453.
Se corre asi el riesgo de perder la autorizacion.

1. Seleccione en el control el men 3 “Configuracin basica” y navegue hasta el
punto de ment 37 “Correccidn del interruptor de fin de carrera de la seguridad
del canto de cierre”.

= Elvalor previamente configurado 25 parpadea en la pantalla de led.

2. Configure la posicin de desconexién de modo que la distancia al punto de con-
tacto con el suelo sea como maximo de 50 mm. Tiene a su disposicidn Los valo-
res 0 a 99. Los valores entre el 25 (configuracidn de fabrica) y el 0 se correspon-
den con 0 mmy aprox. -b0 mm. Los valores entre el 25 y el 99 se correspanden
con 0 mmy aprox. +100 mm.

3. Confirme su seleccidn para concluir la configuracidn.
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6.2 Mend 4 Configuracion adicional de la puerta
Seleccionar el modo de funcionamiento (opcion de menii 40)

Los botones de puerta ABIERTAy puerta CERRADA pueden utilizarse en modo por im-
pulsos o en modo hombre muerto. Seleccione modo de funcionamiento deseado en
la opcidn de mend 40.

Funcion relé de estado X3 (opcion de meni 45)

El control dispone de un relé de estado que puede conmutar diferentes estados en
funcidn del ajuste. En la opcion de men( 45 de la Vista general de a programacion
del médulo de control de puerta (T75) encontrard una seleccion precisa de las fun-
ciones

Limitacion de la fuerza de apertura (opcion de menii 48)

/\ ADVERTENCIA

A Existe el peligro de que las personas puedan ser arrastradas y
quedar atrapadas por la hoja de la puerta.

La limitacién de la fuerza de apertura debe configurarse de tal modo
que se impida el arrastre de personas.

AVISO

La funcion de limitacion de la fuerza de apertura solo se debe utilizar en
puertas con compensacion de resorte.

Ciertos fendmenos meteoroldgicos como la presion del viento y las oscilaciones de
la temperatura pueden ocasionar la activacién imprevista de a supervision de fuerza.

La limitacidn de la fuerza de apertura se utiliza para detectar un peso adicional du-
rante el proceso de apertura. La altura de apertura de la puerta se divide en cinco
sectores. Si se detecta un peso adicional, el desplazamiento de la puerta se detiene
al final de cada sector.

Configure la limitacidn de la fuerza de apertura en el punto de mend 48 conforme al
motor instalado de la manera siguiente:

Motor 5.24/9.20/9.24/14.21 Valor de configuracién =2 x Ux G / 20
Motor 9.15/14.15 Valor de configuracion =2 x Ux G/ 15
U = Revoluciones del eje para la apertura completa de a puerta

6 = Peso adicional sobre la puerta en kg

Ejemplo:

Motor 9.24, U = 8 revoluciones para la apertura de la puerta, la desconexion debe te-
ner lugar con 60 kg adicionales, el calculo da como resultado 2 x 8 x 60 kg / 20 = 48
(valor de entrada).

Los desplazamientos de apertura se comparan con el desplazamiento previo. Si se
supera el valor configurado, la puerta se detiene y en la pantalla de led se visualiza
F33.

& A partir de ese momento, la puerta solo se puede cerrar en el modo de
funcionamiento de «hombre muerto».
Elimine la causa del exceso de fuerza y realice un nuevo ciclo de programacion
abriendo y cerrando a puerta una vez sin que se produzcan fallos. EL ciclo de progra-
macidn se sefaliza en la pantalla led con "L".

Control de funcionamiento de la supervision de fuerza

AVISO

La limitacion de la fuerza de apertura no se ha activado al aplicar el control
de funcionamiento

Si la limitacidn de la fuerza de apertura no se ha activado, revise la configuracidn del
punto de mend 48.

Realice una comprobacién del funcionamiento de (a limitacidn de la fuerza de aper-
tura. Para ello, fije un peso de comprobacion a la puerta. El accionamiento debe es-
tar desconectado.
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Tiempo de encendido del motor (opcidn de mend 49)

Motor 5.24 con engranaje de plastico

En el caso del motor 5.24 con engranaje de pléstico, la duracién de conexién debe
estar configurada en el valor 1(3~) 0 2 (WS, 1-).

La duracion de la conexion configurada impide el calentamiento excesivo del mator
del accionamiento y evita posibles danos.

6.3 Mend 5 Diversas configuraciones
Canto de cierre inalambrico RSE (opciones de ment 53,57,58)

El sistema RSE sirve como sistema de radiotransmisidn de las sefales del dispositi-
vo de sequridad del canto de cierre, del interruptor de cable flojo y del sensor de la
puerta de paso al accionamiento. El sistema cumple el PLC conforme a la norma

EN 13849-1.

Para poner en marcha el sistema RSE, proceda de la siguiente manera:

1. Conecte el médulo al control en el borne J6.

2. Enla opcion de mend 53 “Funcidn borne J6", seleccione el valor 1 “RadioSafet-
yEgde - System"”.

3. Enla opcion de menu 57, seleccione el tipo de dispositivo de seguridad de cie-
rre.

4. Seleccione en el punto de mend 58 el tipo de contacto de la puerta de paso. En
la configuracion de fabrica estd preseleccionado “ENS68xx™ (valor 1).

Emparejamiento del RSE-Ty el RSE-R

b. Navegue hasta el punto de mend b7.

6. Mantenga pulsada la tecla PROG durante b segundos.
= ELRSE-R emite un solo pitido largo.

= En (a pantalla parpadea "57".

7. Pulse ahora el botdn del RSE-T.

= ELRSE-R emite un dnico pitido como confirmacién.

= El control confirma el emparejamiento haciendo parpadear el punto decimal
b veces.

/\ ADVERTENCIA

iPeligro de golpes y aplastamiento debido al movimiento de la
puertal

Cuando se cancela el emparejamiento del RSE-Ty el RSE-R, los
J\  sensores de seguridad se quedan sin funcion.
W Vuelva a emparejar el RSE-Ty el RSE-R o asegirese de que el sis-
tema RSE sea sustituido por un cable en espiral.
Desactivar el emparejamiento del RSE-Ty el RSE-R
8. Navegue hasta el punto de men( 58.
9. Mantenga pulsada (a tecla PROG durante b segundos.

= ELRSE-R emitird varios pitidos rapidos.

= El control confirma la anulacion del emparejamiento haciendo parpadear el pun-
to decimal b veces.

AVISO

Tras el emparejamiento y antes de la primera puesta en marcha, compruebe que los
dispositivos de seguridad funcionan correctamente.




6.4 Mend 6 Configuracion inalambrica
Programar el mando a distancia inalambrico

Tenga en cuenta que es preciso programar cada mando a distancia de manera espe-
cifica. Tiene la posibilidad de programar 20 cddigos inalambricos Keelog. Si las 20
posiciones de memoria estan ocupadas, no se puede memorizar ningun otro mando a
distancia.

Se pueden programar los siguientes tipos de cifrado: KeelLog, 12 Bit, Multibit. EL pri-
mer cddigo programado determina el tipo de cifrado.

Los tipos de cifrado KeeLogClassic y KeeLogAES pueden utilizarse en paralelo. Una
orden de inicio de un mando a distancia KeeLog solo se acepta en el modo en el que
se programg previamente.

Arranque por impulso (punto de mend 60)

1. Seleccione el punto de mend 60 “Programar la tecla de arranque del mando a
distancia”.

2. Pulse en el mando a distancia la tecla de apertura de a puerta.

= Una vez programado el cifrado, el indicador de puntos parpadea b veces en la
pantalla de led.

3. Vaya a la salida para concluir la configuracidn.
Funcion de iluminacion (punto de menii 62)

Seleccione el punto de menu 62 y pulse la tecla del mando a distancia para la fun-
cion de iluminacién. Una vez programado el cifrado, el indicador de puntos parpadea
b veces en la pantalla.

Eliminar los cdigos inalambricos (punto de menii 63)

Para eliminar todos los cddigos programados, proceda de la siguiente manera:
1. Seleccione el punto de mend 63.

2. Mantenga pulsada la tecla PROG durante b segundos.

&~ Unavez eliminados todos los cddigos, el indicador de puntos parpadea
5 veces en la pantalla.

6.5 Mend 9 Mend de mantenimiento
Limitacion de ciclos (opcion de meni 92)
Seleccione el nimero de ciclos tras los cuales se activa el indicador de manteni-

miento en el control. La puesta a cero de los contadores de mantenimiento se realiza
seleccionando de nuevo el nimero de ciclos en la opcidn de mend correspondiente.

& Tenga en cuenta que (a limitacion de los ciclos de puerta también se
puede ajustar en el mend 9 de la placa base. Para evitar que el indicador de mante-
nimiento reaccione a dos limites de ciclos de puerta diferentes, uno de los dos me-
niis (placa base o madulo de control de la puerta) debe estar configurado como “sin
limite”.

Salida del contador de horas de funcionamiento (opcién de ment 96)
Pulsando la tecla PROG se emite el contador de horas de funcionamiento, digito a
digito, empezando por la potencia de diez més alta.

Salida del historial de errores (opcion de menii 97)

Pulsando la tecla PROG se emiten Los (ltimos diez errores registrados. La secuencia
de visualizacion comienza con la salida de las dltimas horas de funcionamiento des-
de la aparicion del error, seguida de la salida del cddigo de error. La salida "321 -
F09" significa "hace 321 horas se produjo el error F09".

Salida de la version de firmware, fecha H, SN (opcion de menii 98)

Pulsando la tecla PROG se inicia la salida secuencial de la informacién de control.
"1.00 - 01.01.2023 - 123456789" significa "version de firmware R1.00", fecha de
fabricacion "01.01.2023", nimero de serie "123456789".

Ajustes de fabrica (opcion de mend 99)

Mantenga pulsada la tecla PROG para activar a los ajustes de fabrica. EL control se
reinicia automaticamente con los ajustes de fabrica.

6.6 Vista general de la programacion del madulo de control de puerta
(T75)

Punto de [Valor in-

[
30 |Configuracion de la puerta en la posicion final superior

PROG |Inversidn de a direccidn (pulsar b segundos)

31 |Configuracion del porton en la posicion final inferior

33 |Configuracion precisa del portdn en la posicidn final superior

b0 |Configuracion de fabrica

50-0 |0...80 mm mds abajo
50-99 {0...80 mm mas alto

34  |Configuracion precisa de la puerta en la posicion final inferior
50*  |Preajuste

50-0 |0...80 mm mds abajo

50-99 |0...80 mm mds alto

3b  |Seleccion del seguro del canto de cierre

PROG  (Indicador del valor medido (pulsar durante 5 segundos)
0*  |Seguro del canto de cierre dptico OSE
1 Regleta de conexidn eléctrica 8K2
2 Regleta de ondas de presion con evaluacién

36 |Seleccion barrera fotoeléctrica

0* sin barrera fotoeléctrica

2 barreras fotoeléctricas por cable LS2

Barrera fotoeléctrica de 4 hilos LS5, luz de reflexion
Barrera fotoeléctrica LSZ, montada en el marco

Barrera fotoeléctrica LSh, de reflexion, montada en el mar-
co

5 4 barreras fotoeléctricas de cable con comprobacion

6 4 barreras fotoeléctricas de cable en el marco con compro-
bacion

~ o || —

37 |Correccion del interruptor de fin de carrera de la seguridad del
canto de cierre

26* |Correccion del interruptor de fin de carrera de la seguridad
del canto de cierre

256-0 {0..50 mm mas abajo
25-99 10...100 mm mas alto
-- PROG  |Salir del menu

* Configuracidn de fabrica
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Meni 4 Configuracion adicional de la puerta

Punto de |Valor in- Punto de |Valor in-
mend  |troducido mend  |troducido

Mend 6 Inalambrica

40 |Seleccion modo de funcionamiento 60  |Programar la tecla de arranque del mando a distancia
0 Hombre muerto ABRIR / Hombre muerto CERRAR 62  |Programar la tecla de iluminacion del mando a distancia
1 Impulso ABRIR / Hombre muerto CERRAR 63  |Eliminar cddigos inaldmbricos
2* Impulso ABRIR / Impulso CERRAR PROG  |Pulsar durante b segundos
45 |Relé de estado X3 -- PROG  |Salir del mend
0 Aviso de cierre de puerta * Configuracién de fabrica
T hon Jo sherua e oot
2 |Alerta durante el desplazamiento unto de Valor in- Valor in-
4 |Contacto de impulsidn con mando a distancia Seleccidn previa del ciclo de mantenimiento de a puerta
5 |Contacto de impulsidn 0*  [ningin intervalo de mantenimiento
48 |Limitacion de la fuerza de apertura 1 1000 5 16000
0*  |Desconectado 7 4000 6 20000
1-60  |Valor introducido para la fuerza de desconexion 3 8000 7 25000
49 |Tiempo de encendido del motor i 12000 8 30000

0* sin limitacin

91 |Emision del contador de ciclos Ciclos de la puerta
1 |Motorreductor 5.24 (25 min / 35 %) 92 |Limitacion de ciclos puerta
2 Motorreductorr 5.24 WS (25 min / 30 %) 0 sin Limite
3 Motorreductor 9.15/9.20 / 9.24 (25 min / 60 %) 1 1000 7 25000
4 Motorreductor, 9.24 WS (25 min / 20 %) 9 4000 8 30000
b Motorreductor 14.15/ 14.21 (25 min / 60 %) 3 8000 9 35000
-- PROG  |Salir del mend i 12000 10 40000
* Configuracién de fabrica 5 16000 n 45000
ST s
Punto de [Valor in- 96 |Emision del contador de horas de servicio - Horas
_ 97 |Emisién de la memoria de errores Horas - Cadigo de error
51 |Funcidn de transmisor de senales externo J1 98  |Emision version del software - N°. de serie. - H.-fecha
0* Desconectado 99  |Resetear a la configuracion de fabrica
1 Mando de tres botones PROG  |Pulsar durante b segundos
2 Generador de impulsos Funcidn abrir-parar-cerrar - PROG  |Salir del mend
53 |Interfaz para servicio * Configuracién de fabrica
0*  |Desconectado
1 Canto de cierre inalambrico RSE
2 Servicio
57 |Seleccion del seguro del canto de cierre al RSE
PROG  |Pulsar 5 sequndos Emparejamiento sistema RSE
0*  |Sistema RSE con OSE
1 Sistema RSE con 8k?2
58  |Seleccion delinterruptor de la puerta de paso al RSE

PROG  |Pulsar 5 sequndos Eliminar emparejamiento sistema RSE

0 ninguno

1 |ENS-5 68xx

2 Contacto de apertura (NC)

PROG |Salir del menu

* Configuracion de fabrica
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7 Puesta en funcionamiento

Una vez concluida la programacion, realice un desplazamiento de prueba en el cual

gjecute todas las funciones de operacion. Si se han aplicado todas las funciones de

operacidn sin ningtn problema, el sistema de puerta conectado o el puente de carga
estd listo para el funcionamiento.

8 Operacion

8.1 Indicaciones de seguridad para el funcionamiento
Considere las siguientes indicaciones de seguridad para el funcionamiento:
W Eloperario debe haber sido instruido sobre el manejo del control y del sistema

de puerta y el puente de carga controlado y conocer las normativas de seguridad
aplicables.

B Cumpla las normas locales de prevencidn de accidentes y las disposiciones ge-
nerales de sequridad vigentes en el lugar de uso.

B Antes de utilizarlo, revise el control, el sistema de puerta conectado y el puente
de carga por si presentaran defectos.

B En caso de detectar deficiencias que condicionen la seguridad, ponga fuera de
servicio el sistema de puerta y el puente de carga y comunique todas las defi-
ciencias a su superior competente.

B Encargue la eliminacion inmediata de los defectos.

W Si el patrén de funcionamiento del sistema de puerta o el puente de carga cam-
bia, desconéctelo al instante. Se debe impedir que se pueda volver a poner en
servicio. Informe al operador sobre dicha alteracién.

/\ ADVERTENCIA
iPeligro de aplastamiento por puente de carga en movimiento!
El puente de carga en movimiento puede provocar el aplastamiento de
las extremidades de las personas.
B E(puente de carga debe ser visible desde el lugar desde donde se
opera.

W [urante la elevacion y el descenso del puente de carga, no debe ha-

ber personas en (a zona de desplazamiento del mismo.

/\ ATENCION

iPeligro de aplastamiento e impacto debido al cierre de la
puertal

Las personas pueden golpearse o colisionar contra la puerta al cerrarse.

W [a puerta debe ser visible desde el lugar desde donde se opera.
AR

/\ ATENCION

iPeligro de tropezar o caerse durante la carga!

Siel control estd desconectado, la parada de emergencia se ha
disparado, 0 se activa el blogueo de reinicio, la posicion de flotacion del
puente de carga permanece inactiva y los movimientos de altura del
camion no son compensados.

W El puente de carga no se puede desplazar hasta que se vuelva a po-
ner en funcionamiento.

8.2 Puesta en funcionamiento del puente de carga
1. Cologue el interruptor principal en la posicion «I» (ON).
2. Para confirmar el blogueo del reinicio, pulse brevemente la tecla @.

8.3 Descripcion de funcion para el funcionamiento del puente de
carga

E Tenga en cuenta que un led de estado verde a la izquierda, encima de ca-
da botdn, indica si la funcion deseada estd actualmente habilitada para su funciona-
miento.

8.3.1SLOD / Posicionamiento del puente de carga para abrir y cerrar el
compartimento de carga

Con la funcién “SLOD", la lengiieta del puente de carga cierra el espacio entre el ca-
midn y el extremo del edificio. Posteriormente, se puede acceder al puente de carga
para abriry cerrar la puerta del camion.

Mantenga pulsada la tecla SLOD, el puente de carga se eleva durante un segundo y,
a continuacion, despliega la lengiieta. Tras soltar la tecla SLOD o, como muy tarde,
una vez transcurrido el tiempo predeterminado, se detiene el despliegue de la len-
glieta. ELl puente de carga desciende hasta la posicién mas baja segtn el ajuste pre-
determinado o se detiene tras un segundo de descenso. EL puente de carga puede pi-
sarse para abrir la puerta del camidn. Durante todo el proceso, el led "APILADORA"
se activa e indica que no se puede entrar en el puente de carga.

8.3.2 QUICK-DOCK / Posicionamiento del puente de carga en la plataforma
del camion
La funcién "QUICK-DOCK" posiciona el puente de carga sobre la plataforma del ca-
midn.

(B Sise suelta la tecla @ antes de tiempo, mientras se eleva el puente de
carga, se interrumpe el proceso y el puente de carga vuelve a bajar.
Unidad hidraulica DS0710300/ DS0110360
Mantenga pulsada la tecla & (QUICK-DOCK), el puente de carga se eleva durante el
tiempo predeterminado mientras (a lengiieta se retrae al mismo tiempo. Tras el pro-
ceso de elevacion, se vuelve a desplegar la lengiieta. Al soltar la tecla & finaliza el
despliegue de la lengiieta y, tras 2 segundos de parada, el puente de carga descien-
de autométicamente sobre la plataforma del camidn.
Unidad hidrdulica DS0710340/ DS0110370

Si se pulsada mantiene la tecla & el puente de carga se eleva durante el tiempo
predeterminado. Tras el proceso de elevacién, se despliega la lengiieta. Al soltar la
tecla @ finaliza el despliegue de la lengiieta y, tras 2 sequndos de parada, el puen-
te de carga desciende automaticamente sobre (a plataforma del camidn.

8.3.3 CORRECCION / Correccion de la lengiieta

La lengiieta puede ser reajustada con la tecla @ (CORRECCION). La tecla @ se ac-
tiva después de ejecutar a funcién “QUICK-DOCK™.

Unidad hidraulica DS0710300/ DS0110360

Si se pulsa la tecla & el puente de carga se eleva durante un segundo y al mismo
tiempo se retrae la lengieta. A continuacidn se vuelve a desplegar la lengieta.
Cuando la lengiieta ha alcanzado la posicion correcta, suelte a tecla & para dete-
ner el despliegue de la lengiieta. Tras 2 segundos de parada, el puente de carga des-
ciende autométicamente a la plataforma del camidn.

Unidad hidrdulica DS0710340/ DS0110370

Si pulsa la tecla & el puente de carga se eleva durante un sequndo antes de que la
lengileta se retraiga. A continuacin se vuelve a desplegar la lengiieta. Cuando la
lengiieta ha alcanzado la posicidn correcta, suelte la tecla & para detener el des-
pliegue de la lengieta. Tras 2 sequndos de parada, el puente de carga desciende au-
tomaticamente a la plataforma del camidn.

Novoferm | 93



8.3.4 Retorno / Puente de carga en posicion de reposo

@D La tecla RETURN Puente de carga se activa después de pulsar la tecla @.

Una vez finalizado el proceso de carga, el puente de carga vuelve a la posicidn de re-
poso pulsando brevemente la tecla RETURN Puente de carga.

Unidad hidrdulica DS0110300 / DS0110360

El puente de carga se eleva durante el tiempo predeterminado mientras al mismo
tiempo la lengiieta se retrae. A continuacidn, el puente de carga desciende automa-
ticamente a a posicion de reposo sin que se pulse ninguna tecla.

Unidad hidraulica DS0110340/ DS0110370

El puente de carga se eleva durante el tiempo predeterminado. A continuacidn, la
lengiieta se retrae segun el tiempo predeterminado. Luego, el puente de carga des-
ciende autométicamente a la posicién de reposo sin que se pulse ninguna tecla.

8.3.5 Funcion sensor Posicion puente de carga.

Cuando se activa un sensor en la posicion de reposo en X6.3, el control pasa al modo
de reposo después de un tiempo definido, de modo que el control desconecta todas
las valvulas.

8.3.6 Tecla AUTO

EL botén AUTO solo se activa cuando se ha colocado el puente de carga sobre el ca-
mion. Pulsando brevemente el botén AUTO, el puente de carga vuelve automatica-
mente a la posicion de reposo y luego a puerta se cierra automaticamente a la posi-
cion CERRADA sin necesidad de accionar mas el batdn.

8.3.7 Bloqueo de reinicio

A

Después de la programacion o de volver a activar el interruptor principal o el botdn
de parada de emergencia, el bloqueo de reinicio esta activado. El indicador de aviso
amarillo parpadea en la pantalla.

/\ ATENCION
iPeligro de tropezar o caerse durante la carga!

Si el control estd desconectado, la parada de emergencia se ha

disparado, 0 se activa el blogueo de reinicio, la posicion de flotacion del

puente de carga permanece inactiva y los movimientos de altura del

camidn no son compensados. Puede crearse un escaldn, con el

consiguiente riesgo de tropiezo o caida.

B No se debe entrar en el puente de carga, ni desplazarse este, hasta
que se haya reiniciado.

Para desactivar el bloqueo de reinicio, pulse brevemente la tecla &.

8.3.8 Funciones opcionales

Luz de carga (opcional)

Cuando la puerta ha alcanzado la posicion abierta, se enciende la luz de carga co-
nectada a la salida del relé de estado X3. Cuando la puerta vuelve a abandonar (a po-
sicién abierta, a luz de carga se apaga.

Cuiia de sequridad (opcional)

El puente de carga solo se puede elevar y desplegar la lengiieta si se ha colocado la
cuia detrds de la rueda del camion.

Si la cufia de rueda estd configurada, la tecla @) no se activa hasta que la cufia sea
colocada en el camion. Una vez el puente de carga ha sido ubicado sobre el vehiculo
y se ha retirado (a cufia de sequridad, se puede pulsar (a tecla RETURN Puente de
carga.

Funcidn Control de acceso (opcional)

EL control posee una entrada para un interruptor de Uave. Se conecta segun la opcion
14 del men( de configuracién “Funcidn X6.2".
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8.4 Descripcion de funcion para el funcionamiento del sistema de
puerta

8.4.1 Hombre muerto ABRIR / Hombre muerto CERRAR

Si se mantiene pulsada la tecla @ (funcién hombre muerto), la puerta se desplaza
en direccién ABRIR hasta alcanzar la posicién final ABIERTA. EL movimiento de la
puerta puede detenerse soltando la tecla. La puerta se cierra manteniendo pulsada
la tecla @ (funcion de hombre muerto) hasta que se alcanza la posicidn final de la
puerta. Si se suelta una de las teclas @ @ durante la marcha de la puerta, esta se
detiene de inmediato.

8.4.2 Impulso ABRIR / Hombre muerto CERRAR

Si se pulsa brevemente la tecla @ o mediante un generador de impulsos externo, la
puerta se desplaza en direccion ABRIR hasta alcanzar la posicion final ABIERTA. EL
movimiento de la puerta puede detenerse pulsando la tecla @). Si se pulsa nueva-
mente (a tecla @, se reanuda el desplazamiento de apertura. La puerta se cierra
manteniendo pulsada la tecla @ (funcion de hombre muerto) hasta que se alcanza
a posicion CERRADA final de la puerta. Si se suelta la tecla @ durante el desplaza-
miento de cierre, (a puerta se detiene de inmediato.

8.4.3 Impulso ABRIR / Impulso CERRAR

Si se pulsa brevemente la tecla @ o mediante un generador de impulsos externo, la
puerta se desplaza en direccion ABRIR hasta alcanzar la posicion final ABIERTA. EL
movimiento de la puerta puede detenerse pulsando la tecla @. Si se pulsa breve-
mente la tecla @, se inicia el desplazamiento de la puerta en la direccidn de CIE-
RRE hasta que se alcanza la posicidn final CIERRE.

Este modo de funcionamiento requiere la instalacion de un seguro del canto de cie-
rre (punto de meni 35). La activacion del seguro del canto de cierre durante el pro-
ceso de cierre provoca la detencidn de la puerta y su desplazamiento en sentido con-
trario. Durante el proceso de apertura, a activacion no tiene ningn efecto. En caso
de defecto, la puerta se puede cerrar mediante la tecla @.

8.4.4 Dispositivos de mando externos

La puerta puede accionarse desde dispositivos de mando o transmisores de impulsos
externos. EL funcionamiento corresponde al apartado “Impulso ABRIR / Impulso CE-
RRAR". Si'se utiliza un nico botdn de arranque como dispositivo de mando, en el
punto de ment b1 debe ajustarse el valor 2. Esto provaca el manejo en secuencia de
impulsos ABRIR-PARAR-CERRAR-PARAR-... .

8.4.5 Funciones opcionales

Iluminacion (opcional)

El control dispone de un relé de estado de la puerta que puede utilizarse para con-
mutar la iluminacion opcional (punto de mend 45).

Mando a distancia (opcional)

Tecla Inicio (secuencia de operacion en el modo de funcionamiento impulso ABRIR /
impulso CERRAR):

B Primera transmision de impulso:

el accionamiento arranca y desplaza la puerta a la posicién final configurada
APERTURA o CIERRE.

W Transmision de impulsos durante el desplazamiento:

la puerta se detiene.
W Nuevo impulso:

la puerta reanuda el desplazamiento en la direccion opuesta.
Tecla de iluminacidn:

M (a funcién de iluminacién consiste en una iluminacion permanente que se puede
activar con independencia del desplazamiento de la puerta «ACTIVADO / DESAC-
TIVADO».



8.4.6 Funcionamiento de emergencia de la puerta

/N\ ADVERTENCIA

iPeligro de aplastamiento y de colision debido al desplazamiento

de la puerta en funcionamiento de emergencia!

Las personas pueden golpearse o colisionar contra la puerta al cerrarse.

W Para el funcionamiento de emergencia se debe revisar la puertay
asegurar que esté en perfecto estado.

W Durante el modo de funcionamiento de la puerta «hombre muerto»
se debe garantizar la vision completa de la puerta desde el puesto
de mando.

El funcionamiento de emergencia permite operar a puerta en caso de que falle o se
dispare por equivocacidn algun dispositivo de seguridad.

Alaparecer en pantalla E06 0 E707, el funcionamiento de emergencia se activa
manteniendo pulsada b segundos la tecla "ABRIR™ o "CERRAR™ y se visualiza en la
pantalla mediante el indicador F~30.

8.5 Indicador del estado
Indicador del estado del puente de carga

Indicador |Estado

Control listo

El puente de carga se desplaza de vuelta a la posicion de reposo

El puente de carga se eleva

El puente de carga desciende

Se despliega la lengieta

Indicador de estado del desplazamiento de la puerta

Indicador

Estado

Posicidn final superior APERTURA alcanzada

No se alcanzé la posicion final de la puerta

Posicion final inferior CIERRE alcanzada

a puerta

Representacion de la frecuencia de desplazamiento de la apertura de

puerta

Representacion de la frecuencia de desplazamiento del cierre de la

Ciclo de programacidn para la deteccion del peso

8.6 Puesta fuera de servicio

1. Pulse el boton RETURN o AUTO para desplazar el puente de carga de vuelta a la
posicién de reposo.

2. Cologue el interruptor principal en a posicion «0» (OFF).

3. Asegure el interruptor principal para impedir que se pueda reiniciar el sistema.

9 Diagnostico de errores

Los mensajes de error que se refieren a estados de error de la placa base o del
puente de carga controlado se muestran en la pantalla led con un guion bajo (p. gj.
E_08). Los mensajes de error con un guion superior (p. ej. E"03) se refieren a esta-
dos de error del médulo de control de la puerta (T75) o del sistema de puerta contro-

lado.

Error_lEstado | Diagnestico

Se retrae la lengiieta

Puente de carga en posicion de parada o reposo

Puente de carga en posicion de flotacion

Manejo del puente de carga blogueado por entrada X6.2.

El simbolo parpadea: Blogueo de reinicio activo

El simbolo se ilumina de continuo: Circuito de seguridad (parada de
emergencia) activo

Es necesaria la asistencia técnica de un experto

® v >pANIEEER REEE RAR AN N

El led situado junto al simbolo "APILADORA" se enciende: El puente de
carga no debe ser accionado durante este tiempo.

E_08  [Nohay movimiento del|Parada de emergencia accionada en la conexién
puente de carga X4, comprobar el interruptor de parada de emer-
gencia.
F_01  |La bomba hidraulica |Campo giratorio incorrecto detectado, sustituir
arranca brevemente y |las fases de red L2, L3
Se apaga
F_02  [Nohay movimiento del|Falld la prueba a prueba interna del control, apa-
F_03  |puente de carga gar y volver a encender el control.
F_04
F_0b
F_09  |Interrupcin del movi- |La corriente de la bomba hidrdulica supera el va-
miento del puente de |lor ajustado, comprobar el ajuste 10 del mend,
carga comprobar (a linea de alimentacion a a unidad
hidrdulica.
F_10  |No hay movimiento del|Error al desconectar la unidad hidrdulica, apagar y
puente de carga volver a encender el control.
F_11 [No hay movimiento del|Error control valvula 1, apagar y volver a encender
puente de carga el control, volver a posicionar el puente de carga
F_12  |No hay movimiento del|Error control valvula 2, apagar y volver a encender
puente de carga el control, volver a posicionar el puente de carga
F_14  |No hay movimiento del|Valvula 1 no detectada, comprobar (a linea de ali-
puente de carga mentacién de la unidad hidrdulica, comprobar las
bobinas de la valvula, valvula 1 no conectada
F_15  |No hay movimiento del|Valvula 2 no detectada, comprobar la linea de ali-

puente de carga

mentacion de la unidad hidraulica, comprobar las
bobinas de la valvula
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error _stado _____Diagnéstico |

error _lEstado ______Diagnéstico |

F_16  |No hay movimiento del|Valvula 2 no detectada, comprobar la linea de ali- E°09  |Lapuertanoseabre |Noseha programado ninguna posicion final de la
puente de carga mentacién, comprobar (as bobinas de la valvula ni se cierra puerta.
F 18 [Nohay movimiento del|Cortocircuito en valvula 1/ valvula 2 detectado. Programar las posiciones finales de a puerta en
puente de carga Comprobar la linea de alimentacicn a la unidad los puntos de mend 30y 31.
hidrdulica, comprobar las bobinas de la valvula E*10  |Programe la posicidn |La posicion de la barrera fotoeléctrica en el mar-
F 19 [No hay movimiento del|Error de la valvula 16 2 en posicin de flotacicn, de a barrera fotoeléc- |co no esta programada. Abrir y cerrar a puerta
puente de carga des- |apagar/encender el control, comprobar a linea de trica completamente. Ajustar (a barrera fotoeléctrica.
pués de presionarlo  |alimentacidn a a unidad hidraulica, comprobar E712  |lapuertanoseabre |RSE: Circuito de seguridad en la hoja de la puer-
brevemente as bobinas de la vélvula ni se cierra ta interrumpido! Compruebe el cableado de la
F_22  |Interrupcion del movi- |Se ha alcanzado el tiempo limite de funciona- puerta y as cuerdas.
miento del puente de |miento de la bomba hidrdulica E"13  [lapuertanoseabre |RSE: Puertas de paso abiertas. jCerrar las puertas
carga ni se cierra de paso!
F_25  [No hay movimiento del|Falld la prueba de evaluacion de la corriente, apa- ~ E"44  |La puerta no se abre |jPuerta de paso abierta, cierre la puerta de paso!
puente de carga gar y volver a encender el control ni se cierra
F_26  |No hay movimiento del|Falld la prueba de la placa base, apagar y volver a E751 La puerta no se abre  |Botdn de tapa arranque continuo ABRIR, botdn
puente de carga encender el control atascado, comprobar.
F_28  [Nohayreaccidnala |Erroren la alimentacion eléctrica, comprobar la E'52  |Lapuertanoseabre |Tecla de tapa PARAR accionada, tecla atascada,
orden de inicio conexion a a red, comprobar si hay cortocircuito ni se cierra cable no encajado.
en el consumidor de 24 V E'53  |Lapuertano se cierra |Boton de tapa arranque continuo CERRAR, botdn
F_42  |No hay movimiento del|Error prueba del mddulo de ampliacion iVision, atascado, comprobar.
puente de carga apagar y volver a encender el control, sustituir el E'b4  |Lapuertano seabre |Boton de arranque continuo J1.3 ABRIR, botdn
mddulo de ampliacidn iVision si es necesario atascado, comprobar.
F_43  |Nohay movimiento del|No se detecta el modulo de ampliacion iVision, E'55  |Lapuertanoseabre |Boton de PARADA externo J1.2 accionado o falta
puente de carga apagar y volver a encender el control, sustituya el ni se cierra el puente, comprobar el cableado hasta el trans-
madulo de ampliacidn iVision si es necesario misor de sefiales externo.
F 44 No hay movimiento del|Cortocircuito en el mddulo de ampliacién iVision, E7B6 La puerta no se cierra |Botdn de arranque continuo J1.4 CERRAR, botdn
puente de carga cortocircuito en las entradas del modulo de am- atascado, comprobar.
pliacidn Vision E'BE |La puerta solo se cie- |Ciclos de servicio finalizados. Haga que se lleve a
F_45  |Nofunciona la puerta |No se detecta el DCC, comprobar la conexion con rra en modo de hom- |cabo el servicio.
el DCC. bre muerto
A Alapagary volvera  |ELblogueo de reinicio estd activo. Pulse la te- E'C0 |Lapuertanoseabre [Se estan transmitiendo datos desde el control al
encender el interrup-  |cla & o RETURN. ni se cierra médulo RSE (hasta 8 sequndos). Espere el proce-
tor principal, el indi- so!
cador de aviso parpa- F70Z  |Sin reaccion Se ha producido un error de autodiagndstico. En-
dea. Egi cender y apagar el control.
Error _Estado _[Diagnéstio
E°03  |La puertanoseabre |Cerrar la puerta de paso. F 06
ni se cierra. Puerta de F710  |Lapuerta se detiene |Averia en el sistema electronico del control. En-
paso abierta después de recibir la |cendery apagar el control.
E°05  |Lapuertanoseabre |Relé de seguridad en J3 interrumpido. Comprobar orden de arranque
ni se cierra elinterruptor de cable flojo. F719  |La puerta solo se des- |Error en la comprobacion del seguro del canto de
E°06  |Lapuerta se hainver- [Se ha activado el seguro del canto de cierre. Revi- plaza al CIERRE en el |cierre DW. Revisar el seguro del canto de cierre.
tido / no cierra sar el sequro del canto de cierre. Comprobar el modo de hombre
cableado. Si estd conectado a J3 y a un canto de muerto
cierre 8kZ, mantenga pulsado el botdn de progra- F2 Interrupcion breve del |Limitacion del tiempo de desplazamiento del ac-
macion en la opcién de mend 35 durante b segun- funcionamiento cionamiento de la puerta; dejar enfriar el acciona-
dos. miento aprox. 20 min.
E07  |La puerta se ha inver- |Se ha activado la barrera fotoeléctrica. Revisar el F24  |Nohayreacciénala |Conexion al DES no establecida. Revisar el cable-
tido / no cierra punto de mend 36. orden de inicio ado de conexion del motor y del DES.
E°08  |Lapuertanoseabre |Contacto térmico del accionamiento se ha activa- F727  |Accionamiento blo-  |Comprobar el funcionamiento mecanico de la
ni se cierra do. Dejar que se enfrie el accionamiento. Desblo- queado puerta / Revisar las fases y el cable de conexion
queo de emergencia del accionamiento, volver a del motor.
bloguear el accionamiento. F728  |Nohayreaccidnala |Error de la alimentacin eléctrica. Revisar a co-
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error_stado ______Diagnéstico |

F29  |EUmotor gira de forma |Se han intercambiado las fases de red. Corregir o
incorrecta. configurar de nuevo.

La puerta se detiene  |Accionamiento de la puerta demasiado répido,
después de recibir la |marcha en inercia de la puerta demasiado eleva-
orden de arranque.  |da.

La puerta se detiene

después de invertir la

marcha.

F730  |La puerta solo se des- |Retorno del impulso al funcionamiento de hombre
plaza al CIERRE en el |muerto. Se ha activado el sequro del canto de
modo de hombre cierre o la barrera fotoeléctrica. Limitacidn de la
muerto fuerza de apertura activada, tiempo de encendido

del motor excedido.

F733  |La puerta se detiene |Se ha activado la limitacidn de fuerza de apertura.
en el desplazamiento |La puerta solo se puede cerrar en el modo de fun-
de apertura cionamiento de «<hombre muerto». Subsanar el

atascamiento o blogueo de la puerta. Revisar los
resortes. Eliminar la causa del exceso de fuerzay,
a continuacion, abrir y cerrar (a puerta.

F734  |Lapuertanoseabre |Se ha superado la duracion de la conexion. Espe-
ni se cierra rar y dejar enfriar el motor.

F740  |La puerta noseabre |No se ha detectado ningln mddulo receptor en el
ni se cierra borne J6. jEnchufe el mddulo receptor!

F i1 La puerta no se abre [La carga de la baterfa del transmisor es demasia-
ni se cierra do baja. jCambie a bateria!

F742  |lapuertanoseabre |Lacajade conexiones de la puerta no estd empa-
ni se cierra rejada con el receptor. jRealice el emparejamien-

to!

F746  |La puertanoseabre |Cortocircuito en el circuito de seguridad de la ho-
ni se cierra ja de la puerta. Compruebe el cableado del inte-

rruptor de cable flojo y el contacto de la puerta de
paso.

F47  |Lapuertanoseabre |Erroren la cadena de seguridad, resistencia en
ni se cierra serie desconocida. Compruebe el cableado de la

puerta.

F771  |Contacto de puerta de |Revisar as resistencias de paso. Comprobar la
paso defectuoso. La |instalacién del contacto de puerta de paso Abriry
puerta no se abre ni |cerrar la puerta de paso, comprobar la instala-
se cierra cion.

F72  |lapuertanoseabre |Cortocircuito en el circuito de seguridad del con-
ni se cierra tacto de puerta de paso / Interruptor de afloja-

miento de cable reconocido en J3.4/5. Comprobar
si los cables han sufrido un cortocircuito; subsa-
nar el cortocircuito.

F773  |Lapuertanoseabre |Encendery apagar el control. En caso necesario,
ni se cierra. Compro- |sustituir el control.
bacion de entrada
13.4/5 defectuosa

F775  |Lapuertanoseabre |Conectary desconectar el control Comprobar si
ni se cierra. Tensidn ~ [se ha producido cortocircuito en el seguro del
de salida J4 defectuo- [canto de cierre y la caja de conexion de la puerta.
sa Revisar a asignacion de bornes.

F776  |Lapuertanoseabre |Revisar las resistencias. Comprobar la precision

ni se cierra. |dentifi-
cados sensores no va-
lidos J3.4/

de los sensores.

error_lEstado ______Diagnéstico |

F777  |Lapuertanoseabre |Revisar as resistencias. Revisar los sensores.
ni se cierra. Identifi-
cados sensores no va-
lidos J4.3/4

F78  |Accionamiento blo-  |Revisar a tensidn de los resortes, el funciona-
queado en la posicién |miento mecanico de la puerta y la posicidn final
final CIERRE CIERRE.

10 Mantenimiento

10.1 Tareas previas al inicio del mantenimiento

iPeligro debido a tension eléctrica!

A Descarga eléctrica mortal debido al contacto con piezas bajo tensidn. Al
realizar trabajos en la instalacion eléctrica, cumpla las siguientes
normas de seguridad:

B Desconectar

B Asegurar contra reconexion

M Garantizar la ausencia de tension

B [os trabajos en la instalacion eléctrica solo pueden ser realizados
por electricistas cualificados o por personas instruidas bajo la su-

pervision y el control de un electricista cualificado de acuerdo con
las normas y directrices electrotécnicas.

AVISO

ATENCION

Como medida de seguridad, debe comprobarse el sistema de puerta y el puente de
carga, conforme a la lista de comprobacin del capitulo Revisién, antes de la
primera puesta en servicio y siempre que sea necesario; no obstante, al menos una
vez al afo. La comprobacidn puede ser realizada por una persona con un certificado
de competencia o por una empresa especializada.

Indicador de mantenimiento ’

Si es necesario realizar una revisién del control, en la pantalla se ilumina el indica-
dor de mantenimiento. Informe a la empresa especializada correspondiente.

10.2 Revision

Las puertas de accionamiento eléctrico deben ser revisados o sometidos a las co-
rrespondientes tareas de mantenimiento por parte de instaladores cualificados (per-
sonas con la formacién adecuada, cualificados por su conocimiento y experiencia
practica) o peritos en el marco de la primera puesta en funcionamiento y de acuerdo
con los intervalos especificados por el fabricante en el manual de mantenimiento,
asi como con las regulaciones especiales nacionales (p. e. la ASR A1.7, «Ley alema-
na sobre reglas técnicas para centros de trabajo - Puertas y portones»). Todos los
trabajos de mantenimiento y revision se deben documentar en el libro de registro
anexo. EL operador debe guardarlo de forma segura junto con la documentacion de la
instalacion de la puerta durante toda la vida (til y el instalador debe entregarselo
completamente cumplimentado a més tardar durante la puesta en funcionamiento
(también lo recomendamos para puertas accionadas manualmente). Se deben obser-
var en todos los casos las especificaciones de la documentacidn del sistema de
puerta (instrucciones de montaje, manejo y mantenimiento, etc.).

La garantia del fabricante queda anulada en caso de mantenimiento o revisién inade-
cuada.

Asimismo, se deben documentar las modificaciones efectuadas en el sistema de
puerta, las cuales estan sujetas a la previa autorizacion correspondiente.
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Libro de registro del sistema de puerta

OPEIAAOT ABLSISTEIMA: .......eooceeee e
UDICACION GBL SISTBMA: ... s e s e e ee s ees e s s ee s eee s e eee e ssene e ensseenens

Datos del accionamiento

Tipo de accionamiento: ... Fecha de fabricacion: .......
FabIICANTE: oovooee e Modo de funCioNAmIBNTO: ........ovveeeeeeeeeeeeeeeeeee e
Datos de la puerta
Tipo d8 CONSLIUCCION: ....veveveeeee e A0 de fabriCACION: ........ovooeeeeceeeee s
NO. 08 SBIB cvvvoveeeee e PeS0 A8 L N0JA: ovvoevee s
Dimensiones de LA PUBItA: ........oo...ovvveeeeeeceeeee e
Montaje y puesta en funcionamiento
Empresa, iNStalador: ............ccocvveeeieeeeeeeee s Empresa, inStalador: ..........coovveerieeiee e
Puesta en funcionamient0 el .......ooooeorreeiici FITMA: oo,
Otras indicaciones Modificaciones posteriores
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_\_\_‘_‘_\éd
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2.0
2.1
211
212
213
22
2.2
222
223
23
24
3.0
3.1
3.2
3.3
331
33.2
333
3.4
3.5
4.0
4.1
42
43
5.0
b1
b2
b.2.1
b.2.2
b3
b.4
b5
6.0
6.1
6.2
6.3

Lista de comprobacion del sistema de puerta

(Documentar el equipamiento en el momento de la puesta en funcionamiento con un tic de conformidad)

Equipamiento

Dispanible/

correcto

Puerta

Accionamiento manual de la puerta
Fijaciones/conexiones

Puntos de giro/articulaciones
Rodillos/soportes de rodillos
Juntas/Regletas de rozamiento

Marco de puerta/Guia de puerta

Hoja de la puerta

Compensacion del peso/apertura segura
Resortes

Mandriles de sujecidn, soportes de rodamiento
Proteccion contra rotura del resorte
Elementos de sequridad

Cables metalicos

Sujecion del cable

Tambores de cable

Interruptor de aflojamiento de cable
Proteccidn contra caidas

Concentricidad del arbol T

Accionamiento / control
Accionamiento/consola

Cables eléctricos/conexiones

Desblogueo de emergencia

Cadena rapida

Manivela

Desbloqueo rdpido

Dispositivos de accionamiento teclado/mando a distancia
Interruptor final

Proteccidn contra cortes y aplastamiento
Limitacion de fuerza

Proteccion contra la elevacion de personas
Entorno constructivo

Otros dispositivos

Blogueo/Cerradura

Poterna

Contacto de poterna

Cierre de la puerta

Control de semdforo

Barreras fotoeléctricas

Proteccion de los bordes de cierre
Documentacion del operador

Placa de caracteristicas/marca CE
Declaracidn de conformidad del sistema de puerta
Instrucciones de montaje, manejo y mantenimiento

000 OO0O000O0O0 000 OO0000O0OO0O0 OOO0oO0OooOOoOooOoo Oooooooo

Propiedades por revisar

Funcionamiento suave
Estado/Ajuste
Estado/Lubricacidn
Estado/Lubricacidn
Estado/Ajuste
Alineacidn/Fijacidn
Alineacidn/Estado

Estado/Ajuste/Regulacidn
Estado

Estado/placa de caracteristicas

Estado/Ajuste
Estado/Ajuste
Estado/Ajuste
2 Espiras de seguridad

Estado/ajuste/funcionamiento

Estado
Estado

Estado/Fijacidn

Estado
Estado/funcionamiento
Estado/funcionamiento
Estado/funcionamiento
Estado/funcionamiento
Estado/funcionamiento
Estado/funcionamiento

Parada e inversion
Hoja de la puerta
Distancias de seguridad

Funcionamiento/Estado
Funcionamiento/Estado
Funcionamiento/Estado
Funcionamiento/Estado
Funcionamiento/Estado
Funcionamiento/Estado
Funcionamiento/Estado

completo/Legible
completo/Legible
completo/legible

0K

000 0000000 000 O00OO0000O0O OOO0O00O0O0O0o0O0 oOooooooon

(Observacion
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Certificados de revision y mantenimiento del sistema de porton

Fecha

Trabajos realizados / medidas necesarias

Revision realizada

Fallos eliminados

Empresa /
direccidn de la empresa

Empresa /
direccidn de la empresa

Puesta en funcionamiento, primera revision
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11 Desmontaje
El desmontaje se realiza siguiendo el orden inverso al del capitulo Instalacion.

12 Eliminacion
Elimine siempre los materiales de embalaje respetando el medio ambiente y de
acuerdo con las normativas locales de eliminacion aplicables.

mmmm EL siMB0L0 del cubo de basura tachado en un aparato eléctrico o electrdnico
de desecho significa que, una vez terminada su vida (til, no debe echarse en la ba-
sura domestica. La recogida selectiva de residuos de aparatos eléctricos y electroni-
cos (RAEE) tiene por objeto evitar la reutilizacion, el reciclado u otras formas de va-
lorizacion de los RAEE y evitar el impacto negativo para el medio ambiente y la salud
humana de la eliminacion de cualquier sustancia peligrosa contenida en los apara-
tos.

Elimine los residuos de aparatos eléctricos o electronicos de acuerdo con la legisla-
cion nacional.
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1 Algemene informatie

1.1 Inhoud en doelgroep

Deze montage- en gebruikshandleiding beschrift de combibesturing iVision 50D/
50DS (hierna aangeduid als “Besturing”). Deze handleiding richt zich tot zowel tech-
nisch personeel dat opdracht krijgt voor montage- en onderhoudswerkzaamheden,
als tot de bediener van het product.

1.2 Weergave in afbeeldingen

De afbeelding in deze montage- en gebruikshandleiding dienen voor een beter begrip
van de stand van zaken en de werkstappen. De getoonde afbeeldingen zijn voorbeel-
den en kunnen in geringe mate afwijken van het werkelijke uiterlijk van uw product.

1.3 Uitleg van symbolen

1.3.1 Pictogrammen en signaalwoorden

A\ GEVAAR

GEVAAR

.. wijst op een gevaar, dat als het niet wordt vermeden, de dood of zwaar letsel tot
gevolg heeft.

/\ WAARSCHUWING
WAARSCHUWING

.. wijst op een gevaar, dat als het niet wordt vermeden, de dood of zwaar letsel tot
gevolg kan hebben.

/\ VOORZICHTIG
VOORZICHTIG

... wijst op een gevaar, dat als het niet wordt vermeden, gering of matig letsel tot
gevolg kan hebben.

1.3.2 Gevarensymbolen

Waarschuwing voor elektrische spanning!

Dit symbool wijst op gevaren voor het leven en de gezondheid van perso-
nen bij de omgang met het systeem door elektrische spanning.
Knelgevaar voor het gehele lichaam!

Dit symbool wijst op gevaarlijke situaties met knelgevaar voor het gehe-
le lichaam.

Knelgevaar voor ledematen!

Dit symbool wijst op gevaarlijke situaties met knelgevaar voor ledema-
ten.

Valgevaar!

Dit symbool wijst op gevaarlijke situaties met valgevaar.

A

Struikelgevaar!

Dit symbool wijst op gevaarlijke situaties met struikelgevaar door hin-
dernissen op de vloer.

Intrekkingsgevaar!

Dit symbool wijst op gevaarlijke situaties met intrekkingsgevaar.

> BB B

1.3.3 Overige aanwijzings- en informatiesymbolen

LET OP

LET OP
.Wijst op belangrijke informatie (bijv. voor materiéle schade), maar niet op gevaren.

@: Info!

Aanwijzingen met dit symbool helpen u bij het snel en veilig uitvoeren
van uw taken.

E Verwijst naar een afbeelding van de betreffende aansluitvariant in het
hoofdstuk Afbeeldingen.

2 Veiligheid

Altijd de volgende veiligheidsaanwijzingen opvolgen:

/N\ WAARSCHUWING

Letselgevaar door het niet opvolgen van de veiligheidsaanwijzingen en

aanwijzingen!

Het niet opvolgen van de veiligheidsaanwijzingen en aanwijzingen kan leiden tot een

elektrische schok, brand en / of ernstig letsel.

W Door het opvolgen van de opgegeven veiligheidsaanwijzingen en aanwijzingen in
deze montage- en gebruikshandleiding, kunnen persoonlijk letsel en materiéle
schade tijdens de werkzaamheden aan en met het product worden voorkomen.

M [ees voor aanvang van alle werkzaamheden aan en met het product de montage-
en gebruikshandleiding volledig, vooral het hoofdstuk Veiligheid en de betref-
fende veiligheidsaanwijzingen. U moet begrijpen wat u heeft gelezen.

B Van dit product, resp. van de aangestuurde deurinstallatie, evenals van de laad-
brug kunnen gevaren uitgaan, als ze verkeerd, onvakkundig of niet volgens het
bedoeld gebruik worden gebruikt.

B Alle veiligheidsaanwijzingen en aanwijzingen voor toekomstig gebruik bewaren.

W Gebruik uitsluitend de originele reserveonderdelen van de fabrikant. Verkeerde
of defecte reserveonderdelen kunnen leiden tot beschadigingen, storingen of to-
tale uitval van het product.

MW Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.

B Reiniging en onderhoud door de gebruiker mogen niet zonder toezicht worden
uitgevoerd door kinderen.

2.1 Arbeidsveiligheid

Door het opvolgen van de opgegeven veiligheidsaanwijzingen en aanwijzingen in deze
gebruiksaanwijzing, kunnen persoonlijk letsel en materiéle schade tijdens de werk-
7aamheden aan en met het product worden voorkomen. Bij het niet opvolgen van de
opgegeven veiligheidsaanwijzingen en aanwijzingen in deze gebruikshandleiding,
evenals de voor het toepassingsgebied van toepassing zijnde ongevalpreventievoor-
schriften en algemene veiligheidsbepalingen, is elke aansprakelijkheid van de fabri-
kant of onderaannemers hiervan uitgesloten.

2.2 Bedoeld gebruik

De besturing is alleen bedoeld voor de bediening van de meegeleverde uitschuiflaad-
brug, evenals een aangesloten deurinstallatie. Wijzigingen aan het product mogen
alleen na schriftelijke toestemming van de fabrikant worden uitgevoerd. Elk ander
gebruik dan het bedoeld gebruik geldt als verkeerd gebruik.

2.3 Voorspelbaar verkeerd gebruik
Als logisch voarspelbaar verkeerd gebruik geldt:
B het gebruik bij uitschuiflaadbruggen van andere fabrikanten

W het gebruik bij klapwig-laadbruggen
B het berijden van de laadbrug bij uitgeschakelde besturing
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Voor persoonlijk letsel en / of materiéle schade, door voorspelbaar verkeerd gebruik
en het niet opvolgen van deze montage- en gebruikshandleiding, accepteert de fabri-
kant geen enkele aansprakelijkheid.

2.4 Kwalificaties van het personeel

De volgende personen zijn geautoriseerd voor montage en voor werkzaamheden aan

de mechanische installatie (verhelpen van storingen & reparaties):

W Vakkrachten met een van toepassing zijnde opleiding, bijv. werktuighouwkundig
monteur

Als vakkracht geldt degene, die door een vakopleiding, kennis en ervaring, evenals

kennis van de geldende bepalingen, de opgedragen werkzaamheden kan beoordelen

en mogelijke gevaren kan herkennen.

De volgende personen zijn geautoriseerd voor het uitvoeren van de elektrische instal-

latiewerkzaamheden en werkzaamheden aan de elektrotechniek (verhelpen van sto-

ringen, reparaties & demontage):

W Elektromonteurs

Opgeleide elektromonteurs moeten elektrische schema's lezen en begrijpen, elektri-

sche machines in gebruik nemen, onderhouden en repareren, schakel- en bestu-

ringskasten bedraden, de besturingssoftware installeren, de correcte werking van

elektrische componenten waarborgen en mogelijke gevaren in de omgang met elek-

trische en elektronische systemen kunnen herkennen.

De volgende personen zijn geautoriseerd voor de bediening van het product:

W Bediener

De bediener moet de handleiding, vooral het hoofdstuk veiligheid, hebben gelezen en

begrepen en op de hoogte zijn van de gevaren bij de omgang met het product, resp.

de aangestuurde deurinstallatie, evenals de laadbrug.

De bediener moet zijn geinstrueerd in de omgang met de aangestuurde deurinstalla-

tie, evenals de laadbrug.

2.5 Gevaren die kunnen uitgaan van de aangestuurde
deurinstallatie met laadbrug

Het product is onderworpen aan een risicobeoordeling. De hierop gebaseerde con-
structie en uitvoering van het product, komt overeen met de huidige stand der tech-
niek. Het product is bij bedoeld gebruik veilig en bedrijfszeker. Desondanks blijft er
sprake van een restrisico!

Gevaar door elektrische spanning!

A Dodelijke elektrische schok door aanraken van spanningvoerende
onderdelen. Bij het uitvoeren van werkzaamheden aan de
elektrotechniek de volgende veiligheidsregels opvolgen:

W Vrijschakelen

W Beveiligen tegen herinschakelen
W Spanningsvrijheid vaststellen
[ |

Werkzaamheden aan de elektrotechniek mogen uitsluitend door
elektromonteurs of geinstrueerde personen onder leiding van een
elektromonteur, volgens de elektrotechnische regels en richtlijnen
worden uitgevoerd.

/\ WAARSCHUWING
Knelgevaar door bewegende laadbrug!

Ledematen van personen kunnen bij de beweging van de laadbrug
bekneld raken.

B e laadbrug moet zichtbaar zijn vanaf de bedieningslocatie.

W Tijdens het omhoog en omlaag bewegen van de laadbrug mogen
geen personen binnen het bewegingsbereik van de laadbrug aanwe-
7ig zijn.
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/\ VOORZICHTIG
Struikel- of valgevaar bij het verladen!
Bij uitgeschakelde besturing, geactiveerde noodstop of geactiveerde
heraanloopblokkering is de zweefstand van de laadbrug niet actief en
worden de hoogtebewegingen van de vrachtwagen niet gecompenseerd.

W De laadbrug mag tot het weer in gebruik nemen niet worden bere-
den.

/\ VOORZICHTIG
Knel- en botsgevaar door de sluitende deur!

Personen kunnen bij het sluiten van de deur worden aangestoten of
kunnen botsen met de deur.

.\ B [edeur moet zichtbaar zijn vanaf de bedieningslocatie.
AE'E:

2.6 Veiligheids- en beschermingsinrichtingen

B Hoofdschakelaar / noodstopschakelaar
Met de hoofdschakelaar worden de besturing, evenals de aangestuurde laadbrug
op alle polen van het net gescheiden. Wordt de hoofdschakelaar uitgeschakeld
terwijl de overslagbrug beweegt, dan stopt de brug de beweging onmiddellijk.

B Noodstop-schakelaar
Een noodstop-schakelaar wordt niet meegeleverd. U kunt echter een of meerde-
re noodstop-schakelaars aansluiten. Met een dergelijke noodstop-schakelaar
wordt de beweging van de aangestuurde deurinstallatie, evenals de laadbrug ge-
stopt.
Verder wordt niet op elke plek in de gebruikshandleiding vermeld dat een/de
noodstop-schakelaar(s) moeten worden geleverd door de klant.

/\ VOORZICHTIG
Struikel- of valgevaar bij het verladen!

Bij uitgeschakelde besturing, geactiveerde noodstop of geactiveerde

heraanloopblokkering is de zweefstand van de laadbrug niet actief en

worden de hoogtebewegingen van de vrachtwagen niet gecompenseerd.

W [e laadbrug mag tot het weer in gebruik nemen niet worden bere-
den.

Op de besturing kunnen meer veiligheidsinrichtingen, bijv. noodstap of wielblok wor-
den aangesloten. Het personeel moet worden geinstrueerd m.b.t. het configureren en
de werking hiervan.

2.7 Gedrag na de noodsituatie
B Noodstop-schakelaar

Voor zover door de klant een noodstop-schakelaar is aangesloten, moet deze na
de noodsituatie worden ontgrendeld volgens de gegevens van de betreffende fa-
brikant.



3 Productbeschrijving

3.1 Bedieningselementen van de besturing
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LED-indicatie

Knop AUTO

Knop deur OPEN

Knop deur STOP

Knop deur DICHT

LED "HEFTRUCK"

Behuizingsdeksel basisprintplaat

Knop SLOD

Knop laadbrug RETURN
Hoofdschakelaar / noodstopschakelaar
Knop CORRECTIE

Knop QUICK-DOCK

Groene LED knopvrijgave
Servicesymbool
Waarschuwingssymbool
Behuizingsdeksel deurbesturingsmodule

3.2 Overzicht besturing
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E
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3
god.

1 Deurbesturingsmodule (T75)
2 iVision-basisprintplaat TM15338bxxxxx
3 Uitbreidingsmodule

3.3 Typeplaatje

Het typeplaatje bevindt zich op de zijkant van de besturingsbehuizing. De opgegeven

aansluitwaarden moeten worden aangehouden. Voorbeeldweergave:

1 2
| |
—\—Jam
g N\
[y | NI

N

! \\_\J_'\(Iade in Germany

6 5 4 3

1 Besturingstype

2 Fabrikant en adres

3 Voedingsspanning

4 Stroomsterkte

b Max. motorvermogen
6 Beschermingsgraad
7 WN-nummer
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3.4 Technische gegevens

Typeplaatjenr: WN24059050850
Hoogte x breedte x diepte 520 mm x 215 mm x 120 mm
Kabeldoorvoeren 2xM16

6 x M20

1 x M20 V-uitsnede

Voedingsspanning

IN-400V / 3N-230V

Stuurspanning iVision

26V 0C

Stuurspanning 175

26V 0C

4 Installeren

A\ GEVAAR

Gevaar door elektrische spanning

Het product werkt op laagspanning (230/400 V AC). Voor aanvang van

het installeren moet rekening worden gehouden met het volgende:

B [aat alle werkzaamheden aan elektrische aansluitingen uitvoeren
door een elektromonteur.

B De netaansluiting moet worden uitgevoerd op basis van de aanwezi-
ge netspanning.

Klepstuurspanning (basisprintplaat X5)

24V DC, max 18 W per klep

Hydraulische spanning (basisprintplaat X2)

3~400V / 3~230V / max. 3KW

Uitgangsspanning (basisprintplaat X11)

230V/2A
Lekeringstype bx20 2AT

Max. vermogen deuraandrijving

Max. 0,6 KW bij 230 V AC
Max. 1,1 KW bij 400 V AC

Opgenomen vermogen in bedrijf/in rust

T75: 24W [ <10W
Vision: 42W / <10W

Veiligheid volgens EN 13849-1

W iVision - X4: Stop-A: cat.2 /Pl=c

W 175 - J3.1/2/3: Sluitrandbeveiliging
cat2/PL=c

W 175 - J3.4/5: Stop-A: Cat.2 /PL=c

Beschermingsgraad

P 65

Bedrijfstemperatuur

+50 °C
-20 °C

Fabrikant

Docking Solutions and Service GmbH
Springrad 4
D-30419 Hannover

www.mydocking.com
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Parallel aan de instructies ook de afbeeldingen in het hoofdstuk afbeeldin-
gen opvolgen.

4.1 Benodigd gereedschap

Voor de montage van de besturing is het volgende gereedschap nodig:
Duimstok of rolmaat

Waterpas

Boormachine

Boor 6 mm

Kruiskopschroevendraaier PH, gr. 2

Sleufschroevendraaier SL3

Torx-schroevendraaier, gr. 120

W Stift voor aftekenen

4.2 Openen van de besturingsafdekking

Open de beide behuizingsdeksels boven en onder, door naar keuze de beide schroe-
ven links of rechts van de afdekking los te draaien.

4.3 Montage van de besturing

LET OP

Keuze van de montagelocatie

Bij de keuze van de montagelocatie de voorwaarden in de technische gegevens
aanhouden.

Monteer de besturing volgens de afbeelding (boorschets).



4.4 Aansluitoverzicht
iVision-basisprintplaat TM15338bxxxxx met uitbreidingsmodule
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iVision - X1
iVision - X2
iVision - PE
iVision - X3
iVision - X4
iVision - Xb
iVision - X6

Netaansluiting (L1, L2, L3, N)

Uitgang hydraulische pomp (U, V, W)

Aansluiting aarding ©

Uitgang statusrelais 1 (potentiaalvrij contact)
Ingang noodstop-veiligheidscircuit (potentiaalvrij)
Uitgang Klep 1 en klep 2 (24 V DC, 2 A)

dieningsvrijgave)

Insteekplaats voor bluetooth-dongle (BTD-K)
Interne verbinding deurbesturingsmodule (T75)
Insteekplaats voor membraantoetsenbord
Insteekplaats iVision-uitbreidingsmodule

Uitgang 230 VAC / 3,15 A voor extra apparaten
Aansluiting Klep 3 (24 V' DC, 2 A)

Potentiaalvrij relaiscontact deurafdichting
Potentiaalvrij relaiscontact (statusrelais 2)
Potentiaalvrij contact stoplicht laadpositie vrij/bezet
Geen functie

Ingang externe commandogever laadbrug
Relaisuitgang waarschuwingslamp 10-slide-fout (24 V DC, 2 A)
RS485 bus

Ingangen (wielbloksensor, vrachtwagensensor, sensor laadbrugposi-
tie onder)

Geen functie

Geen functie

iVision - X31  Programmeerinterface
iVision - JPT  Keuze RS485-terminatie
iVision - LED1 Status-LED

\Vision - ST1 Programmeerinterface

iVision - X7

iVision - X8

iVision - X9

iVision - X10
iVision - X11
iVision - X20
iVision - X21
iVision - X22
iVision - X23
iVision - X24
iVision - X25
iVision - X26
iVision - X27
iVision - X28

iVision - X29
iVision - X30

Ingangen, potentiaalvrij (wielbloksensor, sensor laadbrugpositie, be-

4.5 Aansluiten van iVision-basisprintplaat met uitbreidingsmodule

1. Netaansluiting X1

LET OP

Netaansluiting controleren

W Jorg dat in het gebouw een afzekering van 10 A aanwezig is.

B Jorg dat bij de netaansluiting een rechtsdraaiend veld aanwezig is.

W (Controleer of de netaansluiting op locatie overeenkomt met de voorbedrade net-
aansluiting van de besturing.

W Mocht de netaansluiting afwijken, is het opnieuw bedraden van de besturing
noodzakelijk.

De besturing is met een CEE-stekker 16 A en ca. 1 m kabel aansluitklaar bedraad,
volgens afb. B (3 x 400 V. N, PE).

Bij een aansluiting op 3 x 230 V, PE de netaansluiting selecteren volgens afb. (b |
Zorg dat de netscheidingsinrichting na het installeren eenvoudig toegankelijk is.

2. Uitgang X2 hydraulische pomp

afb. BN en Y De hydrauliekmotor aansluiten op aansluitklem X2 en houd hierbij
rekening met de juiste fasetoewijzing.

3. Uitgang X3 statusrelais

Ao, Bl Aansluiting van laadverlichting

Laadverlichting aansluiten op aansluitklem X3 en selecteer voor de statusrelaisfunc-
tie bij menupunt b3 de waarde 3.

Meldt de deurbesturingsmodule de deurpositie OPEN, schakelt het statusrelais en
wordt de (aadzone verlicht.

i b | Aansluiting van een rood-groen-stoplicht (rustpositie)

Een rood-groen-stoplicht aansluiten op aansluitklem X3, voor het signaleren dat de
laadbrug zich in de rustpositie bevindt. Kies hiervoor bij menupunt 53 de waarde 5.
Het groene stoplicht brandt, zodra de laadbrug zich in de rustpositie bevindt. Deze
brandt rood, zodra de rustpositie is verlaten. Bij gebruik van een sensor rustposi-

tie laadbrug (menupunt 15=1) wordt het statusrelais onmiddellijk aangestuurd.
Wordt afgezien van deze sensor, schakelt het statusrelais tijdvertraagd na het dalen.

4. Ingang X4 noodstop
/\ VOORZICHTIG

Struikel- of valgevaar bij het verladen!

Bij uitgeschakelde besturing, geactiveerde noodstop of geactiveerde
heraanloopblokkering is de zweefstand van de laadbrug niet actief en
worden de hoogtebewegingen van de vrachtwagen niet gecompenseerd.

B De laadbrug mag tot het weer in gebruik nemen niet worden bere-
den.

Verwijder de brug van aansluitklem X4 en daarna volgens de afbeelding een of meer-
dere noodstopschakelaars (serieschakeling) aansluiten. Bij het indrukken stopt de
laadbrug.

5. Uitgang X5 klep 1 en klep 2

Sluit de kleppen V1 en V2 van de hydrauliek volgens de afbeelding aan op aansluit-
klem Xb.

6. Ingang X6.2 sleutelschakelaar

Het is magelijk een sleutelschakelaar aan te sluiten volgens de afbeelding.

Voor het blokkeren of deblokkeren van de besturingsbediening, kan de ingang op
aansluitklem X6.2 worden geconfigureerd voor het aansluiten van een sleutelschake-
laar. Kies bij menupunt 14 de betreffende waarde van 2 t/m 6.
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7. Ingang X6.3 sensor positie laadbrug
Sensor positie laadbrug (menupunt 15=1)
Bij het aansluiten van deze sensor wordt de besturing bij het bereiken van de rustpo-

sitie naar de standby-modus geschakeld. Hierdoor worden alle kleppen uitgescha-
keld, zodat een lager stroomverbruik wordt bereikt.

De sensor volgens de afbeelding aansluiten op aansluitklem X6.3 en selecteer bij
menupunt 15 de waarde 1. Het schakelcontact van de sensor is in de rustpositie ge-
sloten.
br - bruin

bk - zwart bl - blauw

8. Insteekplaats X7 bluetooth-dongle BTD K

Met de bluetooth-dongle BTD-K kan de aandrijving met een app “NovoAssist™ wor-
den geconfigureerd.

De bluetooth-dongle volgens de afbeelding insteken bij insteekplaats X7. De blue-
tooth-dongle wordt automatisch herkend. Voor de afsluitende configuratie de aanwij-
zingen in de app volgen.

9. Uitgang X21 externe besturing voor deurafdichting

LET OP

Het relaiscontact is ontworpen voor max. 24 V' / 1 A. Een deurventilator voor 230 V AC
mag niet direct worden aangesloten.

De externe besturing van de deurafdichting volgens de afbeelding aansluiten op aan-
sluitklem X21.

Via menupunten 20, 21 en 22 kan de deurafdichting NovoSeal S620 vdr het openen
van de deur worden geactiveerd en na het sluiten weer worden gedeactiveerd.

10. Uitgang X22 statusrelais

Gebruik het potentiaalvrij relaiscontact volgens de afbeelding, voor het vergrendelen
van de bediening van externe besturingen. Het relais schakelt afhankelijk van het
geselecteerde ingangssignaal.

11. Uitgang X23 stoplicht laadpositie vrij/bezet

Op aansluitklem X23 een rood-/groen-stoplicht volgens de afbeelding aansluiten.

Bij uitgeschakelde besturing (laadbrug niet in rustpositie/deur niet gesloten), wordt
het stoplicht naar rood geschakeld. Een bedrijfsgerede laadpositie wordt gesigna-
leerd door een groen stoplicht. Het stoplicht schakelt 30 seconden na het bereiken
van de rustpositie naar groen.

12. Ingang X25 externe commandogever laadbrug

/\ WAARSCHUWING
Knelgevaar door bewegende laadbrug!

Ledematen van personen kunnen door de bewegende laadbrug bekneld
raken.

A B Monteer externe commandogevers altijd in het zicht van de deur.
B De laadbrug moet zichtbaar zijn vanaf de bedieningslocatie.

W De bedieningsconsole van de externe commandogever moet zijn
A voorzien van een noodstop-schakelaar.

De externe commandogever volgens de afbeelding aansluiten op aansluitklem X25.

13. Ingang X28 vrachtwagensensor / wielbloksensor

Atb. BN De vrachtwagendetectiesensor volgens de afbeelding aansluiten op aan-
sluitklem X28.
De sensorstatus wordt bij een bestaande verbinding via de cloud doorgegeven.

Afb. Y Wielbloksensor aansluiten op de aansluitklem X28. Het schakelcontact van
de wielbloksensor is bij gepositioneerd wielblok gesloten.
br - bruin gr - grijs bk - zwart
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4.6 Overzicht deurbesturingsmodule (T75)
Deurbesturingsmodule (T75)
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T75-J1  Ingang externe bedieningsknoppen/ sleutelschakelaar (OPEN/STOP/

DICHT)

175 -J7  Ingang veiligheidsfotocel 2- of 4-draads

T75-J3  Ingang sluitkantbeveiliging OSE/8K2/OW, slapkabelschakelaar, loopdeur-
contact, noodstop

175 - J&  Aansluiting antenne

175 - J5  Insteekplaats draadloze ontvanger

T75-J6  Insteekplaats extra module/RSE

T75-J7  Geen functie

T75-J8  Geen functie

T75- 19 Insteekplaats motoraansluitleiding - digitale eindschakelaar (DES)

175 - J11 Geen functie

175 - X1 Interne voeding deurbesturingsmodule T75

T75- X2 Insteekplaats motoraansluitleiding - deuraandrijving
T75-X3  Potentiaalvrij relaiscontact 1, deurstatusrelais

175 - X4 Uitgang 24 V DC, max. 150 mA

175 - BUT Communicatiemodule voor iVision-basisprintplaat

4.7 Aansluiten deurbesturingsmodule (T75)
1. Insteekplaats X2 en J9 (T75) motoraansluiting

Afb. [E] De motoraansluitleiding is voorgeproduceerd voor de motor en de digitale
eindschakelaar DES. Het aansluiten gebeurt via vast leidingwerk voor de motoraan-
sluitleiding en wordt aangesloten op de betreffende aansluitklemmen. Gebruik een
digitale eindschakelaar volgens PL ¢ conform EN 13849-1 (DES3, DES4).

Uitsnede [[¥ van de afbeelding toont het aansluiten van een veerbreuk-/afrolbeveili-
gingsschakelaar.

Bij activering van een veerbreukbeveiliging moet de besturing door een veerbreuk- of
afrolbeveiligingsschakelaar tegen herstarten worden beveiligd. De schakelaars moe-
ten als gedwongen breekcontacten volgens EN 60947-5-1, bijlage K worden gebruikt.
De schakelaars worden bij vast leidingwerk aangesloten op de klemmenstrook van
de digitale eindschakelaar (DES).



2. Ingang J2 (T75) fotocel

LET OP

Inleerbeweging voor positieherkenning van de fotocellen niet onderbreken

De automatische positieherkenning van de geinstalleerde fotocel, mag niet worden
verstoord.

De fotocel aansluiten op basis van de volgende varianten:
Afb. BN 2-draadsfotocel LS2

Afb. Y 4-draadsfotocel LS5 met testen

Afb. K8 Reflectiefotocel

Kies de geinstalleerd fotocel bij menupunt 36.

3. Ingang J3(T75) deuraansluitdoos / noodstop
/\ VOORZICHTIG

Knelgevaar en botsgevaar door sluitende deur

Het drukgolfprofiel mag alleen als sluitkantbeveiliging worden gebruikt
met testfunctie.

o W Kies hiervoor bij menupunt 3b de waarde 2.
Ajl&

Afb. BN De deuraansluitdoos maakt het aansluiten van een sluitkantbeveiliging,
loopdeurcontact en slapkabelschakelaar mogelijk. Is een loopdeur aanwezig bij
deurinstallatie, wordt het loopdeurcontact (model Entrysense 6k8) aangesloten op de
deuraansluitdoos. Het loopdeurcontact en de slapkabelschakelaar zijn elektrisch in
serie geschakeld en worden bewaakt door de besturing.

Voor het aansluiten van een loopdeurcontact in de deuraansluitdoos, een van beide
aansluitingen kiezen, de 2 kohm-weerstand van de aansluitklemmen verwijderen en
het loopdeurcontact aansluiten. Het loopdeurcontact Entrysense is volgens PL C vol-
gens conform EN 13849-1 gekeurd en wordt bewaakt door de deurbesturing.

Gebruik als slapkabelschakelaar alleen gedwongen openende schakelaars volgens
EN 60947-5-1, bijlage K. De deuraansluitdoos moet beschermd tegen beschadigin-
gen op het deurblad zijn gemonteerd.

Bij pulsbedrijf van de deurinstallatie, een sluitkantbeveiliging aansluiten op de deur-
aansluitdoos. Kies daarna de betreffende instelling menupunt 35. Door lang indruk-
ken van de PROG-knop bij menupunt 35, wordt de gemeten weerstandswaarde van de
8k2-sluitkant weergegeven. Voorbeeld: Waarde 82 betekent 8k2. Door het kort druk-
ken op de PROG-knop wordt de weergave geannuleerd.

Afb. X Een optionele noodstop-knop elektrisch in serie met de deuraansluitdoos
aansluiten.
4. Insteekplaats J5 (T75) draadloze ontvanger

Voor het gebruik van een handzender de ontvangermodule (optioneel) volgens de af-
beelding op J5 steken en de antenne aansluiten op klem J4. Voor het inleren van de
handzender de aanwijzingen onder Draadloze handzender inleren in hoofdstuk
Programmering van deurbesturingsmodule (T75) / Menu 6 instellingen draadloos op-
volgen.

5. Uitgang X4 en statusrelais X3 (T75)

De deurbesturingsmodule heeft een statusrelais ter beschikking op aansluitklem X3,
max. belastbaarheid: 250 VAC /2 A of 24V DC/ 1A,

Verder heeft de deurbesturingsmodule een 24 V uitgang op aansluitklem X4, dat kan
worden geschakeld met het statusrelais. Zie hiervoor de afbeelding.

De 24V vitgang mag met maximaal met 150 mA worden belast.
De gewenste relaisfunctie wordt bij menupunt 45 gekozen.

5 Programmering van de laadbrugbesturing
Voor het programmeren van de besturing, het onderste behuizingsdeksel openen.

(3
lles 5

De programmering is menugestuurd. De programmering is in de volgend paragraaf
Procedure programmering uitvoerig tekstueel beschreven. In de paragraaf Grafi-
sche weergave van de programmering vindt u dezelfde informatie in beknopte,
grafische vorm. Het hoofdstuk Programmeeroverzicht toont de volledige menuom-
vang.

|
1 2

5.1 Procedure programmering
Ga als volgt te werk voor het instellen van de programmering:

1. Druk 2 seconden op de PROG-knop (4), om bij de programmering van de bestu-
ring te komen. Op het LED-display (1] verschijnt de keuze van het hoofdmenu
(hierna aangeduid als "Menu"). Er zijn maximaal 9 menu's beschikbaar.

2. Navigeer met de navigatieknoppen Omhoog (3) en Omlaag (5), voor het selecte-
ren van het gewenste menu. Het LED-display (1) toont de actuele keuze als
waarde 1-9.

3. Bevestig de keuze met de PROG-knop (4). Het LED-display (1) toont nu bij het
eerste cijfer het menu waarin u zich op dat moment bevindt. Het tweede cijfer
toont het actuele menupunt van dit menu.

4. Navigeer met de navigatieknoppen Omhoog (3) en Omlaag (5), voor het selecte-
ren van het gewenste menupunt. Er zijn in totaal maximaal 10 menupunten (0 -
9) beschikbaar. Het LED-display (1) toont de actuele keuze bij het tweede cijfer
als waarde 0 - 9.

b. Bevestig de keuze met de PROG-knop (4). Op het LED-display (1) knippert de in-
gestelde waarde voor het betreffende menupunt.

6. De gewenste waarde instellen met de navigatieknoppen Omhoog (3) of Om-
laag (5). Afhankelijk van het menupunt kunnen waarden tussen 0 en 99 worden
ingevoerd.

7. Bevestig de invoer met de PROG-knop (4). Het LED-display (1) bevestigt de in-
voer door een 5 keer knipperende LED-punt (2) en de terugkeer voor het selecte-
ren van het menupunt.

8. Wilt u de programmering afsluiten, druk dan herhaaldelijk op de navigatieknop
Omhoog (3, tot op het display - - verschijnt.

9. Bevestig de keuze met de PROG-knop (4), voor het verlaten van de programme-
ring.
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5.2 Menu 1 basisinstellingen
Overstroom hydrauliekmotor (menupunt 10)

LET OP

Defect door verkeerd afgestelde drukbegrenzingsklep DB1

Controleer de instelling van de drukbegrenzingsklep DB1 op het hydraulisch
aggregaat. Een verkeerd afgestelde drukbegrenzingsklep DB1 kan leiden tot uitval
van de hydrauliek.

LET OP

Defect van de besturing of de hydrauliek door verkeerde parameters
Een verkeerde instelling kan tot een defect van de besturing of de hydrauliek leiden.

Afhankelijk van de ingestelde stroomwaarde, schakelt de besturing bij een over-
schrijding van deze waarde de pomp uit. De correcte waarde voor de overstroom vindt
u in de specificaties van het hydraulisch aggregaat.

1. Kies bij de besturing het menu 1 “Basisinstellingen laadbrug™ en ga naar menu-
punt 10 "Overstroom motorpomp”.

2. De gewenste waarde voor de overstroom instellen.
Functie ingang X6.2 (menupunt 14)

In dit menupunt kunt u de functie van ingangsklem X6.2 selecteren. De volgende
functies kunnen worden ingesteld:

Functie "Wielblok"
De functie "Wielblok" is beschikking op klem X28.
Functie “Sleutelschakelaar: Membraanknoppen blokkeren”

Met deze functie kunnen de bedieningsknoppen op de besturingsbehuizing worden
gedeactiveerd.

Functie "Sleutelschakelaar: “Externe commandogever (X25) blokkeren”

Met deze functie kunnen extern aan de aansluitklem X2b aangesloten commandoge-
vers worden gedeactiveerd.

Functie "Sleutelschakelaar: bediening blokkeren™
Met deze functie kunnen alle bedieningsknoppen worden gedeactiveerd.
Functie "Sleutelschakelaar: Vrijgave bediening gedurende 10 of 300 seconden”

Bij het selecteren van deze functie is de bediening van de besturing geblokkeerd zo-
dra de laadbrug zich in de rustpositie bevindt, resp. zodra de deur gesloten is. Wordt
ingang X6.2 geactiveerd, kan de besturing binnen de geselecteerde tijd worden be-
diend. Heeft de laadbrug de rustpositie eenmaal verlaten of is de deur geopend, blijft
de bediening mogelijk, tot de hierboven beschreven voorwaarde voor blokkering weer
aanwezig is.

Functie ingang X6.3 (menupunt 15)

Bij een aangesloten sensor voor de rustpositie laadbrug, evenals geactiveerde in-
gang X6.3 (menupunt 15=1), schakelt de besturing na een vastgelegde tijd om naar
de stand-by-modus, zodat de besturing alle kleppen uitschakelt.

Keuze sensor deurpositie (menupunt 16)

De melding deurpositie OPEN en DICHT gebeurt via interne communicatie met de
deurbesturingsmodule. Daarom is het configureren niet nodig.

Installatievergrendeling (menupunt 17 alleen bij menupunt 18 # 0)

In combinatie met een deurbesturing (keuze menupunt 18), kunt u in dit menupunt
de onderlinge vergrendeling van laadbrug- en deurbesturing configureren.

De volgende functies kunnen worden ingesteld:
Functie "Combinatie met vergrendeling”

Laadbrug- en deurbesturing zijn onderling vergrendeld, zodat de deur alleen kan wor-
den gesloten, als de rustpositie is bereikt. Omgekeerd kan de laadbrug alleen wor-
den bediend, zolang de deur volledig is geopend.



Functie "Combinatie zonder vergrendeling”

Laadbrug- en deurbesturing zijn niet onderling vergrendeld en kunnen onafhankelijk
van elkaar worden bediend.

"

Functie "Combinatie alleen laadbrug vergrendeld

De (aadbrug kan alleen worden bediend als de deur volledig is geopend. De deur kan
echter onafhankelijk van de positie van de laadbrug worden bediend.

Functie "Alleen deur geactiveerd”

Bij het selecteren van deze functie is de bediening van de laadbrug geblokkeerd. De
ingangssignalen worden niet geanalyseerd. Via de deurknappen op het besturings-
deksel kan de deur via pulsen worden bediend.

Activering deurbesturing (menupunt 18)

De waarde 2 = gebruik van deuraandrijving DCC / deurbesturingsmodule T75, moet
7ijn ingesteld.

Vergrendeling van de functie "QUICK-DOCK" door de functie "SLOD"
(menupunt 19)

In dit menupunt legt u vast of de bedienbaarheid van de knop & (QUICK-DOCK) pas
moet worden vrijgegeven nadat de functie "SLOD" is uitgevoerd, of dat er een onaf-
hankelijke bediening van de knop @ mogelijk is. Verder bepaalt u het daalgedrag
van de laadbrug na bedienen van de knop SLOD.

Menupunt 19=0

De knop & kan worden bediend zonder dat de functie "SLOD" is uitgevoerd.

Nadat de knop SLOD is bediend, daalt de laadbrug naar de onderste laadbrugpositie.
Menupunt 19=1

De knop @ kan pas worden bediend nadat de knop SLOD is bediend.

Nadat de knop SLOD is bediend, daalt de laadbrug naar de onderste laadbrugpositie.
Menupunt 19=7

De knop @) kan worden bediend zonder dat de knop SLOD eerst is bediend.

Nadat de knop SLOD is bediend, wordt de laadbrug 1 seconde lang neergelaten om
vervolgens te stoppen.

Menupunt 19=3
De knop @) kan pas worden bediend nadat de knop SLOD is bediend.

Nadat de knop SLOD is bediend, wordt de laadbrug 1 seconde lang neergelaten om
vervolgens te stoppen.

5.3 Menu 2 deurafdichting
Opblaashare deurafdichting (menupunt 20)

Activeer of deactiveer bij dit menupunt de aansturing van de externe besturing van
een opblaashare deurafdichting "NovoSeal S620".

Uitschakelvertraging deurafdichting (menupunt 21)

Onder dit menupunt de tijd voor de uitschakelvertraging voor de deurafdichting na
het bereiken van de deur-DICHT-positie selecteren.

Vertraging deur openen na deurafdichting aan (menupunt 22)

Wordt bij gesloten deur de knop deur OPEN ingedrukt, wordt voor het openen van de
deur de deurafdichting ingeschakeld. Kies bij dit menupunt de startvertraging voor
de deurstart.

5.4 Menu 5 overige instellingen
Keuze besturingsadres (menupunt 52)

De besturing kan worden opgenomen in een RS485-BUS-netwerk. Hiervoor moet aan
de besturing een uniek adres op de BUS worden toegewezen. Adressen tussen 1 - 99
zijn instelbaar.

Functie uitgang X3 statusrelais (menupunt 53)
De volgende functies kunnen worden ingesteld:
Status wielbloksensor

Het statusrelais is toegewezen aan de functie van de wielbloksensor en schakelt vol-

gens de toestand van de wielbloksensor.

Stoplichtweergave voor viachtwagenvrijgave

Deze functie signaleert de toestand van de laadpositie. Tijdens het laadproces (laad-
brug niet in rustpositie) schakelt het relais een externe stoplicht naar ROOD. Na het
drukken op de knop laadbrug RETURN, wordt de laadbrug in de rustpositie gebracht.
In de rustpositie wordt het statusrelais uitgeschakeld, zodat het stoplicht groen sig-
naleert. De vrachtwagen kan daarna de laadpositie verlaten.

Status deur OPEN

Meldt de deurbesturingsmodule de deurpositie OPEN, schakelt het statusrelais. Er
kan laadverlichting, die bij geopende deur wordt ingeschakeld of een rood-groen-
stoplicht worden aangesloten.

Status rustpositie aadbrug

Het statusrelais is toegewezen aan de toestand “Rustpositie”. IS de sensor positie
laadbrug aangesloten en geactiveerd op aansluitklem X6.3, schakelt het relais vol-
gens de toestand van de sensor. IS geen sensor aangesloten, schakelt het statusre-
lais zodra de besturing de status “Rustpositie” aanneemt (na het verstrijken van de
wachttijd en na het drukken op de knop laadbrug RETURN).

Functie statusrelais X22 (menupunt 54)

Status wielbloksensor

Het statusrelais is toegewezen aan de functie van de wielbloksensor en schakelt vol-
gens de toestand van de wielbloksensor.

Status deur OPEN

Meldt de deurbesturingsmodule de deurpositie OPEN, schakelt het statusrelais. Er
kan laadverlichting, die bij geopende deur wordt ingeschakeld of een rood-groen-
stoplicht worden aangesloten.

Keuze besturingstype (menupunt 59)

LET OP

Zorg voor correcte instellingen

Verkeerde instellingen kunnen leiden tot schade of storingen van de besturing of het
hydraulisch aggregaat.

In menupunt 59 kunnen verschillende hydraulische aggregaten worden geselecteerd.
Afhankelijk van de betreffende besturing, kunnen alleen bepaalde varianten worden
geselecteerd. De aansturing van de kleppen is afhankelijk van de geselecteerde vari-
ant. Bij wijziging van de variant, worden automatisch de voor die variant opgeslagen
fabrieksinstellingen overgenomen.

5.5 Menu 8 procestijden laadbrug

Athankelijk van het in menupunt 59 gekozen hydraulisch aggregaat worden in menu
8 verschillende menupunten getoond.

Hydraulisch aggregaat DS0110300 / DS0710360 [menupunt 59=4)-

Beschikbare menupunten 80, 81, 85, 86

Hydraulisch aggregaat DS0110340 / DS0710370 (menupunt 59=5):

Beschikbare menupunten 82, 83, 84, 85, 87, 88

"QUICK-DOCK"-tijd (menupunt 80/82)

In dit menupunt bepaalt u de tijdsduur voor het heffen tijdens de functie "QUICK-
DOCK". Bij bediening van de knop & (QUICK-DOCK) start het heffen van de laadbrug
voor de ingestelde tijdsduur. Na afloop van deze tijd stopt het heffen van de laadbrug
en wordt het uitschuifelement uitgeschoven.

Tijden automatisch Return (menupunt 81/83/86/87)

In dit menupunt legt u vast hoe lang de laadbrug na het drukken op de knop laad-
brug RETURN wordt geheven, om daarna veilig naar de rustpositie te dalen. Er wordt
onderscheid gemaakt tussen twee uitgangsposities van de laadbrug, waarbij voor elk
een eigen tijdsduur voor het heffen kan worden vastgelegd:

W Laadbrug in zweefstand (menupunt 81/83)

W Laadbrug in positie "SLOD" (menupunt 86/87)

Om de tijdsduur vast te leggen, kiest u in het betreffende menupunt de gewenste
waarde.
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"SLOD" uitschuiftijd uitschuifelement (menupunt 85)

In dit menupunt legt u vast hoe lang het uitschuifelement maximaal wordt uitge-
schoven terwijl u de knop SLOD ingedrukt houdt.

Returntijden voor het inschuiven van het uitschuifelement (menupunt 84/88)

In dit menupunt legt u vast hoe lang het uitschuifelement maximaal wordt ingescho-
ven nadat de knop laadbrug RETURN is ingedrukt en de laadbrug het heffen heeft
uitgevoerd.

Er wordt onderscheid gemaakt tussen twee uitgangsposities van de laadbrug, waarbij
voor elk een eigen tijdsduur voor het inschuiven van het uitschuifelement kan wor-
den vastgelegd:

W Laadbrug in zweefstand (menupunt 84)

W Laadbrug in positie “SLOD" (menupunt 88)

Om de tijdsduur vast te leggen, kiest u in het betreffende menupunt de gewenste
waarde.

5.6 Menu 9 service
Begrenzing cycli (menupunten 90 /92 / 94)
Selecteer het aantal cycli, waarna de service-indicatie p < op de besturing wordt ge-

activeerd. Het resetten van de onderhoudsteller gebeurt door in het betreffende me-
nupunt het aantal cycli opnieuw te selecteren.

Uitvoer teller totaal aantal cycli (menupunt 91/ 93 / 95)

Door bediening van de PROG-knop wordt de cyclusteller in cijfers beginnend bij de
hoogste macht van tien uitgevoerd.

Weergave bedrijfsurenteller (menupunt 96)

Door bediening van de PROG-knop wordt de bedrijfsurenteller in cijfers beginnend bij
de hoogste macht van tien weergegeven.

Weergave foutgeschiedenis (menupunt 97)

Door bediening van de PROG-knop worden de laatste tien gerapporteerde fouten
weergegeven. De weergavevolgorde begint met de weergave van de verstreken be-
drijfsuren sinds het ontstaan van de fout, gevolgd door de weergave van de foutcode.
De weergave "321 - F09" betekent “321 uur geleden is fout F09 ontstaan”.
Weergave firmwareversie, productiedatum, SN (menupunten 98)

Wordt de PROG-knop ingedrukt, start de weergave van de besturingsinformatie in de
betreffende volgorde. "1.00 - 01.01.2023 - 123456789" betekent “Firmwareversie
R1.00", productiedatum "01-01-2023", serienummer "123456789".
Fabrieksinstellingen (menupunt 99)

De PROG-knop lang ingedrukt houden, voor het oproepen van de fabrieksinstellin-
gen. De besturing zal automatisch opnieuw opstarten met de fabrieksinstellingen.
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5.7 Programmeeroverzicht basisprintplaat

Menu 1 basisinstellingen laadbrug

10 |Bewaking hydraulische motorstroom

0-12 |0=00A/1=26A/2=32A/3=38A/
b=bbA[5=50A/6=56A/T*=062A]
8=68A/9=74A/10=80A/11=806A/
127=92A

14 |Functie X6.2 wielblok / sleutelschakelaar

0*  |Geen functie

1 Wielbloksensor (geen functie)

2 Sleutelschakelaar: Membraanknoppen blokkeren

3 Sleutelschakelaar: Externe commandogever (aansluiting
X25) vergrendelen

b Sleutelschakelaar: Complete bediening blokkeren

Sleutelschakelaar: Vrijgave bediening gedurende 10 secon-
den

6 Sleutelschakelaar: Vrijgave bediening gedurende 300 secon-
den

15 |Functie X6.3: Sensor rustpositie laadbrug

0*  |Geen functie

1 Sensor positie laadbrug

2 Geen functie

16 |Sensor positie deur

0 Mechanische eindschakelaar

1* |Fotocel

17 |Combi-bedrijfsmodi installatievergrendeling (bij menupunt 18 = 0)
0*  |Combinatie met vergrendeling

onderlinge vergrendeling deur - laadbrug

1 Combinatie met vergrendeling

zonder vergrendeling deur - laadbrug

2 Combi alleen laadbrug vergrendeld

vergrendeling deur - laadbrug zonder sensor

3 Alleen deur geactiveerd

18 |Deurbesturing (X24)

0% |Geen deurbesturing, alleen laadbrugbesturing

1 Externe deurbesturing

2 |DCC-aandrijving / T75

19 |Vergrendeling functie QUICK-DOCK door functie SLOD / daalge-
drag SLOD

0*  |QUICK-DOCK zonder vergrendeling door SLOD, met dalen
naar onderste positie

1 QUICK-DOCK met vergrendeling door SLOD, met dalen naar
onderste positie

2 QUICK-DOCK zonder vergrendeling door SLOD, dalen gedu-
rende één seconde

3 QUICK-DOCK met vergrendeling door SLOD, dalen gedurende
één seconde

Menu beéindigen

-- PROG
* Fabrieksinstelling




Menu 2 deurafdichting (optioneel)

Menu 8 - tijden (QUICK-DOCK, RETURN, SLOD)

20 |Opblaashare deurafdichting NovoSeal S620 80  |Hydraulisch aggregaat DS0110300 / DS0110360

0* |Uit QUICK-DOCK - heffen in seconden (s)

T |Aan 0-8 [0*=3s/1=bs/2=7s/3=9s/4=115/
21 |Uitschakelvertraging na DEUR-DICHT in seconden (s) 5=13s/6=15s/7=17s/8=19s

0* |=0s 81  |Hydraulisch aggregaat DS0110300 / DS0110360

1-12 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/ RETURN - heffen in seconden (s)
6=30s/7=3bs/8=40s/9=455/10=00s/ 0-9 [0=3s/1=5s/2=7s/3=9s/4*=1s]/
1=05s/12=60s h=13s/6=15s/7=20s/8=25s5/9=30s

22 |Vertraging deuropening in seconden (s) 82  [Hydraulisch aggregaat DS0110340 / DS0110370
0* =0s QUICK-DOCK - heffen in seconden (s)

1-12 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/ 0-10 |0=1s/1=2s/2*=3s/3=4ks/k=bs[b=bs/
6=30s/7=30s/8=40s/9=455/10=00s/ 6=7s/7=8s/8=9s/9=10s/10=11s
1=55s/12=60s 83  [Hydraulisch aggregaat DS0110340 / DS0110370

PROG  |Menu begindigen RETURN - heffen in seconden (s)

* Fabrieksinstelling 0-8 (0=3s/1*=5s/2=7s/3=9s/4=11s/
=15/ Tos]T=17s]8=10s
84  [Hydraulisch aggregaat DS0110340 / DS0110370
mm_ RETURN - inschuiven uitschuifelement in seconden (s)
52 |Keuze besturingsadres 0-9 |0=3s/1*=5s/2=7s/3=9s/4=115/
01* Fabrieksinstell]ng 5=138/6=158/7=2[]S/8=25S/9=3[]S
02-99 |Invoer besturingsadres 85  |SLOD - uitschuiven uitschuifelement in seconden (s)
53 |Functie statusrelais X3 0 [0=1s
0 Geen functie 1 1=2s(*DS0110300 / DS0110360)
1 Status wielblok 2 2=13s(*DS0110340 / DS0110370)
2 Stoplichtindicatie voor vrachtwagenvrijgave 3-9 [3=4s/4=bs[b=s/6=Ts/
3*  |Status deur open 7=85/8=10s/9=12s
4 Piézo-zoemer (alleen bij i0-Slide) 86  [Hydraulisch aggregaat DS0110300 / DS0110360
5 |Status sensor laadbrugpositie RETURN vanuit SLOD - heffen in seconden (s)
54 |Functie statusrelais X22 0-9 [0=3s/1=bs/2*=T7s/3=9s/4=115/b=13s/
0*  |Geen functie 6=15s/7=20s/8=26s/9=30s
1 Status wielblok 87  [Hydraulisch aggregaat DS0110340 / DS0110370
9 Status deur open RETURN vanuit SLOD - heffen in seconden (s)
3 |Vergrendeling externe deurbesturing 0-8 |0=3s/1"=bs/2=T7s/3=9s/k=1s/
b Piézo-zoemer / waarschuwingslamp (alleen bij iQ-Slide) 5=13s/6=15s/7=175/8=19s
59 |Besturingsvariant 88  [Hydraulisch aggregaat DS0110340 / DS0110370

0-3 |Overige SLOD - inschuiven uitschuifelement in seconden (s)

4 |2 kleppen-hydrautiek - DS0110300 / DSO110360 - SLOD 0-9 |0=3s/1*=bs/2=Ts/3=9s/4=11s/
5% |2 kleppen-hydrauliek - DS0110340 / DS0110370 - SLOD 6=135/6=155/7=20s/8-25s/9=30s
6-7  |Overige PROG  [Menu beéindigen

PROG  |Menu begindigen * Fabrigksinstelling

* Fabrieksinstelling
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Menu 9 servicemenu

Voorkeuze onderhoudscyclus laadbrug

0 h00 6* 3500
1 1000 7 4000
2 1500 8 4500
3 2000 9 5000
4 2500 10 |5500
b 3000 11 16000

91 |Uitvoer teller totaal aantal cycli laadbrug

6 Programmering van deurbesturingsmodule (T75)

De procedure voor de programmering van de deurbesturingsmodule, is identiek aan
de basisprintplaat en in de volgende paragraaf Procedure programmering uitvoe-
rig tekstueel beschreven, evenals grafisch voorbereid.

Voor het programmeren van de Besturing, het bovenste behuizingsdeksel openen.

N

PROG

92  |Begrenzing cycli deur
0*  |Geen begrenzing

1 1000 7 25000
2 4000 8 30000
3 8000 9 35000
4 12000 10 |40000
b 16000 1 45000
b 20000 12 [50000
93 [Uitvoer teller totaal aantal cycli deur
PROG |3 seconden indrukken voor het resetten van de onderhoud-
steller
94 |Voorkeuze onderhoudscyclus deurafdichting
0 500 6*  |3500
1 1000 7 4000
2 1500 8 4500
3 2000 9 5000
4 2500 10 [5500
b 3000 1 6000

9  |Weergave cyclusteller deurafdichtingscycli

PROG |3 seconden indrukken voor het resetten van de onderhoud-
steller

96  |Weergave bedrijfsurenteller - uren
97  |Weergave foutgeheugen uren - foutcode
98  |Weergave softwareversie - prod.-datum - serienr.
99 |Resetten naar fabrieksinstellingen
PROG {5 seconden indrukken
-- PROG  [Menu beéindigen
* Fabrieksinstelling

114 | Novoferm

A

‘I

6.1 Menu 3 basisinstellingen deur
Instellen van de deureindposities (menupunten 30 en 31)

/\ WAARSCHUWING
Knelgevaar en botsgevaar door sluitende deur
Zorg dat tijdens het instellen van de eindposities geen sluitkant- of

fotocelbewaking actief is.

LET OP

De deur moet veergecompenseerd zijn.
Afhankelijk van de aandrijving moet de deur veergecompenseerd zijn.

Houd er rekening mee dat de bovenste en onderste eindpositie direct na elkaar moe-

ten worden ingesteld. De eindposities kunnen via dodemansbedrijf worden bereikt.

1. Kies menu 3 "Basisinstellingen™ bij de besturing en ga naar menupunt 30
“Deurinstelling bovenste eindpositie”, zodat het getal 30 op het LED-display (1)
knippert.

2. Voor het vastleggen van de bovenste eindpositie, de navigatieknop omhoog (3)
ingedrukt houden, tot de deur volledig is geapend.

= Mocht de deur in de verkeerde richting bewegen, moet een richtingsomkering
worden ingeleid. De PROG-knop (4) 5 seconden ingedrukt houden en herhaal
daarna stap 2.

3. Na hetinstellen van de bovenste eindpositie moet de onderste eindpositie wor-
den ingesteld. Verlaat het menupunt 30, door een keer op de PROG-knop (4) te
drukken. Op het LED-display (1) knippert 5 keer de LED-punt (2), waarmee de in-
voer wordt bevestigd.

4. Omschakelen naar het menupunt 31 "Deurinstelling onderste eindpositie”.

h. Voor het vastleggen van de onderste eindpositie, de navigatieknop omlaag (5) in-
gedrukt houden, tot de deur volledig is gesloten.

6. Bevestig de invoer, voor het afsluiten van de instelling.



Fijninstelling deureindpositie boven (menupunt 33) en onder (menupunt 34)

1. Kies menu 3 “Basisinstellingen™ in de besturing en ga naar menupunt 33 “Fijn-
correctie bovenste eindpositie”.

= De vooringestelde waarde 50 knippert op het LED-display.

2. Voor fijncorrectie zijn waarden van 0 tot en met 99 beschikbaar. Waarden van 50
(fabrieksinstelling) tot en met 0 komen overeen met 0 mm tot en met ca.
-80 mm. Waarden van 50 tot en met 99 komen overeen met 0 mm tot en met ca.
+80 mm.

3. Deinvoer bevestigen en omschakelen naar menupunt 34 “Fijncorrectie onderste
gindpositie”.

4. Voor fijncorrectie zijn waarden van 0 tot en met 99 beschikbaar. Waarden van 50
(fabrieksinstelling) tot en met 0 komen overeen met 0 mm tot en met ca.
-80 mm. Waarden van 50 tot en met 99 komen overeen met 0 mm tot en met ca.
+80 mm.

Keuze sluitkant J3 / keuze fotocel J2 (menupunt 35 en 36)

LET OP

Inleerbeweging voor positieherkenning van de fotocellen niet onderbreken

De automatische positieherkenning van de geinstalleerde fotocel, mag niet worden
verstoord.

1. Kies menu 3 “Basisinstellingen™ bij de besturing en ga naar menupunt 35 “Keu-
ze sluitkant”.

Kies een waarde op basis van de gewenste instelling.

De invoer bevestigen en omschakelen naar menupunt 36 “Keuze fotocel”.
Kies een waarde op basis van de gewenste instelling.

b. Bevestig de invoer, voor het afsluiten van de instelling.

Bij het kiezen van de waarde 3 "Fotocel ingebouwd in kozijn", voert de besturing bij
de volgende deurbeweging richting DICHT een inleerbeweging uit voor positieherken-
ning.

Deze inleerbeweging wordt op het LED-display gesignaleerd met de waarde E10.
Uitschakelpositie vooreindschakelaar (menupunt 37)

LET OP

Opvolging van de norm EN 12453

Controleer na elke uitgevoerde instelling de uitschakelpositie van de deur. De
instelling van de uitschakeling mag niet meer dan 50 mm boven de vloer liggen,
anders wordt niet voldaan aan de norm EN 12453. Dan dreigt verlies van de
goedkeuring.

1. Kies menu 3 "Basisinstellingen™ bij de besturing en ga naar menupunt 37 “Keu-
ze correctie vooreindschakelaar sluitkantbeveiliging”.

= De vooringestelde waarde 25 knippert op het LED-display.

2. De uitschakelpositie zo instellen, dat maximaal 50 mm afstand tot het vloercon-
tact ontstaat. Hiervoor zijn waarden van 0 tot en met 99 beschikbaar. Waarden
van 25 (fabrieksinstelling) tot en met 0 komen overeen met 0 mm, tot en met ca.
-50 mm. Waarden van 25 tot en met 99 komen overeen met 0 mm, tot en met ca.
+100 mm.

3. Bevestig de invaer, voor het afsluiten van de instelling.

6.2 Menu 4 uitgebreide deurinstellingen
Keuze bedrijfsmodus (menupunt 40)

De knoppen deur OPEN en deur DICHT, kunnen in pulsbedrijf of dodemansbedrijf
worden gebruikt. Kies de gewenste bedrijfsmodus bij menupunt 40.

Functie statusrelais X3 (menupunt 45)

De besturing heeft een statusrelais, dat afhankelijk van de instelling verschillende
toestanden kan schakelen. Meer details m.b.t.. de functies kunt u vinden bij menu-
punt 45 in het Programmeeroverzicht deurbesturingsmodule (T75).

Openingskrachtbegrenzing (menupunt 48)

/\ WAARSCHUWING
' Intrekkingsgevaar door meenemen van personen door het

deurblad!
De openingskrachtbegrenzing moet zo worden ingesteld, dat het
meenemen van personen wordt verhinderd.

LET OP

De functie openingskrachtbegrenzing kan alleen worden gebruikt voor
deuren met veercompensatie.

Omgevingsinvloeden, zoals windbelasting en temperatuurwijzigingen, kunnen tot een
onbedoelde activering van de krachtbewaking leiden.

De openingskrachtbegrenzing dient voor het herkennen van een extra gewicht tijdens
de openingsbeweging. De deuropeningshoogte is onderverdeeld in vijf sectoren. Bij
herkenning van een extra gewicht wordt de deurbeweging aan het einde van een sec-
tor gestopt.

Bij menupunt 48 de openingskrachtbegrenzing op basis van de ingebouwde motor als
volgt instellen:

Motor 5.24/9.20/9.24/14.21 Invoerwaarde = 2 x U x G/ 20
Motor 9.15/14.15 Invoerwaarde =2 x Ux G/ 15
U = asomwenteling voor volledige deuropening

G = extra gewicht aan de deur in kg

Voorbeeld:

Motor 9.24, U = 8 omwentelingen voor deuropening, de uitschakeling moet gebeuren
bij extra 60 kg, de berekening geeft als resultaat 2 x 8 x 60 kg / 20 = 48 (invoerwaar-
de).

De openingsbewegingen worden vergeleken met de vorige beweging. Bij overschrij-
den van de ingestelde waarde stopt de deur en verschijnt F33 op het led-display.

&= De deur kan daarna alleen met dodemansbediening worden gesloten.

Verhelp de oorzaak van de krachtoverschrijding en daarna een nieuwe inleerbeweging
uitvoeren, door de deur één keer storingsvrij te openen en weer te sluiten. De inleer-
beweging wordt op het LED-display gesignaleerd met "L".

Controle van de werking van de krachtbewaking

LET OP

De openingskrachtbegrenzing is niet geactiveerd bij de controle van de
werking

Is de openingskrachtbegrenzing niet geactiveerd, moeten de instellingen bij
menupunt 48 worden gecontroleerd.

Een controle van de werking van de openingskrachtbegrenzing uitvoeren. Hiervoor
een testgewicht aan de deur bevestigen. De aandrijving moet uitschakelen!
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Motorinschakelduur (menupunt 49)

LET OP

Motor 5.24 met kunststofoverbrenging

Bij het gebruik van de motor 5.24 met kunststofoverbrenging, moet de inschakelduur
op de waarde 1 (3~) of 2 (WS, 1~) worden ingesteld.

De ingestelde inschakelduur verhindert oververhitting van de aandrijfmotor en voor-
komt schade.

6.3 Menu 5 diverse instellingen
Draadloze sluitkant RSE (menupunten 53, 57, 58)

Het RSE-systeem fungeert als draadloos overdrachtssysteem voor de signalen van
sluitkantbeveiliging, slapkabelschakelaar en loopdeursensor naar de aandrijving. Het
systeem voldoet aan PLc volgens EN 13849-1.

Ga als volgt te werk voor het inbedrijfstellen van het RSE-systeem:

1. Verbind de module met de besturing op klem Jo.

2. Selecteer in het menupunt 53 “Functie klem J6" de waarde 1 “RadioSafetyEdge
-Systeem”.

3. Kies bij menupunt b7 het type sluitkantbeveiliging.

4. Kies bij menupunt 58 het type loopdeurcontact. In de fabrieksinstellingen is de
voorkeuze "ENS68xx" (waarde 1).

Pairing van RSE-T en RSE-R

5. Navigeer naar menupunt 57.

6. De PROG-knop 5 seconden ingedrukt houden.

= De RSE-R geeft een keer een lang piepsignaal.

= 0Op het display knippert “57".

7. Druk nu op de knop op de RSE-T.

= De RSE-R geeft een keer een piepsignaal ter bevestiging.

= De besturing bevestigt de pairing, door het b keer knipperen van de decimale
punt.

/\ WAARSCHUWING
Stoot- en knelgevaar door bewegingen van de deur!

Door het opheffen van de pairing van RSE-T en RSE-R worden de
veiligheidssensoren buiten werking gesteld.

‘. B Voer een nieuwe pairing van RSE-T en RSE-R it of zorg dat het
:E'§: RSE-systeem wordt vervangen door een spiraalkabel.

Opheffen van de pairing van RSE-T en RSE-R

8. Navigeer naar menupunt 58.

9. De PROG-knop 5 seconden ingedrukt houden.

= De RSE-R geeft meerdere keren een snel piepsignaal.

= De aandrijving bevestigt het opheffen van de pairing, door het b keer knipperen
van de decimale punt.

LET OP

Controleer na het instellen en voor de eerste inbedrijfstelling dat de
veiligheidsinrichtingen onberispelijk functioneren.
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6.4 Menu 6 instellingen draadloos
Draadloze handzender inleren

Houd er rekening mee dat elke individuele handzender moet worden ingeleerd. U
heeft de mogelijkheid 20 draadloze KeelLog-codes in te leren. Zijn alle 20 geheugen-
plaatsen bezet, kunnen heen handzenders meer worden ingeleerd.

De volgende versleutelingstypen kunnen worden ingeleerd: KeelLog, 12 bit, multibit.
De eerste ingeleerde code bepaalt het versleutelingstype.

De versleutelingstypen KeeLogClassic en KeeLogAES kunnen parallel worden ge-
bruikt. Een startcommando van een KeelLog-handzender wordt alleen geaccepteerd
in de modus waarin deze eerder is ingeleerd.

Startpuls (menupunt 60)

1. Kies het menupunt 60 “Handzender startknop inleren”.

2. Druk op de knop van de handzender voor het openen van de deur.

= Lodra de code is ingeleerd, knippert de punt op het LED-display 5 keer.
3. Ga naar exit voor het afsluiten van de instelling.

Lichtfunctie (menupunt 62)

Kies menupunt 62 en druk op de knop van de handzender voor de lichtfunctie. Zodra
de code is ingeleerd, knippert de punt op het display b keer.

Draadloze codes wissen (menupunt 63)

Voor het wissen van de ingeleerde codes als volgt te werk gaan:
1. Kies het menupunt 63.

2. De PROG-knop ca. circa b seconden ingedrukt houden.

& Iodra alle codes zijn gewist, knippert de punt op het display b keer.

6.5 Menu 9 servicemenu
Begrenzing cycli (menupunt 92)
Selecteer het aantal cycli, waarna de service-indicatie op de besturing wordt geacti-

veerd. Het resetten van de onderhoudsteller gebeurt door in het betreffende menu-
punt het aantal cycli opnieuw te selecteren.

& Houder rekening mee dat de begrenzing van de deurcycli ook in menu 9
van de basisprintplaat kan worden ingesteld. Om te verhinderen dat de service-indi-
catie op twee verschillende deurcycli-begrenzingen reageert, moet een van beide
menu's (basisprintplaat of deurbesturingsmodule) worden ingesteld op “Geen be-
grenzing".

Weergave bedrijfsurenteller (menupunt 96)
Door bediening van de PROG-knop wordt de bedrijfsurenteller in cijfers beginnend bij
de hoogste macht van tien weergegeven.

Weergave foutgeschiedenis (menupunt 97)

Door bediening van de PROG-knop worden de laatste tien gerapporteerde fouten
weergegeven. De weergavevolgorde begint met de weergave van de verstreken be-
drijfsuren sinds het ontstaan van de fout, gevolgd door de weergave van de foutcode.
De weergave 321 - F09" betekent "321 uur geleden is fout F09 ontstaan”.
Weergave firmwareversie, productiedatum, SN (menupunten 98)

Wordt de PROG-knop ingedrukt, start de weergave van de besturingsinformatie in de
betreffende volgorde. "1.00 - 01.01.2023 - 123456789" betekent "Firmwareversie
R1.00", productiedatum "01-01-2023", serienummer "“123456789".
Fabrieksinstellingen (menupunt 99)

De PROG-knop lang ingedrukt houden, voor het oproepen van de fabrieksinstellin-
gen. De besturing zal automatisch opnieuw opstarten met de fabrieksinstellingen.



6.6 Programmeeroverzicht deurbesturingsmodule (T75)

Menu 3 basisinstellingen

30 |Deurinstelling bovenste eindpositie

PROG ‘Richtingsomkering (5 seconden indrukken)
31 |Deurinstelling onderste eindpositie
33 [Fijncorrectie bovenste eindpositie
50 Fabrieksinstelling
50-0 {0..80 mm lager
50-99 |0...80 mm hoger
34 [Fijncorrectie onderste eindpositie
50*  |Voorinstelling
50-0 {0...80 mm lager
50-99 |0...80 mm hoger
35 |Keuze sluitkantbeveiliging
PROG  |Meetwaardeweergave (5 seconden indrukken)
0*  |Optische sluitkantbeveiliging OSE
1 Elektrisch schakelprofiel 8K2
2 Drukgolfprofiel met testing
36 |Keuze fotocel
0*  |Geen fotocel
2-draadsfotocel LS?
4-draadsfotocel LS, reflectiefotocel
Fotocel LSZ, in kozijn gemonteerd
Fotocel LSh reflectiefotocel, in kozijn gemonteerd
4-draads fotocel met testen
6 4-draads fotocel in kozijn met testen
37 |Correctie vooreindschakelaar sluitkantbeveiliging
26* | Correctie vooreindschakelaar sluitkantbeveiliging
25-0 10..50 mm lager
25-99 {0...100 mm hoger
-- PROG  |Menu beéindigen
* Fabrieksinstelling

G|~ |o o | —

Menu 4 uitgebreide deurinstellingen

40 |Keuze bedrijfsmodus
0 |Dodeman OPEN / dodeman DICHT
1 Puls OPEN / dodeman DICHT
2*  |Puls OPEN / puls DICHT
45 |Statusrelais X3
0 Deur dicht melding
1* Deur open melding
2 Waarschuwing tijdens de beweging
3 5 minuten licht
b Wispuls met handzender
5 Wispuls
48 |Openingskrachtbegrenzing
0* Uit
1-60 |Invoer uitschakelkracht
49 |Motorinschakelduur

0*  |Geen begrenzing

Motorreductor 5.24 (25 min / 35%)
Motorreductor 5.24 WS (25 min / 30%)
Motorreductor 9.15/9.20 / 9.24 (25 min / 60%)
Motorreductor 9.24 WS (25 min / 20%)

5 [Motorreductor 14.15/ 14.21 (25 min / 60%)

~ |~ | —

PROG  [Menu beéindigen

* Fabrieksinstelling

Menu 5 diverse instellingen

b1 |Functie externe commandogever J1
0* Uit
1 Drieknopsbesturing
2 Pulsgever open-stop-dicht-functie
b3  |Service-interface
0* Uit
1 Draadloze sluitkant RSE
2 Service
b7  |Keuze sluitkantbeveiliging op RSE
PROG |5 seconden indrukken: Pairing RSE-systeem
0*  |RSE-system met OSE
1 RSE-system met 8k2
58  |Keuze loopdeurschakelaar op RSE

PROG |5 seconden indrukken: Pairing RSE-systeem wissen
0 Geen
1 |ENS-S 68xx
2 |Breekcontact (NC)

PROG  [Menu beéindigen

* Fabrieksinstelling
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Menu 6 draadloos

Handzender startknop inleren

62 Handzender lichtknop inleren

63 |Draadloze codes wissen

PROG {5 seconden indrukken
-- PROG  |Menu beéindigen

* Fabrieksinstelling

Menu 9 servicemenu

Voorkeuze onderhoudscyclus deur

0* Geen service-interval
1 1000 5 16000
2 4000 6 20000
3 8000 7 25000
4 12000 8 30000
91 |Weergave cyclusteller deurcycli
92 |Begrenzing cycli deur
0 Geen begrenzing
1 1000 7 25000
2 4000 8 30000
3 8000 9 35000
4 12000 10 {40000
b 16000 1 45000
6* 20000 12 {50000

9%  |Weergave bedrijfsurenteller - uren
97  |Weergave foutgeheugen uren - foutcode
98  |Weergave softwareversie - serienr. - prod.-datum
99 |Resetten naar fabrieksinstellingen
PROG  |b seconden indrukken
-- PROG  |Menu beéindigen
* Fabrieksinstelling

7 Inbedrijfstelling

Na het afsluiten van de programmering een testcyclus uitvoeren, door alle bedie-
ningsfuncties uit te voeren. Kunnen alle bedieningsfuncties probleemloos worden
uitgevoerd, is de aangesloten deurinstallatie, evenals de laadbrug bedrijfsgereed.

8 Bediening

8.1 Veiligheidsaanwijzingen voor het gebruik
Tijdens het gebruik de volgende veiligheidsaanwijzingen opvolgen:
W e bediener moet in de omgang met de besturing, resp. de aangestuurde deurin-

stallatie, evenals de laadbrug zijn geinstrueerd en vertrouwd zijn met de van toe-
passing zijnde veiligheidsvoorschriften.

B De voor de gebruikslocatie geldende lokale ongevalpreventievoorschriften en al-
gemene veiligheidsbepalingen opvolgen.

W Controleer voor het gebruik van de besturing, de aangesloten deurinstallatie,
evenals de laadbrug op zichtbare gebreken.

B Bijj veiligheidsrelevante gebreken de deurinstallatie en laadbrug buiten werking
stellen en de alle gebreken melden aan de verantwoordelijke leidinggevende.

B [aat gebreken onmiddellijk verhelpen.
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W Wijzigt het gedrag van de deurinstallatie of de laadbrug tijdens gebruik, schakel
deze dan direct uit. Het opnieuw in gebruik nemen moet worden verhinderd.
Breng de exploitant op de hoogte van de verandering.

/\ WAARSCHUWING

Knelgevaar door bewegende laadbrug!

Ledematen van personen kunnen bij de beweging van de laadbrug

bekneld raken.

B De laadbrug moet zichtbaar zijn vanaf de bedieningslocatie.

W Tijdens het omhoog en omlaag bewegen van de laadbrug mogen
geen personen binnen het bewegingsbereik van de laadbrug aanwe-
zig zijn.

/\ VOORZICHTIG

Knel- en botsgevaar door de sluitende deur!

Personen kunnen bij het sluiten van de deur worden aangestoten of

kunnen botsen met de deur.

.\ B De deur moet zichtbaar zijn vanaf de bedieningslocatie.
/A1

/\ VOORZICHTIG
Struikel- of valgevaar bij het verladen!
Bij uitgeschakelde besturing, geactiveerde noodstop of geactiveerde
heraanloopblokkering is de zweefstand van de laadbrug niet actief en
worden de hoogtebewegingen van de vrachtwagen niet gecompenseerd.

W [e laadbrug mag tot het weer in gebruik nemen niet worden bere-
den.

8.2 Inbedrijfstelling van de laadbrug
1. De hoofdschakelaar naar de stand "I" (ON) schakelen.
2. Om de heraanloopblokkering te bevestigen, drukt u kort op de knop &.

8.3 Functiebeschrijving voor gebruik van de laadbrug

& Houder bij de bediening rekening mee dat de groene status-LED, links
boven elke toets, signaleert of de gewenste functie actueel is vrijgegeven voor be-
diening.

8.3.1SLOD / positioneren van de laadbrug om de laadruimte te openen en
sluiten

Met de functie "SLO'D" sluit het uitschuifelement van de laadbrug de ruimte tussen
vrachtwagen en gebouwopening. Vervolgens kan de laadbrug worden betreden om de
vrachtwagendeur te openen en sluiten.

Houd de knop SLOD ingedrukt, de laadbrug wordt gedurende één seconde geheven en
schuift vervolgens het uitschuifelement uit. Nadat de knop SLOD is losgelaten of ten
laatste na afloop van de ingestelde tijd stopt het uitschuiven van het uitschuifele-
ment. De laadbrug daalt volgens de gekozen instelling naar de onderste positie of
stopt na één seconde dalen. De laadbrug kan worden betreden om de vrachtwagen-
deur te openen. Tijdens het gehele proces is de led "HEFTRUCK" geactiveerd om aan
te geven dat de laadbrug niet bereden mag worden.

8.3.2 QUICK-DOCK / positioneren van de laadbrug op het vrachtwagen-
laadvlak
De functie “QUICK-DOCK™ positioneert de laadbrug op het vrachtwagen-laadviak

& Voortijdig Loslaten van de knop @ tijdens het heffen van de laadbrug on-
derbreekt het proces en de laadbrug daalt weer.

Hydraulisch aggregaat DS0110300 / DS0110360

Houd de knop & (QUICK-DOCK) ingedrukt, de laadbrug wordt gedurende de inge-
stelde tijd geheven, terwijl tegelijkertijd het uitschuifelement wordt ingeschoven. Na
het heffen wordt het uitschuifelement weer uitgeschoven. Als de knop & wordt los-



gelaten, wordt het uitschuiven van het uitschuifelement begindigd en na 2 seconden
stilstand daalt de laadbrug automatisch tot het vrachtwagen-laadvlak.

Hydraulisch aggregaat DS0110340/ DS0110370

Houd de knop & ingedrukt, de laadbrug wordt gedurende de ingestelde tijd gehe-
ven. Na het heffen wordt het uitschuifelement uitgeschoven. Als de knop & wordt
losgelaten, wordt het uitschuiven van het uitschuifelement begindigd en na 2 secon-
den stilstand daalt de laadbrug automatisch tot het vrachtwagen-laadvlak.

8.3.3 CORRECTIE / corrigeren van het uitschuifelement

Met de knop & (CORRECTIE) kan het uitschuifelement worden bijgesteld. De

knop & wordt geactiveerd nadat de functie "QUICK-DOCK" is uitgevoerd.
Hydraulisch aggregaat DS0110300/ DS0110360

Als u de knop & bedient, wordt de laadbrug gedurende één seconde geheven, ter-
wijl tegelijkertijd het uitschuifelement wordt ingeschoven. Vervolgens wordt het uit-
schuifelement weer uitgeschoven. Heeft het uitschuifelement de juiste positie be-
reikt, laat de knop & dan los om het uitschuiven van het uitschuifelement te begin-
digen. Na 2 seconden stilstand daalt de laadbrug automatisch tot het vrachtwagen-
laadviak.

Hydraulisch aggregaat DS0110340/ DS0110370

Als u de knop & bedient, wordt de laadbrug gedurende één seconde geheven voor-
dat het uitschuifelement wordt ingeschoven. Vervolgens wordt het uitschuifelement
weer uitgeschoven. Heeft het uitschuifelement de juiste positie bereikt, laat de
knop & dan los om het uitschuiven van het uitschuifelement te begindigen. Na

2 seconden stilstand daalt de laadbrug automatisch tot het vrachtwagen-laadvlak.

8.3.4 Return / laadbrug in rustpositie

& e knop laadbrug RETURN is actief na het drukken op de knop &.

Is het laadproces begindigd, wordt de laadbrug weer in de rustpositie gebracht door
kort op de knop laadbrug RETURN te drukken.

Hydraulisch aggregaat DS0110300/ DS0110360

De laadbrug wordt gedurende de ingestelde tijd geheven, terwijl tegelijkertijd het
uitschuifelement wordt ingeschoven. Vervolgens daalt de laadbrug zonder knopbe-
diening uit zichzelf tot de rustpositie.

Hydraulisch aggregaat DS0110340/ DS0110370

De laadbrug wordt gedurende de ingestelde tijd geheven. Vervolgens wordt het uit-
schuifelement volgens de ingestelde tijd ingeschoven. Daarna daalt de laadbrug zon-
der knopbediening uit zichzelf tot de rustpositie.

8.3.5 Functie sensor positie laadbrug

Wordt een sensor geactiveerd in de rustpositie bij X6.3, schakelt de besturing na een
vastgelegde tijd om naar de stand-by-modus, zodat de besturing alle kleppen uit-
schakelt.

8.3.6 Knop AUTO
De toets AUTO wordt pas actief als de laadbrug op de vrachtwagen is gelegd. Door
het kort aantikken van de knop AUTO beweegt de laadbrug automatisch weer terug

naar de rustpositie en sluit daarna de deur zonder verdere knopbediening zelfstandig
in de stand DICHT.

8.3.7 Heraanloopblokkering

A

Nadat programmeringen zijn ingevoerd en na herinschakelen van de hoofdschakelaar
of van de noodstop-schakelaar, is de heraanloopblokkering actief. De gele waar-
schuwingsindicatie op het display knippert.

/\ VOORZICHTIG
Struikel- of valgevaar bij het verladen!

Bij uitgeschakelde besturing, geactiveerde noodstop of geactiveerde

heraanloopblokkering is de zweefstand van de laadbrug niet actief en

worden de hoogtebewegingen van de vrachtwagen niet gecompenseerd.

Er kan een oneffenheid ontstaan die tot struikel- of valgevaar leidt.

B De laadbrug mag tot het weer in gebruik nemen niet worden betre-
den/bereden.

Voor het de deactiveren van de heraanloopblokkering, kort drukken op de knop &.

8.3.8 Optionele functies

Laadverlichting (optioneel)

Bereikt de deur de open positie, wordt de op uitgang statusrelais X3 aangesloten
laadverlichting ingeschakeld. Zodra de deur de positie open weer verlaat, wordt de
laadverlichting uitgeschakeld.

Veiligheidswielblok (optioneel)

Alleen als het wielblok achter de vrachtwagenband is gepositioneerd, kan de laad-
brug worden geheven en de laadbrug uitschuiven.

Is een wielblok geconfigureerd, is de toets & pas actief als het wielblok bij de
vrachtwagen is gepositioneerd. Nadat de laadbrug op het voertuig is gepositioneerd,
kan de knop laadbrug RETURN ook na het verwijderen van het veiligheidswielblok
worden bediend.

Functie toegangscontrole (optioneel)

De besturing heeft een ingang voor een sleutelschakelaar. Deze schakelt volgens de
configuratie in menupunt 14 "Functie X6.2".

8.4 Functiebeschrijving voor gebruik van de deurinstallatie

8.4.1 Dodeman OPEN / dodeman DICHT

Het ingedrukt houden (dodemansfunctie) van de knop @ start de deurbeweging in
de richting OPEN, tot de eindpositie OPEN is bereikt. De deurloop kan door het losla-
ten op de knop worden gestopt. Het sluiten van de deur gebeurt door het ingedrukt
houden (dodemansfunctie] van de knop @, tot de deureindpositie is bereikt. Wordt
een van de knoppen @ @ tijdens het sluiten losgelaten, stopt de deur direct.

8.4.2 Puls OPEN / dodeman DICHT

Door kort indrukken van de knop @ of door een externe pulsgever start de deurbe-
weging in de richting OPEN, tot de eindpositie OPEN is bereikt. De deurloop kan door
het drukken op de knop @ worden gestopt. Het opnieuw op de knop @ drukken,
zorgt voor het voortzetten van de openingsbeweging. Het sluiten van de deur gebeurt
door het ingedrukt houden (dodemansfunctie) van de knop @, tot de deureindpositie
DICHT is bereikt. Wordt de knop @ tijdens het sluiten losgelaten, stopt de deur di-
rect.

8.4.3 Puls OPEN / puls DICHT

Door kort indrukken van de knop @ of door een externe pulsgever start de deurbe-
weging in de richting OPEN, tot de eindpositie OPEN is bereikt. De deurloop kan door
het drukken op de knop @ worden gestopt. Het kort drukken op de knop @ start de
deurbeweging in de richting DICHT, tot de eindpositie DICHT is bereikt.

Deze bedrijfsmodus vereist het installeren van een sluitkantbeveiliging (menu-

punt 35). Activering van de sluitkantbeveiliging zorgt tijdens de sluitbeweging voor
het stoppen en een richtingsomkering. Tijdens de openingsbeweging heeft de active-
ring geen invloed. Bij een defect kan de deur met de knop @ worden gesloten.

8.4.4 Externe commandogevers

De deur kan door externe commandogevers/pulsgevers worden bediend. De bedie-
ning komt overeen met de paragraaf “Puls OPEN / puls DICHT". Wordt als comman-
dogever een enkele startknop gebruikt, moet bij menupunt 51 de waarde 2 worden
ingesteld. Hierdoor gebeurt de bediening met de pulsvolgorde OPEN-STOP-DICHT-
STOP....
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8.4.5 Optionele functies
Verlichting (optioneel)
De besturing heeft slechts deurstatusrelais, waarmee optionele verlichting kan wor-
den geschakeld (menupunt 45).
Draadloze handzender (optioneel)
Knop start (functieverloop in bedrijfsmodus puls OPEN /
puls DICHT):
W (even van eerste puls:
aandrijving start en beweegt de deur naar de eindpositie OPEN of DICHT.
W Geven van een puls tijdens de beweging:
de deur stopt.
W (pnieuw geven van een puls:
de deurbeweging wordt voortgezet in tegengestelde richting.
Knop verlichting:
B Bijj de verlichtingsfunctie gaat het om een permanente verlichting, die onafhan-
kelijk van de deurbeweging "AAN / UIT" kan worden geschakeld.

8.4.6 Deurnoodbedrijf
/\ WAARSCHUWING

Knelgevaar en botsgevaar door bewegende deur tijdens NOOD-
bedrijf!
Personen kunnen bij het sluiten van de deur worden aangestoten of

‘, kunnen botsen met de deur.
/1 W Voor NOOD-bedrijf moet de deur worden gecontroleerd en in een

probleemloze toestand zijn.

B Tijdens de deurbedrijfsmodus “Dodeman™ met het zicht vanuit de
bedieningslocatie op de deur onbelemmerd zijn.

NOOD-bedrijf maakt het bedrijf van de deur bij een defecte of geactiveerde veilig-
heidsinrichting mogelijk.

NOOD-bedrijf wordt bij de weergave van E"06 of E"07 door het ingedrukt houden van
de knop "OPEN" of "DICHT" na b seconden geactiveerd en op het display aangegeven
met F~30.
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8.5 Statusindicatie
Statusindicatie laadbrug

Indicatie |Toestand

Besturing stand-by

Laadbrug beweegt terug naar de rustpositie

Laadbrug wordt geheven

Laadbrug daalt

Uitschuifelement wordt uitgeschoven

Uitschuifelement wordt ingeschoven

Laadbrug in stop- of rustpositie

Laadbrug in zweefstand

Bediening van de laadbrug door ingang X6.2 geblokkeerd.

Symbool knippert: Heraanloopblokkering actief

Symbool blijft branden: Veiligheidscircuit (noodstop) actief

Service door monteur noodzakelijk

® vpbrANIEEER BEEE RERRANS: B

De LED naast het symbool "HEFTRUCK" brandt: de laadbrug mag gedu-
rende deze tijd niet worden bereden.

Statusindicatie deurbeweging

Indicatie |Toestand

Bovenste eindpositie OPEN bereikt

Deureindpositie is niet bereikt

Onderste eindpositie DICHT bereikt

Weergave Loopfrequentie deur openen

Weergave loopfrequentie deur sluiten

Inleerbeweging voor gewichtsherkenning




8.6 Buiten werking stellen
1. Druk op de knop RETURN of AUTO, om de laadbrug terug naar de rustpositie te

bewegen.

2. De hoofdschakelaar naar de stand “0" (OFF) schakelen.
3. Beveilig de hoofdschakelaar tegen herinschakeling.

9 Foutdiagnose

Foutindicaties, die fouttoestanden van de basisprintplaat, resp. de aangestuurde
laadbrug betreffen, worden op het LED-display met een laag streepje weergegeven

(bijv. E_08). Foutindicaties met een hoog streepje (bijv. E~03) betreffen fouttoestan-

den van de deurbesturingsmodule (T75), resp. de aangestuurde deurinstallatie.

Fout _fToestand____JDiagnose |

Fout _[Toestand____Diagnose _______________|

F_43  |Geen beweging van |iVision-uitbreidingsmodule niet herkend, besturing
de laadbrug uit- en weer inschakelen, indien nodig iVision-uit-
breidingsmodule vervangen
F_44  |Geen beweging van |Kortsluiting op de iVision-uitbreidingsmodule, kort-
de laadbrug sluiting op ingangen van de iVision-uitbreidingsmo-
dule
Geen deurfunctie  [DCC niet herkend, verbinding met DCC controleren

F 45

AN

Bij het uit- en in-
schakelen van de

De heraanloopblokkering is actief. Druk op de
knop & of RETURN.

hoofdschakelaar
knippert de waar-
schuwingsindicatie.

E_08  |Geen beweging van |Noodstop op aansluiting X4 bediend, noodstopscha-
de laadbrug kelaar controleren m
F 01 [Hydraulische pomp |Verkeerd draaiveld gedetecteerd, netfasen L2, L3 E°03  |Deur opent of sluit niet. |Loopdeur sluiten.
start kort en scha-  [omwisselen Loopdeur geopend
kelt uit E°05  |Deur opent of sluit niet |Veiligheidscircuit bij J3 onderbroken. Slapkabel-
F 02  |Geen beweging van |Interne besturingstest mislukt, besturing uit- en schakelaar controleren.
F_03  |de laadbrug weer inschakelen. E"06  |Deur beweegt niet in te-|Sluitkantbeveiliging is geactiveerd. Sluitkantbe-
F_04 gengestelde richting / ~ |veiliging controleren. Bekabeling controleren.
F_05 sluit niet Bij aansluiting op J3 en een 8k2 sluitkant de
F_09  |Onderbreking van de |Stroom van de hydraulische pomp is hoger dan de programmeerknop in menupunt 35 gedurende
laadbrugbeweging  [instelwaarde, menu-instelling 10 controleren, toe- b seconden ingedrukt houden.
voerleiding naar hydraulisch aggregaat controleren E°07  |Deur beweegt niet in te- [Fotocel is geactiveerd. Menupunt 36 controle-
F 10 |Geen beweging van |Fout bij uitschakeling hydraulisch aggregaat, be- gengestelde richting /| ren.
de laadbrug sturing uit- en weer inschakelen sluit niet
F 11 |Geen beweging van |Fout aansturing klep 1, besturing uit- en weer in- E°08  |Deur opent of sluit niet |Thermisch contact aandrijving is geactiveerd.
de laadbrug schakelen, laadbrug opnieuw positioneren Aandrijving laten afkoelen. Noodontgrendeling
F 12 |Geen beweging van |Fout aansturing klep 2, besturing uit- en weer in- aandrijving, aandrijving weer ontgrendelen.
de laadbrug schakelen, laadbrug opnieuw positioneren E°09  |Deur opent of sluit niet |Geen deureindpositie ingeleerd.
F_14 |Geen beweging van [Klep 1 niet herkend, toevoerleiding naar hydrau- Deureindposities inleren onder menupunt 30 +
de laadbrug lisch aggregaat controleren, klepspoelen controle- 3.
ren, klep 1 niet aangesloten E"10  [Inleren fotocelpositie  |Positie van de fotocel in het kozijn niet inge-
F 15 |Geen beweging van [Klep 2 niet herkend, toevoerleiding naar hydrau- Leerd. Deur volledig openen en sluiten. Fotocel
de laadbrug lisch aggregaat controleren, klepspoelen controle- afstellen.
ren E"12  |Deur opent of sluit niet |RSE: veiligheidscircuit op deurblad onderbroken!
F 16 |Geen beweging van [Klep 2 niet herkend, toevoerleiding controleren, Bedrading van de deur en kabels controleren.
de laadbrug Klepspoelen controleren E"13  |Deur opent of sluit niet |RSE: Loopdeur geopend. Loopdeur sluiten!
F_18  |Geen beweging van |Kortsluiting bij klep 1/ klep 2 gedetecteerd. Toe- E44 | Deur opent of sluit niet |Loopdeur geopend, loopdeur sluiten!
de laadbrug voerleiding naar hydraulisch aggregaat controleren, 51 Deur opent niet Continustart druktoets OPEN, toets klemt, con-
klepspoelen controleren troleren.
F_19  |Geen beweging van |Foutvan klep 1 of klep 2 in zweefstand, besturing E52  |Deur opent of sluit niet |Druktoets STOP geactiveerd, toets klemt, kabel
de laadbrug na een |uit-finschakelen, toevoerleiding naar hydraulisch niet aangesloten.
korte schokbewe-  |aggregaat controleren, klepspoelen controleren E'53 | Deur sluit niet Continustart druktoets DICHT toets klemt, con-
ging troleren.
F_22 |Onderbreking van de |Looptijdbegrenzing van de hydraulische pomp be- E54  |Deur opent niet Continustart J1.3 OPEN, toets klemt, controle-
laadbrugbeweging  |reikt ren.
F_25  |Geen beweging van |Testen stroomanalyse mislukt, besturing uit- en E'55  |Deur opent of sluit niet |Externe STOP-knop J1.2 geactiveerd of brug
de laadbrug weer inschakelen ontbreekt, bekabeling naar externe commando-
F_26  |Geen beweging van |Testen moederbord mislukt, besturing uit- en weer gever controleren.
de laadbrug inschakelen E'56 |Deur sluit niet Continustart J1.4 DICHT, toets klemt, controle-
F_28  |Geen reactie op Fout in de voedingsspanning, netaansluiting contro- ren.
startcommando leren, 24 V-verbruikers op kortsluiting controleren E'5E  |Deur sluit alleen met | Servicecycli verstreken. Service laten uitvoeren.
F_42  |Geen beweging van |Fout testen iVision-uitbreidingsmodule, besturing dodeman
de laadbrug uit- en weer inschakelen, evt. iVision-uitbreidings- E'CO |Deur opent of sluit niet |Gegevens worden door besturing verstuurd naar

module vervangen

RSE-module (max. 8 seconden). Procedure af-
wachten!
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Fout _Toestand ______[Diagnose _____________|

F702  |Geen reactie Fout ontstaan bij zelftest. Besturing uit-/

F 03 inschakelen.

F04

F0b

F06

F10  |Deur stopt na startcom- [Storing in de besturingselektronica. Besturing

mando uit-/ inschakelen.

F719  [Deur beweegt alleen bij {Test DW-sluitkantbeveiliging mislukt. Sluitkant-

dodeman DICHT beveiliging controleren.

F2 Kortstondige bedrijfs-  [Looptijdbegrenzing deuraandrijving, aandrijving

onderbreking ca. 20 min laten afkoelen.

F"24  |Geen reactie op start-  |Geen verbinding met DES. Motoraansluitkabel

commando en DES controleren.

F727  |Aandrijving geblokkeerd | Deurmechanisme controleren / fasen, moto-
raansluitkabel controleren.

F"28  |Geen reactie op start- |Fout in de voedingsspaning. Aansluiting op de

commando netspanning controleren. Randapparatuur op
kortsluiting controleren.

F29  |Verkeerde motordraai- |Netfasen verwisseld. Corrigeren of opnieuw in-

richting. stellen.

Deur stopt na startcom- | Deuraandrijving te snel, naloop van aandrijving

mando. te hoog.

Deur stopt na omkeren

bewegingsrichting.

F730  |Deur beweegt alleen bij Terugspringen van puls naar dodemanbedrijf.

dodemanbedrijf DICHT | Sluitkantbeveiliging of fotocel is geactiveerd.
Openingskrachtbgrenzing geactiveerd, motorin-
schakelduur overschreden.

F733  |Deur stopt tijdens het  |Openingskrachtbegrenzing aangesproken. Deur

openen kan alleen in dodemansbedrijf worden gesloten.
Zwaar lopen of blokkering van de deur verhel-
pen. Veren controleren. Oorzaak van de kracht-
overschrijding verhelpen en daarna de deur ope-
nen en sluiten.

F~34  |Deur opent of sluit niet |Inschakelduur overschreden. Wachten en motor
laten afkoelen.

F740  |Deur opent of sluit niet {Geen ontvangermodule op klem J6 herkend.
Ontvangermodule aansluiten!

F 41 Deur opent of sluit niet |Batterijlading van de zender is te laag. Batteri]
vervangen!

F742  |Deur opent of sluit niet |Deuraansluitdoos niet gepaird met ontvanger.
Pairing uitvoeren!

F746  |Deur opent of sluit niet |Kortsluiting in veiligheidscircuit op deurblad.
Bedrading naar slapkabelschakelaar en loop-
deurcontact controleren!

F47  |Deur opent of sluit niet [Fout in veiligheidsketen, onbekende serieweer-
stand. Bedrading van de deur controleren.

F'71  |Defect loopdeurcontact. | Overgangsweerstanden controleren. Montage

Deur opent of sluit niet |van het loopdeurcontact controleren, loopdeur
openen en sluiten, montage controleren.

F772  |Deur opent of sluit niet |Kortsluiting in veiligheidscircuit loopdeurcon-
tact / slapkabelschakelaar gedetecteerd bij
J3.4/5. Leidingen op kortsluiting controleren,
kortsluiting verhelpen.

F73  |Deur opent of sluit niet. |Besturing uit- en inschakelen. Indien nodig be-

Test ingang J3.4/5 mis-
lukt

sturing vervangen.
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Fout _[Toestand _____[Diagnose ____________|

F75  |Deur opent of sluit niet. |Besturing uit- en inschakelen, sluitkantbeveili-
Uitgangsspanning J&4  |ging, deuraansluitdoos op kortsluiting controle-
niet correct ren. Klemtoewijzing controleren.

F76  |Deur opent of sluit niet. |Weerstanden controleren. Sensoren op correct-
Ongeldige sensoren  |heid controleren.

J3.45 gedetecteerd

F777  |Deur opent of sluit niet. |Weerstanden controleren. Sensoren controleren.
Ongeldige sensoren
J4.3/4 gedetecteerd

F78  |Aandrijving geblokkeerd |Veerspanning controleren, deurmechanisme
in eindpositie DICHT ~ |controleren, eindpositie DICHT controleren.

10 Onderhoud

10.1 Werkzaamheden voor aanvang van het onderhoud

4\ GEVAAR
Gevaar door elektrische spanning!

A Dodelijke elektrische schok door aanraken van spanningvoerende
onderdelen. Bij het uitvoeren van werkzaamheden aan de
elektrotechniek de volgende veiligheidsregels opvolgen:

Vrijschakelen
Beveiligen tegen herinschakelen
Spanningsvrijheid vaststellen

Werkzaamheden aan de elektrotechniek mogen uitsluitend door
elektromonteurs of geinstrueerde personen onder leiding van een
elektromonteur, volgens de elektrotechnische regels en richtlijnen
worden uitgevoerd.

LET OP

AANWIJZING

Voor uw eigen veiligheid moeten de deurinstallatie, evenals de laadbrug véor de
eerste inbedrijfstelling en naar behoefte - echter minimaal maandelijks - worden
gecontroleerd volgens de checklist in hoofdstuk Controle. De controle kan door een
gecertificeerde deskundige of door een vakbedrijf worden uitgevoerd.

Service-indicatie ’

Constateert de besturing dat een controle noodzakelijk is, brandt de service-indicatie
op het display. Vakbedrijf informeren.

10.2 Controle

Krachtaangedreven deuren moeten bij de inbedrijfstelling en na de door de fabrikant
in de onderhoudshandleiding opgegeven intervallen en indien nodig op basis van
speciale nationale regelingen (bijv. ASR A1.7 “Technische regels voor werkplekken -
deuren en poorten”) door hiervoor gekwalificeerde monteurs (personen met een ge-
schikte opleiding, gekwalificeerd door kennis en ervaring), resp. een deskundige
worden gecontroleerd, resp. onderhouden. In het aanwezige logboek moeten alle on-
derhouds- en controlewerkzaamheden worden gedocumenteerd. Het moet samen
met de documentatie van de deurinstallatie gedurende de gehele gebruiksduur veilig
worden bewaard door de exploitant en moet uiterlijk bij de inbedrijfstelling volledig
ingevuld door de monteur worden overgedragen aan de exploitant (wij adviseren dit
ook voor handbediende deuren). De specificaties in de documentatie van de deurin-
stallatie (montage-, bedienings- en onderhoudshandleidingen, etc.) moet altijd ver-
plicht worden opgevolgd.

De fabrieksgarantie vervalt bij incorrect uitgevoerde controle / onderhoud!

Wijzigingen aan de deurinstallatie (voor zover toegestaan) moeten eveneens worden
gedocumenteerd.




Logboek voor deurinstallatie

EXPLOIEANT VAN 8 INSTALLALIE: ..ot

Locatie van de installatie: ........
Aandrijfgegevens
AGNATIVINGSTYPE: oo Productiedatum: ..o
FaDIKANT: ..o BedrifSMOAUS: .vvooveeeeeeeeeeee e
Deurgegevens
CONSTIUCTIE: ovvovee e BOUWJAAT: oo
SBIIBNT. oo BladgeWiCht: .....e
Deurafmetingen: ... oo

Inbouw en inbedrijfstelling

FIrMA, MONTBUT: ..o FIrMa, MONTBUT: oo
[NDedrijfSTElling OP: ......oeeeeee HaNALEKENING: .vooooeeeee e
Overige gegevens Wijzigingen naderhand
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2.0
2.1
211
212
213
22
2.2
222
223
23
24
3.0
3.1
3.2
3.3
331
33.2
333
3.4
3.5
4.0
4.1
42
43
5.0
b1
b2
b.2.1
b.2.2
b3
b.4
b5
6.0
6.1
6.2
6.3

Uitrusting

Deur

Handbediening van de deur

Bevestigingen / verbindingen

Draaipunten / scharnieren

Looprollen / looprolhouders

Afdichtingen / slijtprofielen

Deurframe / deurgeleiding

Deurblad

Gewichtscompensatie / veilig openen
Veren

Spankoppen, lagerblokken
Veerbreukbeveiliging

Borgelementen

Staalkabels

Kabelbevestiging

Kabeltrommels

Slapkabelschakelaar

Valbeveiliging

Rondloop T-as

Aandrijving/besturing

Aandrijving / console

Elektrische leidingen / aansluitingen
Noodontgrendeling

Snelle ketting

Handkruk

Snelontgrendeling

Bedieningsinrichtingen knoppen/handzenders
Einduitschakeling

Beveiliging tegen beknelling en scharen
Krachtbegrenzing

Beveiliging tegen het heffen van personen
Lokale omgeving

Overige inrichtingen

Vergrendeling / slot

Loopdeur

Loopdeurcontact

Deursluiter

Stoplichtaansturing

Fotocellen

Sluitrandbeveiliging

Documentatie van de exploitant
Typeplaatje / CE-markering
Conformiteitsverklaring van de deurinstallatie
Montage-, bedienings- en onderhoudshandleidingen
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Checklist van de deurinstallatie
(Uitrusting bij inbedrijfstelling door afvinken documenteren)

Aanwezig/
Van toepassing

000 OO0O000O0O0 000 OO0000O0OO0O0 OOO0oO0OooOOoOooOoo Oooooooo

te controleren eigenschappen

Licht lopen

Toestand / goed vastzitten
Toestand / smering
Toestand / smering
Toestand / goed vastzitten
Uitlijning / bevestiging
Uitlijning / toestand

Toestand / goed vastzitten / instelling
Toestand

Toestand / typeplaatje

Toestand / goed vastzitten

Toestand / goed vastzitten

Toestand / goed vastzitten

2 veiligheidswikkelingen

Toestand / goed vastzitten / werking
Toestand

Toestand

Toestand / bevestiging
Toestand

Toestand / werking
Toestand / werking
Toestand / werking
Toestand / werking
Toestand / werking
Toestand / werking

Stopt en de bewegingsrichting keert om
Deurblad
Veiligheidsafstanden

Werking / toestand
Werking / toestand
Werking / toestand
Werking / toestand
Werking / toestand
Werking / toestand
Werking / toestand

Volledig / leesbaar
Volledig / leesbaar
Volledig / leesbaar

0K

000 0000000 000 O00OO0000O0O OOO0O00O0O0O0o0O0 oOooooooon

Opmerking




Controle- en onderhoudslogboek van de deurinstallatie

Datum Uitgevoerde werkzaamheden / noodzakelijke maatregelen

Controle uitgevoerd

Gebreken verholpen

Handtekening /
bedrijfsadres

Handtekening /
bedrijfsadres

Inbedrijfstelling, eerste controle

11 Demontage

De demontage gebeurt in omgekeerde volgorde van de montage-instructies in hoofd-
stuk Installatie.

12 Recycling

Verpakkingsmaterialen altijd milieuvriendelijk en volgens de geldende lokale recy-
clingvoorschriften recyclen.

s Het symbool met de doorgestreepte vuilnisbak op een gebruikt elektronisch of
elektrisch apparaat geeft aan dat het aan het einde van de levensduur niet mag wor-
den afgevoerd met het huishoudelijk afval. Door het gescheiden inzamelen van elek-
tronische of elektrische apparaten worden recyclen, materiaalhergebruik en andere
vormen van hergebruik van gebruikte apparaten mogelijk gemaakt. Ook worden ne-
gatieve gevolgen bij de afvoer van de in de apparaten opgenomen gevaarlijke stoffen
voor het milieu en de menselijke gezondheid voorkomen.

Het afgedankte elektrisch of elektronisch apparaat volgens de betreffende nationale
wetgeving recyclen.
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1 Informacje ogdlne

1.1 Tre$¢ i grupa docelowa

Niniejsza instrukcja montazu i obstugi opisuje sterowanie zespolone iVision 50D/
hDDS (zwane dalej “sterownikiem"). Ponizsza instrukcja jest skierowana zardwno do
personelu technicznego, odpowiedzialnego za przeprowadzanie czynnosci montazo-
wych i konserwacyjnych, jak i do operatorow produktu.

1.2 Widoki i ilustracje

Ilustracje zawarte w ponizszej instrukcji montazu i eksploatacji stuza lepszemu zro-
zumieniu tematyki i czynnosci obstugowych. Zawartosc ilustracji jest przyktadowa i
moze nieco odbiega od rzeczywistego wygladu zakupionego produktu.

1.3 Wyjasnienia dotyczace symboli
1.3.1 Symbole i stowa ostrzegawcze

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO
.. 0Znacza zagrozenie prowadzace do powaznych obrazer ciata lub Smierci.

/\ OSTRZEZENIE
OSTRZEZENIE

.. 0Znacza zagrozenie mogace prowadzic do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

/\ 0STROZNIE
0STROZNIE

... 0Znacza zagrozenie mogace prowadzic do lekkich lub Srednich obrazen ciata.

1.3.2 Symbole ostrzegawcze

Ostrzeienie przed napieciem elektrycznym!

Symbol ten oznacza, 7e styczno$c z systemem moze powodowac zagroze-
nie zycia i zdrowia 0s6b ze wzgledu na obecnos¢ napiecia elektrycznego.
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia catego ciata!

Inak ten ostrzega przed niebezpieczng sytuacja prowadzaca do zmiazdze-
nia czesci ciata.

Ryzyko zmiazdzenia konczyn!

Inak ten ostrzega przed niebezpieczng sytuacja prowadzacq do zmiazdze-
nia konczyn.

Niebezpieczefistwo upadku!

Inak ten ostrzega przed niebezpieczng sytuacja prowadzaca do upadku.

/IR

Ryzyko potknigcia sie!

Symbol ten ostrzega przed niebezpieczna sytuacja prowadzaca do po-
tkniecia sie na przeszkodach znajdujacych sie na podtozu.

Ryzyko wciagniecia!

Inak ten ostrzega przed niebezpieczng sytuacja prowadzaca do wciagnie-
cia czesci ciata.

> BB P B

1.3.3 Pozostate symbole wskazowek i informacyjne

WSKAZOWKA

...0znacza waine informacje (np. szkody materialne), lecz nie wiaze sig z
zagrozeniem.

(= Informacja!

Uwagi oznaczone tym symbolem umozliwia szybkie i bezpieczne wykony-
wanie pracy.

Stanowi odniesienie do ilustracji odpowiedniego wariantu przytaczenia
zamieszczonego w rozdziale Schematy potaczen.

2 Bezpieczenstwo
Uwzglednij nastepujace wskazowki dotyczace bezpieczenstwa:

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen ciata w wyniku niezastosowania sie

do wskazowek i instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa!l

Niezastosowanie sie do tresci wskazowek i instrukcji dotyczacych bezpieczeristwa

moze spowodowac porazenie elektryczne, pozar oraz / lub ciezkie obrazenia ciata.

W Stosowanie sie do tresci podanych w ninigjszej instrukcji montazu i eksploatacji
wskazowek i zalecen dotyczacych bezpieczeristwa zmniejsza zagrozenie wystapie-
nia wypadkéw i szkéd materialnych w trakcie pracy urzadzenia i w trakcie wyko-
nywania prac dotyczacych urzadzenia.

W Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac dotyczacych urzadzenia catkowicie prze-
czytaj instrukcje montazu i eksploatacji, a w szczegdlnosci rozdziat Bezpieczen-
stwo oraz wszystkie wskazowki dotyczace bezpieczenstwa. Przeczytany tekst
musi zostac zrozumiany.

W Nieprawidtowe, niewtasciwe lub niezgodne z przeznaczeniem wykorzystanie bra-
my albo sterowanego pomostu przetadunkowego moze spowodowac niebezpie-
czenstwo.

W Wszystkie instrukcje i wskazowki dotyczace bezpieczenstwa nalezy zachowac na
przysztosc.

W Stosuj wytacznie oryginalne czesci zamienne producenta. Nieprawidtowe lub
uszkodzone czesci zamienne moga spowodowac uszkodzenia, nieprawidtowe
dziatanie lub catkowita awarie urzadzenia.

B Brama nie moze by¢ wykorzystywana przez dzieci do zabaw.

W (Czyszczenie i konserwacja u uzytkownika nie maga by wykonywane przez dzieci
pozostajace bez opieki i nadzoru.

2.1 Bezpieczenstwo pracy

Stosowanie sig do tresci podanych w niniejszej instrukcji wskazowek i zalecen doty-
czacych bezpieczenstwa zmniejsza zagrozenie wystapienia wypadkow i szkéd mate-
rialnych w trakcie pracy urzadzenia i w trakcie wykonywania prac dotyczacych urza-
dzenia. Niezastosowanie sig do wskazowek i instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa
oraz przepisow dotyczacych zapobiegania wypadkom i ogdlnych zasad bezpieczenstwa
oznacza catkowite wytaczenie odpowiedzialnosci i mozliwosci zgtaszania roszczen wy-
nikajacych z odpowiedzialnosci producenta Lub jego przedstawicieli.

2.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Sterowanie jest przeznaczone wytacznie do obstugi stanowiacego zakres dostawy po-
mostu przetadunkowego z wysuwng rampa oraz podtaczonego systemu bramy. Zmia-
ny dotyczace produktu moga by¢ przeprowadzone wytacznie po uzyskaniu pisemnego
zezwolenia producenta. Inne zastosowanie niz zgodne z przeznaczeniem urzadzenia
0znacza zastosowanie nieprawidtowe.

2.3 Przewidywalne, nieprawidtowe zastosowanie urzadzenia
Przewidywalne, nieprawidtowe zastosowanie urzadzenia to:

MW z3stosowanie pomostach z wysuwna rampg innych producentow

W zastosowanie w pomostach klinowych

W przejezdzanie przez pomost przetadunkowy przy wytaczonym uktadzie sterowania

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne oraz / ub obrazenia
ciata 0sob, wynikajace z przewidywalnego, nieprawidtowego zastosowania urzadzenia

2.4 Kwalifikacje personelu

Czynnosci dotyczace systemdw mechanicznych (usuwanie usterek i naprawy) moga
by¢ wykonywane przez nastepujace osoby:
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W Specjalisci posiadajacy odpowiednie wyksztatcenie, np. mechanik przemystowy
Specjalista to pracownik posiadajacy umiejetnosc oceny przekazywanych prac i moz-
liwych zagrozen. Umiejetnosci te wynikaja z posiadanego wyksztatcenia tych osdb,
ich wiedzy i doswiadczenia oraz znajomosci odpowiednich zasad.

Czynnosci dotyczace systemdw elektrycznych (usuwanie usterek, naprawy i demonta-
7e) moga byc przeprowadzane przez nastepujace osoby:

W Wykwalifikowani elektrycy

Wykwalifikowany elektryk musi posiadac umiejetnosc czytania i rozumienia schema-
tow elektrycznych, uruchamiania, konserwacji i utrzymania sprawnosci technicznej
urzadzen elektrycznych, wykonywania okablowania szaf elektrycznych i sterowniczych
i instalowania oprogramowania sterujacego. Musi takze potrafi¢ zagwarantowa¢
sprawnos¢ komponentdw elektrycznych i rozpoznawac mozliwe zagrozenia Stwarzane
przez systemy elektryczne i elektroniczne.

Do obstugi produktu upowaznione sa nastepujace osoby:

W (perator

Operator ma obowiazek przeczytania i zrozumienia instrukcji, w szczegolnosci roz-
dziatu "Bezpieczeristwo", oraz musi mie¢ Swiadomosc zagrozen zwigzanych z obstuga
bramy Lub sterowanego pomostu przetadunkowego.

Operator musi by¢ przeszkolony w zakresie obstugi bramy oraz Sterowanego pomostu
przetadunkowego.

2.5 Zagroienia, ktore moga wynikac z eksploatacji bramy ze
sterowanym pomostem przetadunkowym.

Urzadzenie poddane zostato analizie ryzyka. Bazujaca na niej konstrukcja i wykonanie
produktu odpowiada aktualnie stosowanym standardom i nowoczesnym rozwigzaniom
technicznym. Produkt zapewnia bezpieczenstwo w przypadku prawidtowej eksploata-
¢ji. Mimo to, eksploatacja urzadzenia wiaze sie z ryzykiem resztkowym!

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zwiazane z napieciem elektrycznym!

Porazenia pradem elektrycznym ze skutkiem Smiertelnym w przypadku

dotkniecia elementow przewodzacych prad elektryczny. W przypadku

prowadzenia prac dotyczacych systemdw elektrycznych zastosuj sie do

nastepujacych zasad bezpieczenstwa:

W (dtacz urzadzenie od zasilania

W Jabezpiecz przed omytkowym wtaczeniem

W Sprawdz, czy urzadzenie zostato rzeczywiscie odtaczone od napiecia

B (Czynnosci dotyczace systemdw elektrycznych moga by¢ wykonywane
tylko przez wykwalifikowanych pracownikéw dziatajacych pod nad-
zorem i kierownictwem elektrykéw. Czynnosci te muszq by¢ przepro-
wadzane zgodnie z zasadami i dyrektywami elektrotechnicznymi.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia przez ruchomy pomost
przetadunkowy!

Ruch pomostu przetadunkowego moze spowodowac zmiazdzenie kodczyn
0s6b.

B Pomost przetadunkowy musi by widoczny z miejsca jej terowania.

W Podczas podnoszenia i opuszczania pomostu przetadunkowego nie
wolno przebywa¢ w jego zasiegu ruchu.
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/\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo potkniecia sie lub upadku podczas

zatadunku!

Po wytgczeniu uktadu sterowania, zadziataniu wytacznika awaryjnego Lub

wiaczeniu blokady ponownego rozruchu, pozycja ptywajaca pomostu

przetadunkowego jest nieaktywna i zmiany wysokosci samochodu

ciezarowego nie sa kompensowane.

B Nie wjezdzaj na pomost przetadunkowy, dopdki nie zostanie on po-
nownie uruchomiony.

/\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo zmiaidzenia i uderzenia przez zamykajaca sie
é brame!

W trakcie zamykania bramy moze dojs¢ do uderzenia lub kolizji osob z

)\ brama.
B Brama musi by¢ widoczna z miejsca sterowania jej napedem.

2.6 Urzadzenia bezpieczenstwa i urzadzenia ochronne

W Wtacznik gtowny / wytacznik awaryjny
Wiacznik gtowny powoduje odtaczenie wszystkich biegundw zasilania Sieciowego
jednostki sterujacej oraz sterowanego pomostu przetadunkowego. Wtaczenie wy-
tacznika gtéwnego w trakcie ruchu pomostu przetadunkowego spowoduje jego
natychmiastowe zatrzymanie.

W Wytacznik awaryjny
Wytacznik awaryjny nie jest nalezy do zakresu dostawy. System umozliwia jednak
podtaczenie jednego lub wiecej wytacznikow awaryjnych. Tego typu wytacznik
awaryjny umozliwia zatrzymanie sterowanej bramy i pomostu przetadunkowego.
W dalszej czesci instrukcji obstugi, koniecznosc dostarczenia wytacznika awaryj-
nego Lub wytacznikéw awaryjnych przez klienta nie jest okreslana.

/\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo potkniecia sie lub upadku podczas

zatadunku!

Po wytgczeniu uktadu sterowania, zadziataniu wytacznika awaryjnego Lub

wiaczeniu blokady ponownego rozruchu, pozycja ptywajaca pomostu

przetadunkowego jest nieaktywna i zmiany wysoko$ci samochodu

cieZarowego nie sa kompensowane.

W Nie wjezdzaj na pomost przetadunkowy, dopdki nie zostanie on po-
nownie uruchomiony.

Do sterownika mozna podtaczy¢ inne urzadzenia zabezpieczajace, takie jak wytaczniki
awaryjne Lub Kliny blokujace kota. Persanel musi by¢ przeszkolony w zakresie doty-
czacym zastosowanej konfiguracji i funkcji wytacznikow awaryjnych.

2.7 Postepowanie w przypadku wystapienia sytuacji awaryjnej

W Wytacznik awaryjny
Jesli wytacznik awaryjny zostat podtaczony po stronie instalacji klienta, po wy-
stapieniu sytuacji awaryjnej odblokuj go, wykonujac podang przez producenta
procedure.



3 Opis produktu

3.1 Elementy obstugi systemu sterowania
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Wskaznik LED

Przycisk AUTO

Przycisk "0TWORZ" otwarcia bramy
Przycisk "ZATRZYMAJ" zatrzymania bramy
Przycisk zamkniecia bramy

Dioda LED , WOZEK"

Pokrywa obudowy ptyty gtéwnej

Przycisk SLOD

Przycisk RETURN pomostu przetadunkowego
Przetacznik gtowny / wytacznik awaryjny
Przycisk KOREKTA

Przycisk QUICK-DOCK

Zielona dioda LED zatwierdzenia przycisku
Symbol serwisowania

Symbol ostrzegawczy

Pokrywa obudowy modutu sterowania bramy
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3.2 0golne informacje dotyczace s
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Modutu sterowania bra

my (T75)
iVision - ptyta gtdwna TM15338bxxxxx
Modut rozszerzenia

3.3 Tabliczka znamionowa
Tabliczka znamionowa znajduje sie z boku obudowy sterowania. Uwzglednij podane

parametry przytacza. Przyktadowa ilustracja:

1

N
|
|

\

AN

N\
NEAN

NAVAN

WN XXXXXX XX/XX

NN

| \ \J_Made in Germany
A A}

~ o~ Tl A~ W N —

6 5 4
Typ sterowania
Producent i adres
Napiecie zasilania

3

Natezenie pradu elektrycznego

Maks. moc silnika
Stopien ochrony
Numer WN
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3.4 Dane techniczne

Nr tabliczki znamionowej: WN24059050850
Wysokos¢ x szeroko$c x gtebokos¢ 520 mm x 215 mm x 120 mm
Przeloty kablowe 2xM16

6 x M20

1 x M20 z rowkiem

Napiecie zasilania

IN-400 V/3N-230 V

Napiecie sterujace iVision

26V 0C

Napiecie sterujace 175

26V 0C

4 instalacji

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zwiazane z napieciem elektrycznym

Urzadzenie korzysta z niskiego napigcia (230/400 V AC). Przed

przystapieniem do instalacji nalezy uwzglednij nastepujace zasady:

B Wszystkie prace dotyczace potaczen elektrycznych nalezy zlecic wy-
kwalifikowanemu elektrykowi.

B Podtaczenie do sieci musi by¢ wykonane zgodnie z parametrami do-
stepnego napiecia sieciowego.

Napigcie sterujace zaworu (ptyta gtowna
X6)

24V DC, maks. 18 W na zawor

Napigcie systemu hydraulicznego (ptyta
gtowna X2)

3~400 V/ 3~230 V[ maks. 3KW

Napiecie wyjSciowe (ptyta gtowna X11)

230V/2A
Typ bezpiecznika bx20 2AT

Maks. moc napedu bramy

maks. 0,6 KW przy 230 V AC
maks. 1,1 kW przy 400 V AC

Pobdr mocy praca / gotowos¢

T75: 24W [ <10W
Vision: 42W / <10W

Bezpieczenstwo zgodnie z EN 13849-1

W iVision - X4: Stopp-A: Kat.2 / PL=¢

W 175 - J3.1/2/3: Sterowanie zabezpie-

czenia krawedzi zamykajacej kat.2 /
PL=c
W 175 - J3.4/: Stopp-A: Kat.2 / PL=¢

Stopien ochrany

IP 65

Temperatura pracy

+50 °C

-20 °C

Producent

Docking Solutions and Service GmbH
Springrad 4

0-30419 Hannover
www.mydocking.com
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Oprdcz wskazowek i instrukeji uwzglednij takze ilustracje zamieszczone w
rozdziale ,Ilustracje”.

4.1 Konieczne narzedzia

Do montazu sterowania wymagane s3 nastepujace narzedzia:
Miarka stolarska lub tasma pomiarowa

Poziomica

Wiertarka

Wiertto 6 mm

Srubokret krzyzakowy PH, wielkosc 2

Srubokret ptaski SL3

Srubokret Torx, rozmiar 720

W (towek stolarski

4.2 Otwieranie pokrywy sterowania
Otwdrz obie pokrywy sterowania na gdrze i na dole poprzez poluzowanie dwdch Srub
po lewej Lub prawej stronie pokrywy.

4.3 Montaz sterowania

Wyhbor miejsca montazu

Przy wyborze miejsca montazu uwzglednij wymagania zamieszczone w danych
technicznych.

Zamontuj sterowanie zgodnie z ilustracja (schematem wiercenia).



4.4 Schemat przytaczeniowy
Ptyta gtéwna TM153385xxxxx z modutem rozszerzenia
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4.5 Przytacze - ptytka gtowna z modutem rozszerzenia

1. Przytacze sieciowe X1

Sprawdz przytacze sieciowe
W Sprawdz, czy po stronie instalacji budynku zastosowano bezpiecznik 10 A.
W Sprawdz, czy przytacze sieciowe jest podtaczone prawoskretnie.

W Sprawdz, czy wykonane przytacze sieciowe jest zgodne z fabrycznym przytaczem
sieciowym sterowania.

W W przypadku stwierdzenia réznic, ponownie wykonaj okablowanie sterownika.
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iVision - X1
iVision - X2
iVision - PE
iVision - X3
iVision - X4

Przytacze sieciowe (L1, L2, L3, N)

Wyjscie pompy hydraulicznej (U.V.W)

Przytacze uziemienia @

Wyjscie przekaznika stanu 1 (styk bezpotencjatowy)

Wejécie obwodu bezpieczenstwa wytacznika awaryjnego (bezpoten-
cjatowe)

Wyjscie zaworu 1 zaworu 2 (24 V DC, 2 A)

Wejscia bezpotencjatowe (czujnik klina kota, czujnik pozycji pomostu
przetadunkowego, zatwierdzenie sterowania)

Gniazdo karty Bluetooth (BTD-K)

Wewngtrzne potaczenie modutu sterowania bramy (T75)

Gniazdo klawiatury foliowej

Gniazdo modutu rozszerzenia iVision

Wiyjscie 230 V AC / 3,15 A urzadzeri dodatkowych

Przytacze, zawdr 3 (24 V DC, 2 A)

Bezpotencjatowy styk przekaznika, rekaw doszczelniajacy
Bezpotencjatowy styk przekainika (przekaznik stanu 2)

Styk bezpotencjatowy, sygnalizator swietlny, stanowisko przetadunku
wolne/zajete

Niewykorzystany

Wejscie, zewnetrzne elementy sterowania, pomost przetadunkowy
Wyjscia przekaznikowe, kontrolka ostrzegawcza, btad 10-slide
(24VDC, 2 A)

RS48b Bus

Wejscia (czujnik Klina kota, czujnik samochodu cieZarowego, czujnik
dolnej pozycji pomostu przetadunkowego)

Niewykorzystany

iVision - X30  Niewykorzystany

iVision - X31  Ztacze programowania

iVision - JPT~ Wybor, przerwanie RS485

iVision - LEDT Dioda LED statusu

iVision - ST1 Ztacze programowania

iVision - Xb
iVision - X6

iVision - X7
iVision - X8
iVision - X9
iVision - X10
iVision - X11
iVision - X20
iVision - X21
iVision - X22
iVision - X23

iVision - X24
iVision - X25
iVision - X26

iVision - X27
iVision - X28

iVision - X29

[ %)

Sterowanie jest wyposazone we wtyczke CEE 16 A i przewdd o dtugosci ok. 1 m, goto-
wy do podtaczenia zgodnie z ilustracja BN (3 x 400 V, N, PE).
W przypadku zasilania z gniazda 3 x 230 V PE, wybierz przytacze zgodnie z ilustracja

Upewnij sie, ze po wykonaniu instalacji dostep do roztacznika sieciowego nie jest
utrudniony.

2. Wyjscie X2 pompy hydraulicznej

[lustr. E i m Podtacz silnik hydrauliczny do zacisku X2 i zwrdci¢ uwage na prawi-
dtowe podtaczenie faz.

3. Wyjscie X3 przekainika stanu

lustr. [EY Przytacze oswietlenia przetadunku

Podtacz odwietlenie przetadunku do zacisku X3 i ustaw warto$¢ 3 w punkcie 53 me-
nu.

Jezeli modut sterowania bramy zgtasza otwarcie bramy, przekaznik stanu przetacza i
oswietlenie obszaru przetadunku zostaje wtgczone.

[lustr. m Przytacze sygnalizatora czerwono-zielonego (pozycji spoczynkowej)
Podtacz czerwono-zielony sygnalizator Swietlny do zacisku X3 w celu zapewnienia sy-
gnalizacji ustawienia pomostu przetadunkowego w pozycji spoczynkowej. W tym celu
ustaw wartos¢ b w punkcie 53 menu. Zielony sygnalizator wtacza sie po ustawieniu
pomostu przetadunkowego w pozycji spoczynkowej. Czerwony sygnalizator wiacza sie
po wyjsciu z pozycji spoczynkowej. Przekaznik jest sterowany przez czujnik pozycji
spoczynkowej pomostu przetadunkowego (punkt menu 15=1). Jezeli czujnik ten nie
z0stanie zastosowany, przekaznik stanu przetaczy z opéznieniem czasowym po obni-
Zeniu pomostu.

4. Wejscie wytacznika awaryjnego X4

/\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo potkniecia sie lub upadku podczas

zatadunku!

Po wytaczeniu uktadu sterowania, zadziataniu wytacznika awaryjnego Lub

wiaczeniu blokady ponownego rozruchu, pozycja ptywajaca pomostu

przetadunkowego jest nieaktywna i zmiany wysokosci samochodu

ciezarowego nie s3 kompensowane.

W Nie wjezdzaj na pomost przetadunkowy, dopdki nie zostanie on po-
nownie uruchomiony.

Usun mostek zacisku przytacza X4 i podtacz jeden Lub wiecej wytacznikow awaryjnych
(potaczenie szeregowe) zgodnie z ilustracja. Nacisniecie spowoduje zatrzymanie po-
mostu przetadunkowego.

5. Wyjscie X5 zawor 1i zawor 2

Podtacz zawory hydrauliczne V11 V2 systemu hydraulicznego do zacisku X5 zgodnie z
ilustracja.
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6. Wejscie X6.2 Przetacznik kluczykowy
Istnieje mozliwo$¢ podtaczenia przetacznika kluczykowego zgodnie z ilustracja.

W celu zablokowania lub odblokowania sterowania, zacisk przytacza X6.2 moze z0-
stac skonfigurowany do podtaczenia przetacznika kluczykowego. W punkcie 14 menu
ustaw odpowiednia warto$¢ od 2 do 6.

7. Wejscie X6.3 Czujnik pozycji pomostu przetadunkowego

Czujnik pozycji pomostu przetadunkowego (Punkt 15=1 menu)

Po podtaczeniu tego czujnika sterowanie jest przetaczane do trybu gotowosci po osia-
gnieciu potozenia spoczynkowego. Spowoduje to wytaczenie wszystkich zawordw i
zmniejszenie zuzycia energii elektrycznej.

Zgodnie z ilustracja podtacz czujnik do zacisku przytacza X6.3 i ustaw wartosc 1w
punkcie 15 menu. Styk czujnika jest w pozycji spoczynkowej zwarty.

br - braz bk - czarny bl - niebieski

8. Gniazdo karty X7 Bluetooth BTD K

Karta Bluetooth BTD-K umozliwia konfiguracje napedu za pomoca aplikacji .. NovoAs-
sist”.

Podtacz karte Bluetooth do gniazda X7 zgodnie z ilustracja. Karta Bluetooth zostanie

automatycznie rozpoznana. W celu przeprowadzenia konfiguracji zastosuj sie do
wskazéwek aplikacji.

9. Wyjscie X21 zewnetrzne sterowanie uszczelnienia bramy

Styk przekaznika jest przystosowany do maks. 24V / 1 A. Bezposrednie podtaczanie
dmuchawy bramy z zastosowaniem pradu 230 V AC jest zabronione.

Zgodnie z ilustracja podtacz zewnetrzne sterowanie uszczelnienia bramy do zacisku
X21.

Punkty menu 20, 21 i 22 umozliwiajg aktywowanie uszczelnienia bramy NovoSe-

al S620 przed jej otwarciem i jego ponowne dezaktywowanie po zamknieciu.

10. WyjScie X22 przekaznika stanu

Zgodnie z ilustracja wykorzystaj styki bezpotencjatowe w celu zablokowania ze-
wnetrznego sterowania. Przekaznik przetacza w zalezno$ci od wybranego sygnatu
wejsciowego.

11. Wyjscie X23 kontrolka, stanowisko zatadunku wolne/zajete

Zgodnie z ilustracja podtacz sygnalizator czerwony-zielony do zacisku przytacza X23.

Gdy punkt przetadunku jest zajety (pomost przetadunkowy nie jest ustawiony w pozy-
¢ji spoczynkowej/brama nie jest zamknigta), wtaczone zostanie czerwone Swiatto sy-
gnalizatora. Gotowosc¢ stanowiska zatadunkowego do eksploatacji jest sygnalizowana
zielonym kolorem sygnalizatora Swietlnego. Sygnalizator $wietlny wtgcza zielone
Swiatto po ok. 30 sekundach od osiagniecia pozycji spoczynkowej.

12. Wejscie X25 zewnetrznego operatora pomostu przetadunkowego

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia przez ruchomy pomost
przetadunkowy!

Ruch pomostu przetadunkowego moze spowodowac¢ zmiazdzenie kofczyn
0sb.

W Jewnetrzne elementy sterowania montuj wytacznie w miejscach za-
pewniajacych petng widoczno$¢ pomostu przetadunkowego.

& W Pomost przetadunkowy musi by¢ widoczny z miejsca jej terowania.
W Panel sterowania zewnetrznego operatora musi by¢ wyposazony w
wytacznik awaryjny.

Zgodnie z ilustracja podtacz zewnetrzny element sterowania do zacisku przytacza X25.

132 | Novoferm

13. Wejscie czujnika obecnosci samochodu cigzarowego X28 / Czujnik klina
kota

lustr. [EX Zgodnie z ilustracja podtacz czujnik rozpoznawania ciezardwki do zacisku
przytacza X28.

Status czujnika jest przekazywany za posrednictwem potaczenia z chmura danych.
llustr. [BY Podtacz czujnik klina kota do zacisku X28. Czujniki klina kota jest zwarty
po ustawieniu klina kota.

br - braz gr - szary bk - czarny

4.6 Zestawienie - modutu sterowania bramy (T75)
Modutu sterowania bramy (T75)

® O

Js
Jn J
Lo 17

L e

O
[
[

X1 X2
o EEE 0

T75 - J1 Wejscie, zewngtrzne przyciski sterowania/przetacznik kluczykowy

(otwarcie/wstrzymanie/zamkniecie)

Wejécie, bramka $wietlna 2- lub 4-przewodowa

Wejscie, zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 0SE/8K2/DW, czujnik na-
ciggu liny, czujnik drzwi Sluzowych, wytacznik awaryjny

Przytacze anteny

Gniazdo odbiornika radiowego

Gniazdo modutu rozszerzenia/RSE

Niewykorzystany

T75-J8  Niewykorzystany

T75-J9 Gniazdo przewodu silnika - cyfrowy wytacznik krancowy (DES)

175 - )11 Niewykorzystany

175 - X1 Wewnetrzne zasilanie, modut sterowania bramy T75

175 - X2 Gniazdo przewodu silnika - naped bramy

175 -X3  Bezpotencjatowe wyjscie przekaznikowe 1, status przekaznika bramy
T75 - X4 Wyjécie 24 V DC, maks. 150 mA

175 - BUT Modut komunikacji z ptyta gtéwna iVision

175 - J2
175 - 13

175 - Jb
175 - Jb
175 - J6
175 - J7



4.7 Przytacze modutu sterowania bramy (T75)
1. Gniazdo X2i J9 (T75) przytacza silnika

Bl prizewid podtaczenia silnika i cyfrowego wytacznika krancowego DES zostat za-
montowany fabrycznie. Wykonanie przytacza polega na utozeniu statego przewodu
podtaczenia silnika i jego podtaczeniu do odpowiednich zaciskow. Zastosuj cyfrowy
wykacznik kraficowy zgodny z przepisami PL ¢ wedtug normy EN 13849-1 (DESS3,
DESA4).

Wycinek b | ilustracji przedstawia przytacze czujnika zerwania sprezyny / zabezpie-
czenia przed odwinieciem.

W przypadku zadziatania zabezpieczenia przed peknieciem sprezyny, zadaniem ste-
rownika jest zabezpieczenie przed ponownym uruchomieniem. Zadanie to jest realizo-
wane za posrednictwem czujnika zabezpieczenia przed zerwaniem sprezyny i samo-
czynnego zamkniecia sie bramy. Zastosuj czujniki w wersji normalnie zamknietej NC z
wymuszonym roztaczeniem zgodnie z norma EN 60947-5-1, zatacznik K. Czujniki te
nalezy podtaczy¢ do listwy stykow cyfrowego wytacznika krancowego (DES) w trakcie
uktadania statego przewodu.

2. Wejscie J2 (T75) bramka $wietlna

Nie przerywaj przesuwu programowania do rozpoznawania pozycji bramki
$wietlnych

Automatyczne rozpoznawanie pozycji zainstalowanej bramki Swietlnej nie moze zostac
przerwane.

Wybierz jeden z wariantow podtaczenia bramek $wietlnych:
lustr. [N 2-przewodowa bramka Swietlna LS2

lustr. Y 4-przewodowa bramka Swietlna LSb z funkcja testu
[lustr. K&l Odblaskowa bramka $wietlna

Nastepnie wybierz odpowiednia fotokomdrke w punkcie 36 menu.

3. Wejscie J3 (T75) gniazdo przytacza bramy / wytacznik awaryjny
/\ OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia i uderzenia przez zamykajaca sie
brame

Listwa czujnikowa moze by¢ wykorzystywana jako zabezpieczenie

‘. krawedzi zamykajacej wytacznie wraz z funkcja testowa.
:E'§: W Wtym celu ustaw wartos¢ 2 w punkcie 35 menu.

Ilustr. E Puszka przytaczeniowa bramy umozliwia podtaczenie zabezpieczenia kra-
wedzi zamykajacej, styku drzwiowego i czujnika naciagu liny. W przypadku zastoso-
wania w systemie bramy, styk drzwi sluzowych (model Entrysense 6k8) podtacz do
puszki przytaczeniowej bramy. Styk drzwi $luzowych i czujnik naciagu liny s potaczo-
ne szeregowo elektrycznie i sa monitorowane przez sterowanie.

W celu podtaczenia styku drzwi Sluzowych do gniazda bramy, wybierze jedno z dwdch
przytaczy, odtacz opornik 2 kOhm zacisku i podtacz styk. Styk drzwi Sluzowych Entry-
sense jest testowany zgodnie z przepisami PL ¢ wg normy EN 13849-1 i jest monito-
rowany przez sterowanie bramy.

Czujnik naciagu liny musi by stykiem normalnie zamknigtym zgodnym z norma EN
60947-b-1, zatacznik K. Przewdd zasilania gniazda przytacza bramy musi by¢ utozony
na skrzydle bramy w spos6b zapewniajacy zabezpieczenie przed uszkodzeniem.

W trybie impulsowym sterowania bramy podtacz zabezpieczenie krawedzi zamykajacej
do gniazda przytacza bramy. Nastepnie wybierz odpowiednie ustawienie w punkcie 35
menu. Wartosc rezystancji pomiarowej zabezpieczenia krawedzi zamykajacej 8k2 jest
wyswietlana po dtugim nacisnieciu przycisku PROG w punkcie 35 menu. Przyktad:
Wartos¢ 82 oznacza 8k2. Nacisnij krotko przycisk PROG, aby anulowac wyswietlanie.

lustr. Y Podtacz opcjonalny wytacznik awaryjny szeregowo do gniazda przytacza
bramy.

4. Gniazdo J5 (T75) odbiornika radiowego

W celu uzycia nadajnika recznego, podtacz modut odbiornika (opcja) zgodnie z ilu-
stracja J i podtacz antene do styku J4. W celu zaprogramowania nadajnika recznego
wykanaj czynnosci opisane w punkcie Programowanie bezprzewodowego nadaj-
nika recznego w rozdziale Programowanie modutu sterowania bramy (T75) / Menu 6,
ustawienia radia.

5. Wyjscie X4 i przekaznik stanu X3 (T75)

Modutu sterowania bramy jest wyposazony w przekaznik stanu podtaczony do zacisku
X3. Maksymalne obciazenie wynosi: 250 VAC /2 Alub 24V DC/ 1A,

Dodatkowo modutu sterowania bramy jest wyposazony w wyjscie 24 V podtaczone do
zacisku X4 umozliwiajace sterowanie za pomocq przekaznika stanu. Patrz ilustracja.

Maksymalne obciazenie wyjscia 24 V wynosi 150 mA.
Wybrana funkcja przekaznika definiowana jest w punkcie 45 menu.

5 Programowanie sterowania pomostu

przetadunkowego
W celu zaprogramowania uktad sterowanie otwdrz dolna pokrywe obudowy.

Programowanie jest sterowane z poziomu menu. Programowanie zostato doktadnie
opisane w kolejnym rozdziale Procedura programowania. Rozdziat Graficzna ilu-
stracja oprogramowania zawiera skrcona, graficzng forme tej informacji. Rozdziat
Lestawienie programowania zawiera opis petnego zakresu menu.

5.1 Procedura programowania

W celu przeprowadzenia zmian w oprogramowaniu, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Naci$nij przycisk PROG (4) przez 2 sekundy, aby przej$¢ do trybu programowania
sterowania. Wyswietlacz LED (1) zawiera dostepne menu gtowne (zwane dalej
“menu"). Dostepnych jest maksymalnie 9 menu.

2. 7a pomoca przyciskow nawigacji w gore (3) i w dot (5) wybierz odpowiednie me-
nu. Wyswietlacz LED (1) oznacza aktualnie wybrang pozycje wartoscia 1-9.

3. PotwierdZ wybor przyciskiem PROG (4). Pierwsza cyfra wyswietlacza LED (1)
oznacza aktualnie wybrane menu. Druga cyfra oznacza aktualny punkt podmenu
w ramach tego menu.

4. Za pomoca przyciskow nawigacji w gore (3) i w dot (5) wybierz zadany punkt me-
nu. tacznie dostepnych jest do 10 punktéw menu (0-9). Wyswietlacz LED (1)
wskazuje aktualny wybdr jako wartosc 0-9.

b. PotwierdZ wybor przyciskiem PROG (4). Aktualnie ustawiona wartosc dla danego
punktu menu bedzie btyskac na wyswietlaczu LED (1).
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6. Ustaw odpowiednia wartosc za pomoca przyciskow nawigacji w gére (3) lub w
dot (5). W zalezno$ci od punktu menu, mozliwe jest wprowadzenie wartosci od 0
do 99.

7. PotwierdZ wprowadzong wartos¢ poprzez naciéniecie przycisku PROG (4). Piecio-

krotne bty$niecie kropki LED (2) na wyswietlaczu LED (1) oznacza potwierdzenie
wprowadzonej warto$ci i poprzedza powrdt do wyboru punktu menu.

8. W celu zakoriczenia programowania, wielokrotnie naciskaj przycisk nawigacji w
gore (3), az na wyswietlaczu pojawi sig wskazanie - -.

9. PotwierdZ wybor przyciskiem PROG (4) w celu wyjscia z trybu programowania.

Graficzna ilustracja procesu programowania

Menu Punkt menu Wybor

-
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=
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-
1
-
1

Aktywacja programowania

Y
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<
{
{
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5.2 Menu 1 Ustawienia podstawowe
Przeciazenie silnika hydraulicznego (punkt menu 10)

Usterka w wyniku nieprawidtowego ustawienia zaworu ograniczenia
cisnienia DB1

Skontroluj ustawienie zaworu ograniczenia cisnienia DB1 agregatu hydraulicznego.
Nieprawidtowe ustawienie zaworu ograniczenia cisnienia DB1 moze spowodowac
uszkodzenie systemu hydraulicznego

Uszkodzenie uktadu sterowania lub hydrauliki spowodowane
zastosowaniem nieprawidtowych parametrow

Nieprawidtowe ustawienie czasu automatycznego moze prowadzi¢ do uszkodzenia
sterowania lub hydrauliki.

W zaleznosci od ustawionej wartosci pradu, serownik wytacza pompe, jezeli wartos¢
ta zostanie przekroczona. Prawidtowa wartos¢ szczytowego przeptywu podana jest w
dokumentacji agregatu hydraulicznego:

1. Wybierz w sterowaniu punkt menu 1 “Ustawienia podstawowe pomostu przeta-
dunkowego" i przejdz do punktu 10 menu "Szczytowy przeptyw pompy silniko-
wej".

2. Ustaw zadang wartos¢ szczytowego przeptywu.

Funkcja wejscia X6.2 (punkt 14 menu)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie dziatania zacisku wejsciowego X6.2. Mozliwe
jest wykorzystanie nastepujacych funkgji:

Funkcja . Klin blokujacy koto”

Funkcja . Klin blokujacy” jest podtaczona do zacisku X28.

Funkgja , Przetacznik kluczykowy: Blokada klawiatury foliowej”

Funkcja ta umoiliwia dezaktywowanie przyciskéw sterowania na obudowie sterowa-
nia.

Funkcfa . Przetacznik kluczykowy: Blokada zewnetiznego sterowania (przytacze X25)"
Funkcja ta umozliwia dezaktywowanie elementdw sterowania podtaczonych do zaci-
sku przytacza X2b.

Funkgja Przetacznik kluczykowy: blokada sterowania”

Funkcja ta umozliwia dezaktywowanie wszystkich przyciskéw sterowania na obudowie
sterowania.

Funkgja ., Przetacznik kluczykowy: Zatwierdzenie obstugi przez 10 lub 300 sekund”
Funkcja ta powoduje zablokowanie sterowania po zatrzymaniu pomostu przetadunko-
wego w pozycji spoczynkowej lub po zamknieciu bramy. Aktywowanie wejécia X6.2
umozliwi obstuge sterowania przez wybrany czas. Po przesunieciu pomostu przeta-
dunkowego Lub otwarciu bramy sterowanie pozostaje aktywowane az do wystapienia
opisanego powyzej warunku zablokowania.

Funkcja wejscia X6.3 (punkt 15 menu)

Podtaczenie czujnika pozycji spoczynkowej pomostu przetadunkowego oraz aktywo-
wanie wejscia X6.3 (punktu 15=1 menu) spowoduje przejscie sterowania po okreslo-
nym czasie do trybu gotowosci i wytaczenie wszystkich zawordw.

Wyhor czujnika pozycji bramy (punkt 16 menu)

Komunikat pozycja bramy OTWARTA i pozycja bramy ZAMKNIETA jest realizowany z
uzyciem wewnetrznej komunikacji modutu sterowania bramy. Z tego powoduj konfi-
guracja nie jest konieczna.



Blokada urzadzenia (punkt menu 17, tylko punkt 1820 menu)

Ten punkt menu w potaczeniu ze sterowaniem bramy (punkt 18 menu) umozliwia
konfiguracje blokady sterowania pomostu przetadunkowego i Sterowania bramy.

Mozliwe jest wykorzystanie nastepujacych funkcji:
Opcja . Konfiguracja z blokada”

Sterowanie pomostu przetadunkowego i sterowanie bramy sg wzajemnie zablokowane
w sposéb umozliwiajacy zamkniecie bramy dopiero po osiagnieciu pozycji spoczynko-
wej. W przeciwnym przypadku, sterowanie pomostu przetadunkowego mozliwe jest
tylko przy catkowitym otwarciu bramy.

Opcja . Konfiguracja bez blokady”

Sterowanie pomostu przetadunkowego i sterowanie bramy nie s3 wzajemnie zabloko-
wane i moga by¢ obstugiwane niezaleznie od siebie.

Upcja .Blokada pomostu przetadunkowego”

Pomost przetadunkowy maze by¢ obstugiwany tylko przy catkowitym otwarciu bramy.
Brama moze by¢ obstugiwana niezaleznie od pozycji pomostu przetadunkowego.

Opcja . Aktywna tylko brama”

Wyhdr tej opcji oznacza dezaktywowanie przyciskéw sterowania pomostu przetadun-
kowego. Sygnaty wej$c nie sa przyjmowane. Przyciski obstugi bramy na pakrywie ste-
rowania umozliwiaja impulsowe sterowanie bramy.

Aktywowanie sterowania bramy (punkt 18 menu)

Konieczne jest ustawienie wartosci 2 = eksploatacja z napedem bramy DCC / modutu
sterowania bramy T75.

Blokada funkcji ,,QUICK-DOCK" przez funkcje ,,SLOD* (punkt menu 19)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie mozliwosci zastosowania przycisku & (QU-
ICK-DOCK) dopiero po wykonaniu funkcji .SLOD" lub mozliwosci niezaleinego zasto-
sowania przycisku @). Dodatkowo mozliwe jest okreslenie charakterystyki obnizania
pomostu przetadunkowego po nacisnieciu przycisku SLOD.

Punkt menu 19=0

Przycisk & moze zostac wykorzystany bez uprzedniego uruchomienia funkcji
.oL0D".

Po nacisnieciu przycisku SLOD, pomost przetadunkowy przesuwa sie do dolnej pozy-
Cji.

Punkt menu 19=1

Przycisk & zadziata dopiero po nacisnieciu przycisku SLOD.

Po nacisnieciu przycisku SLOD, pomost przetadunkowy przesuwa sie do dolnej pozy-
Cji.

Punkt menu 19=7

Przycisk @ moze zostac wykorzystany bez uprzedniego naciskania przycisku SLOD.

Po nacisnieciu przycisku SLOD, pomost przetadunkowy bedzie przesuwat sie przez
1 sekunde i nastepnie zatrzyma sie.

Punkt menu 19=3

Przycisk & zadziata dopiero po nacisnigciu przycisku SLOD.

Po nacisnieciu przycisku SLOD, pomost przetadunkowy bedzie przesuwat sie przez
1 sekunde i nastepnie zatrzyma sie.

5.3 Menu 2 Rekaw doszczelniajacy
Dmuchany rekaw doszczelniajacy (punkt 20 menu)

Ten punkt menu umozliwia aktywowanie Lub dezaktywowanie uruchamiania dmucha-
nego rekawa doszczelniajacego .NovoSeal 5620 przez zewnetrzne sterowanie.

Opdznienie wytaczenia rekawa doszczelniajacego (punkt 21 menu)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie czasu opdznienia wytaczenia rekawa doszczel-
Niajacego po osiagnieciu potozenia zamkniecia bramy.

Opdznienie otwarcia bramy po wtaczeniu rekawa doszczelniajacego

(punkt 22 menu)

Nacisniecie przycisku otwarcia zamknigtej bramy spowoduje wtaczenie rekawa do-
szczelniajacego przed otwarciem bramy. Ten punkt menu umozliwia okre$lenie opz-
nienia uruchomienia ruchu bramy.

5.4 Menu 5 Inne ustawienia

Wybor adresu sterowania (punkt 52 menu)

Sterowanie moze zosta¢ podtaczone do magistrali RS485. W tym celu konieczne jest
przypisanie do sterowania indywidualnego adresu w magistrali BUS. System umozli-
wia wybdr adresu w zakresie 1-99.

Funkcja wyjscia X3 przekaznika stanu (punkt 53 menu)

Mozliwe jest wykorzystanie nastepujacych funkcji:

Status krawedzi oporowej

Przekaznik stanu jest przyporzadkowany do czujnika klina kota i przetacza w zalezno-
$ci od stanu czujnika klina kota.

Sygnalizator Swietlny zatwierdzenia samochodu ciezarowego

Funkcja ta sygnalizuje stan miejsca przetadunku. W trakcie przetadunku (pomost
przetadunkowy nie znajduje sie w pozycji spoczynkowej), przekainik przetacza ze-
wnetrzny, czerwony sygnalizator Swietlny. Po nacisniecie przycisku pomostu przeta-
dunkowego RETURN, pomost przetadunkowy zostanie przesuniety do pozycji spoczyn-
kowej. W pozycji spoczynkowe] przekaznik stanu jest wytaczony co powoduje wtacze-
nie zielonego sygnalizatora Swietlnego. Samachdd ciezarowy moze wyjechac z miej-
sca przetadunku.

Status otwarcia bramy

Modut sterowania bramy zgtasza pozycje otwarcia bramy i przetaczenie przekaznika
stanu. Mozliwe jest podtaczenie sygnalizatora przetadunku, wtaczanego po otwarciu
bramy lub czerwono-zielonego sygnalizatora Swietlnego.

Status pozycji spoczynkowej pomostu przetadunkowego

Przekaznik stanu jest przyporzadkowany do stanu ,.pozycji spoczynkowej”. Po podta-
czeniu do zacisku X6.3 i aktywowaniu czujnika pozycji pomostu przetadunkowego,
przekaznik przetacza w zaleznosci od sygnatu czujnika. Jezeli zaden czujnik nie byt
podtaczony, przekaznik stanu przetacza po pojawieniu Sie stanu sterowania dla ,,po-
7ycji spoczynkowe;j” (po uptynigciu czasu opGznienia po nacisnigciu przycisku pomo-
stu przetadunkowego RETURN).

Funkcja przekaznika stanu X22 (punkt 54 menu)

Status krawedzi oporowej

Przekaznik stanu jest przyporzadkowany do czujnika klina kota i przetacza w zalezno-
$ci od stanu czujnika klina kota.

Status otwarcia bramy

Modut sterowania bramy zgtasza pozycje otwarcia bramy i przetaczenie przekaznika
stanu. Mozliwe jest podtaczenie sygnalizatora przetadunku, wtaczanego po otwarciu
bramy Lub czerwono-zielonego sygnalizatora Swietlnego.
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Wybér typu sterowania (punkt 59 menu)

Iwro¢ uwage na zastosowanie prawidtowych ustawien

Nieprawidtowe ustawienia moga prowadzi¢ do uszkodzen Lub nieprawidtowego
dziatania sterowania lub agregatu hydraulicznego.

Punkt menu 59 umozliwia ustawienie roznych wersji agregatu hydraulicznego. W za-
leznosci od stosowanego sterowania mozliwe jest wybranie tylko okreslonych typéw.
Wyhdr typu ma wptyw na sterowanie zaworéw. Zmiana typu spowoduje automatyczne
przejecie ustawien fabrycznych zapisanych dla danego typu.

5.5 Menu 8 Czasy sterowania pomostu przetadunkowego

Menu 8 zawierac bedzie rdzne punkty w zalezno$ci od typu agregatu hydraulicznego
wskazanego w punkcie menu 59.

Agregat hydrauliczny DS0110300 / DS0710360 [punkt menu 59=4):

Dostepne punkty menu 80, 81, 85, 86

Agregat hydrauliczny DS0110340 / DS0110370 [punkt menu 59=5):

Dostepne punkty menu 82, 83, 84, 85, 87, 88

Czas,,QUICK-DOCK" (punkt menu 80/82)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie czasu ruchu podnoszenia w trakcie realizacji
funkcji . QUICK-DOCK”. Nacisnigcie przycisku & (QUICK-DOCK) powoduje urucho-
mienie ruchu podnoszenia pomostu przetadunkowego przez ustawiony okres czasu.
Po uptynieciu tego czasu, podnoszenie jest przerywane i uruchomione zostaje wysu-
wanie rampy.

Automatyczne czasy powrotu (punkt menu 81/83/86/87)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie czasu podnoszenia pomostu przetadunkowego
po nacisnieciu przycisku powrotu pomostu przetadunkowego RETURN i bezpiecznego
obnizenia sie do pozycji spoczynkowej. Czas trwania podnoszenia moze by¢ okreslony
dla dwdch pozycji wyjsciowych pomostu przetadunkowego.

W Pomost przetadunkowy w potozeniu ptywajacym (punktu menu 81/83)

W Pomost przetadunkowy w potozeniu ,.SLOD” (punktu menu 86/87)

W celu okreslenia czasu, wpisz zadang warto$¢ w odpowiednim punkcie menu.
Czas wysuwu ,,SLOD” rampy (punkt menu 85)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie czasu maksymalnego wysuniecia rampy w
trakcie naciskania przycisku SLOD.

Czasy powrotu wsuwania rampy (punktu 84/88 menu)

Ten punkt menu umozliwia okreslenie czasu wsunigcia pomostu przetadunkowego po
nacisnieciu przycisku pomostu przetadunkowego RETURN i wykonaniu przez pomost
przetadunkowy operacji podnoszenia.

Czas trwania wsuwania rampy pomastu przetadunkowego moze by¢ okreslony dla
dwdch pozycji wyjsciowych pomostu przetadunkowego.

W Pomost przetadunkowy w potozeniu ptywajacym (punktu menu 84)

B Pomost przetadunkowy w potozeniu ,SLOD” (punktu menu 88)

W celu okreslenia czasu, wpisz zadana wartos¢ w odpowiednim punkcie menu.
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5.6 Menu 9 Serwis
Ograniczenie cykli (punkt 90 /92 / 94 menu)
Wybierz liczbe cykli, po ktérych aktywowane zostanie wskazanie serwisowe & ste-

rowania. Zerowanie licznika konserwacji nastepuje poprzez ponowne wskazanie liczby
cykli w odpowiednim punkcie menu.

Stan licznika cykli (punkt 91/ 93 / 95 menu)

Nacisnigcie przycisku PROG spowoduje podanie stanu licznika cykli od najwyzszej po-
tegi dziesietnej.

Stan licznika godzin pracy (punkt menu 96)

Nacisnigcie przycisku PROG spowoduje podanie stanu licznika godzin od najwyzszej
potegi dziesietne.

Stan historii btedow (punkt menu 97)

Nacisniecie przycisku PROG spowoduje wyswietlenie ostatnich dziesieciu zapisanych
w rejestrze btedow. Sekwencja wyswietlania rozpoczyna sie od podania liczby godzin

od wystapienia btedu. Kod btedu pojawia sie jako kolejna informacja. Wskazanie
.321 - F09" oznacza ..przed 321 godzinami wystapit btad F09".

Wyswietlenie wersji oprogramowania sprzetowego, daty produkcji, numeru
seryjnego (punkt 98 menu)

Nacisnigcie przycisku PROG spowoduje sekwencyjne wyswietlenie informacji dotycza-
cych sterowania. ,,1.00 - 01.01.2023 - 123456789" oznacza .,Oprogramowanie sprze-
towe R1.00", data wydania ,,01.01.2023", numer seryjny .,123456789".

Ustawienia fabryczne (punkt 99 menu)

Nacisnij i przytrzymaj przycisk PROG w celu przywotania ustawien fabrycznych. Stero-
wanie zostanie ponownie uruchomione i przywrdcone zostana ustawienia fabryczne.



5.7 Zestawienie programowania ptyty gtownej

Menu 1 Ustawienia podstawowe pomostu przetadunkowego

10 |Nadzorowanie przeptywu silnika hydraulicznego

0-12

0=00A/1=26A/2=32A/3=38A/
b=bhA/b=b0A/6=b6A/T*=062A/
§=068A/9=74A/10=80A/11=86A/

Menu 2 Uszczelka drzwiowa (opcjonalnie)

20 |Dmuchany rekaw doszczelniajacy NovoSea S620
0*  |wytaczona
1 3
21 |Opéznienie wytaczenia po zamknieciu bramy w sekundach (s)
0*  |=0s
112 |1=5s/2=10s/3=15s/4=20s/5=25s/
6=30s/7=35s/8=40s/9=4bs/10=50s/
11=555/12=60s
22 |Opéznienie otwarcia bramy w sekundach (s)
0* |=0s
112 |1=5s/2=10s/3=16s/4=20s/5=25s/
6=30s/7=35s/8=40s/9=4bs/10=50s/
11=56s/12=60s
-- PROG  |WyjdZ zmenu

12=9.2A
14 |Dziatanie X6.2 klin kota / przetacznik kluczykowy

0*  |Wolny

T |Czujnik klina kota (nieaktywny)

2 Przetacznik kluczykowy: Blokada klawiatury foliowej

3 Przetacznik kluczykowy: Blokada zewnetrznego sterowania
(przytacze X25)

4 Przetacznik kluczykowy: Catkowite zablokowanie sterowania

b Przetacznik kluczykowy: Zatwierdzenie obstugi przez 10 sekund

b Przetacznik kluczykowy: Zatwierdzenie obstugi przez 300 se-

kund

* Ustawienie fabryczne

15 |Dziatanie X6.3: Czujnik pozycji spoczynkowej pomostu przetadun-

kowego
0*  [Niewykorzystany
1 Czujnik pozycji pomostu przetadunkowego
2 Niewykorzystany

16 |Czujnik pozycji bramy

Menu 5 rozne ustawienia

0 Mechaniczny wytacznik krancowy
1*  |Fotokomdrka
17 |Zespolone tryby sterowania, blokowanie urzadzenia (punkt menu 18
)

0*  |Kombi z blokada
Wzajemne blokowanie brama - pomost przetadunkowy

1 Kombi bez blokady
Bez blokowania brama - pomost przetadunkowy

2 Kombi tylko blokada pomostu przetadunkowego
Blokowanie brama zamykajaca - pomost przetadunkowy bez czujni-
ka

3 |Aktywna tylko brama

18 [Sterowanie bramy (X24)

0*  |Brak sterowania bramy, tylko sterowanie pomostu przetadun-
kowego
1 Zewnetrzne sterowanie bramy
2 [Naped DCC/T75
19 |Blokada funkcji QUICK-DOCK przez funkcje SLOD / charakterystyka
obnizania SLOD
0*  |QUICK-DOCK bez blokady przez SLOD, z obnizaniem do skrajne-

go, dolnego potozenia

52 |Wybér adresu sterowania
01  |Ustawienie fabryczne
02-99  |Wprowadzenie adresu sterowania
b3  |Dziatanie przekaznika stanu X3
0 Niewykorzystany
1 Status klina kota
2 Sygnalizator Swietlny zatwierdzenia samochodu ciezarowego
3*  |Status otwarcia bramy
b Brzeczyk piezoelektryczny (tylko iQ-Slide)
5 Status czujnika pozycji pomostu przetadunkowego
b4 |Dziatanie przekaznika stanu X22
0* Niewykorzystany
1 Status klina kota
2 Status otwarcia bramy
3 Blokada zewnetrznego sterowania bramy
A Brzgczyk piezoelektryczny / swiatto ostrzegawcze (tytko iQ-
Slide)
b9  |Wersja sterowania
0-3  |Inne
b Hydraulika 2-zaworowa - DS0110300 / DS0110360 - SLOD
b*  |Hydraulika 2-zaworowa - DS0110340 / DS0110370 - SLOD
6-7  |Inne
-- PROG  |WyjdZ z menu

(QUICK-DOCK z blokada przez SLOD, z obnizaniem do skrajnego,
dolnego potozenia

* Ustawienie fabryczne

2 |QUICK-DOCK bez blokady przez SLOD, z obnizaniem przez jedna
sekunde
3 (UICK-DOCK z blokada przez SLOD, z obnizaniem przez jedna
sekunde
PROG  |WyjdZ z menu

* Ustawienie fabryczne
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Menu 8 - Czasy (QUICK-DOCK, RETURN, SLOD)

Menu 9, menu serwisowe

- |Wybor

80  |Agregat hydrauliczny DS0110300 / DS0110360 90  |Ustawienie interwatu konserwacji pomostu przetadunkowego
QUICK-DOCK - Czas podnoszenia w sekundach (s) 0 500 6* 3500
0-8 [0*=3s/1=bs/2=7s[3=9s/4=11s/ 1 1000 7 4000
5=13s/6=15s/7=17s/8=19s 2 1500 8 4500
81  |Agregat hydrauliczny DS0110300 / DS0110360 3 2000 9 5000
RETURN - Czas podnoszenia w sekundach (s) 4 (2500 10 |5500
0-9 [0=3s/1=5s/2=7s/3=9s/*=115/ b 3000 11 |6000
h=13s/6=1bs/7=20s/8=25s/9=30s 91 |Wyswietlenie stanu licznika cykli pomostu przetadunkowego
82  |Agregat hydrauliczny DS0110340 / DS0110370 92  |Ograniczenie cykli bramy
QUICK-DOCK - Czas podnoszenia w sekundach (s) 0*  |Brak ograniczenia
0-10 |0=1s/1=2s/2*=3s[3=4s[hb=bs[b=bs/ 1 1000 7 25000
6=7s/7=8s/8=9s/9=10s/10=11s 2 |4000 § 30000
83  |Agregat hydrauliczny DS0110340 / DS0110370 3 8000 9 35000
RETURN - Czas podnoszenia w sekundach (s) 4 12000 10 |40000
0-8 |0=3s/1*=5s/2=T7s/3=9s/4=11s] 5 16000 11 [4b000
5=13s/6=15s/7=175/8=19s b 20000 12 150000
84 |Agregat hydrauliczny DS0110340 / DS0110370 93 |Wyswietlenie stanu licznika cykli bramy
RETURN - wsuwanie rampy w sekundach (s) PROG  |Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy w celu wyzerowania
09 [0=3s/1*=5s/2-7s/3=9s/4=11s/ licznika konserwacji
5=135/6=15s/7=20s/8=255/9=30s 94  |Ustawienie interwatu konserwacji uszczelnienia bramy
85 |SLOD - wysuwanie rampy w sekundach (s) 0 |50 6T |30
0 0=1s 1 1000 7 4000
1 [1=25(* DS0110300 / DS0110360) 21500 B 14500
2 [2=3s(*0s0110340/ DS0110370) 3 200 P 000
39 [3=4s/4=5s/5=65/6=7s/ il 10 [s500
7-85/8=10s/9=125 b |30 1 |60o
86 |Agregat hydrauliczny DS0110300 / DS0110360 95 |Wyjscie licznika cykli cykle pracy uszczelnienia bramy
RETURN ze SLOD - Czas podnoszenia w sekundach (s) PROG N.aci.s’nij i przytrzym.gj przez 3 sekundy w celu wyzerowania
09 [0=3s/1=5s/2=7s/3=9s/4=11s/5=13s/ _ |licnika konservacji
6=155/7=205/8=255/9=30s 96 Wska%n!k llczn.lka. godnln pracy - godziny
87 |Agregat hydrauliczny DS0110340 / DS0110370 7_|Wskatnik pamieci btedow godzina - kod bigdu. :
RETURN ze SLOD - Czas podnoszenia w sekundach (s) 98 Wskaznllk w'ersu opr.og’ramowama data wydania - numer seryjny
08 10=3s/1"=6s/2=Ts/3=9s/4=11s/ 99 |Przywrdcenie u.slt:i\n.nen fabryc.znych
5=13s/6=155/7=175/8=19s Eggg ﬁ;};g'ﬁ'ﬁ:ﬁzym” przez  sekund
88  |Agregat hydrauliczny DS0110340 / DS0110370 ~ Ustawiene febrycane
SLOD - wsuwanie rampy w sekundach (s)
0-9 [0=3s/1*=bs/2=7s/3=9s/4=11s/
h=13s/6=1bs/7=20s/8=25s/9=30s
PROG  |WyjdZ z menu

* Ustawienie fabryczne
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6 Programowanie modutu sterowania bramy (T75)

Procedura programowania modutu sterowania bramy jest taka sama, jak w przypadku
plyty sterowania i zostata szczegdtowo opisana w rozdziale Procedura programo-
wania.

W celu zaprogramowania Uktad sterowania otwdrz gérna pokrywe obudowy.

6.1 Menu 3 Ustawienia podstawowe bramy
Ustawianie potozen koficowych bramy (punkty menu 30 31)

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia i uderzenia przez zamykajaca sie
A:E

i§: brame
Pamietaj, ze podczas ustawiania potozenia, krawedZ zamykajaca oraz

bramka Swietlna i zabezpieczenie krawedzi zamykajacej nie 3 aktywne.

Brama musi by¢ wywazona sprezynowo.
W zaleznosci od napedu brama musi by¢ wywazona sprezynowo.

Pamietaj, ze gorne i dolne potozenie koncowe musza by¢ ustawiane bezposrednio ko-

lejno po sobie. Przesuw do potozen kracowych nastapi w trybie pétautomatycznym.

1. Wybierz w sterowaniu menu 3 “Ustawienia podstawowe™ i przejs¢ do punktu 30
menu “Gérne potozenie krancowe bramy", tak aby na wyswietlaczu LED (1) bty-
skata liczba 30.

2. Aby ustawic pozycje gérnego potozenia kraricowego, przytrzymaj przycisk nawiga-
cji w gére (3) nacisnigty do momentu catkowitego otwarcia bramy.

= Jedli brama porusza sig w ztym kierunku, zmien kierunek przesuwu. Nacisnij i
przytrzymaj przycisk PROG (4) przez 5 sekund, a nastepnie powtdrz krok 2.

3. Po ustawieniu gornego potozenia kofcowego, ustaw dolne potozenie koricowe.
Wyjdz z punktu 30 menu przez jednokrotne nacisnigcie przycisku PROG (4). Punkt
LED (2) na wyswietlaczu LED (1) btysnie 5 razy sygnalizujac potwierdzenie wpro-
wadzonych danych.

4. Przejdz do punktu 31 menu "Dolne potozenie koricowe bramy”.

b. Aby ustawic dolne potozenie kraricowe, przytrzymaj przycisk nawigacji w dot (5)
weisniety do momentu catkowitego zamknigcia bramy.

6. Potwierdz wprowadzong wartosc w celu zakoriczenia ustawiania.

Doktadna regulacja gornego potozenia kraficowego (punkt 33 menu) i
dolnego potozenia kraficowego (punkt 34 menu) bramy

1. Wybierz w sterowaniu menu 3 “Ustawienia podstawowe™ i przejdz do punktu 33
menu “Doktadna regulacja gérnego potozenia kracowego”.

= Na wyswietlaczu LED btyska fabrycznie ustawiona wartosc 50.

2. W celu dokonania doktadnej korekty mozliwe jest zastosowanie wartosci od 0
do 99. Wartosci od 50 (ustawienie fabryczne) do 0 odpowiadaja potozeniu od 0
mm do okoto -80 mm. Wartosci od 50 do 99 odpowiadaja potozeniu od 0 mm do
ok. +80 mm.

3. Potwierdz wprowadzone dane i przejdz do punktu menu 34 "Doktadna regulacja
dolnego potozenia kraricowego”.

4. W celu dokonania doktadnej korekty mozliwe jest zastosowanie wartosci od 0
do 99. Wartosci od 50 (ustawienie fabryczne) do 0 odpowiadaja potozeniu od 0
mm do okoto -80 mm. Wartosci od 50 do 99 odpowiadaja potozeniu od 0 mm do
ok. +80 mm.

Wyhor krawedzi zamykajacej J3 / Wybdr bramki $wietlnej J2 (punkty

menu 35 i 36)

Nie przerywaj przesuwu programowania do rozpoznawania pozycji bramek
Swietlnych

Automatyczne rozpoznawanie pozycji zainstalowanej bramki Swietlnej nie moze zostac
przerwane.

1. Wybierz w sterowaniu menu 3 "Ustawienia podstawowe™ i przejdz do punktu 35
menu “Wybdr krawedzi zamykajacej”.

2. Ustaw wartosc zgodnie z zadanym ustawieniem.

3. Potwierdz wprowadzone dane i przejdz do punktu 36 menu “Wybdr bramki swietl-
nej”.

4. Ustaw wartos¢ zgodnie z Zadanym ustawieniem.

b. Potwierdz wprowadzong wartos¢ w celu zakonczenia ustawiania.

W przypadku wybrania wartosci 3 “Bramka $wietlna zamontowana w futrynie”, pod-

czas ponownego uruchomienia funkcji ZAMKNIJ, sterownik wykona ruch bramy ucza-
cy sie wykrywania pozycji.

Wykonywanie procedury uczenia jest sygnalizowane przez wyswietlanie wartosci E10

na ekranie LED.

Potozenie wytaczania pierwszego czujnika kraficowego (punkt 37 menu)

Zgodno$c z norma EN 12453

Po kazdej regulacji nalezy sprawdzi¢ punkt wytaczania ruchu bramy. Ustawienie
wytacznika nie moze znajdowac sie wyzej niz 50 mm nad ziemia, w przeciwnym razie
norma EN 12453 nie zostanie spetniona. Moze to spowodowac utrate atestu
technicznego.

1. Wybierz w sterowaniu menu 3 "Ustawienia podstawowe™ i przejdz do punktu 37
menu “Korekta wytacznika krancowego, zabezpieczenie krawedzi zamykajacej”.

= Na wyswietlaczu LED btyska fabrycznie ustawiona warto$¢ 25.

2. Ustaw potozenie wytacznika w taki sposéb, aby zapewni¢ odlegtos¢ od styku z
podtozem nie wieksza niz 50 mm. W tym celu dostepne sa wartosci od 0 do 99.
Wartosci od 25 (ustawienie fabryczne) do 0 odpowiadaja potozeniu od 0 mm do
okoto -50 mm. Wartosci od 25 do 99 odpowiadaja potozeniu od 0 mm do ok.
+100 mm.

3. Potwierdz wprowadzong wartosc w celu zakorczenia ustawiania.
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6.2 Menu 4, inne ustawienia bramy

Wyhér trybu pracy (punkt 40 menu)

Przyciski otwarcia i zamkniecia bramy moga by¢ wykorzystane w trybie impulsowym
lub pétautomatycznym. Wybierz zadany tryb pracy w punkcie 40 menu.

Funkcja przekaznika stanu X3 (punkt 45 menu)

Uktad sterowania jest wyposazony w przekaznik stanu, przeznaczony do przetaczania
réznych standw w zaleznosci od jego ustawienia. Doktadne zestawienie funkcji za-
mieszczono w punkcie menu 45 w rozdziale Zestawienie programowania modutu ste-
rowania bramy (T75).

Ograniczenie sity otwierania (punkt 48 menu)

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo wciagniecia osoby chwytajacej sie skrzydta
A bramy!
Ograniczenie sity otwierania musi by¢ ustawione w spos6b wykluczajacy
podnoszenie 0sob.

Monitorowanie sity otwierania mozliwe jest tylko w przypadku bramy z
wywazieniem sprezynowym.

Wptyw czynnikéw atmosferycznych, takich jak obciazenie wiatrem i zmiany
temperatury, moga spowodowac niezamierzone uruchomienie monitoringu sity.

Ograniczenie sity otwierania umozliwia wykrycie dodatkowego obciazenia w trakcie
otwierania bramy. Wysoko$¢ bramy jest podzielona na pie¢ segmentow. W przypadku
wykrycia dodatkowego obciazenia, przesuw bramy jest wstrzymywany przy kazdym
korcu sekcji bramy.

Ustaw w punkcie menu 48 granice sity otwierania dla zastosowanego silnika w naste-
pujacy sposob:

Silnik 5.24/9.20/9.24/14.21 Wprowadzona wartos¢ = 2 x Ux G / 20

Silnik 9.15/14.15 Wprowadzona wartos¢ =2 x Ux G /15

U = obroty watu dla petnego otwarcia bramy

6 = dodatkowa masa zamontowania w bramie w kg

Przyktad:

Silnik 9.24, U = 8 obrotéw do otwarcia bramy, wytaczenie powinno nastapic przy do-
datkowym obciazeniu 60 kg. Rozwiazanie przyjmie postac

2x8x60 kg / 20 = 48 (wprowadzona wartosc).

Cykle przesuwu otwierania sg pordwnywane z poprzednimi cyklami przesuwu. Prze-
kroczenie ustawionej wartosci spowoduje zatrzymanie bramy i pojawienie sie na wy-
$wietlaczu LED wskazania F33.

& Zamkniecie bramy bedzie mozliwe tylko w trybie pétautomatycznym.
Usuri przyczyne przekroczenia dopuszczalnej wartosci sity i wykonaj ponowny przesuw
programowania poprzez otwarcie i zamkniecie bramy po usunieciu wszelkich prze-
szkd. Przesuw programowania jest sygnalizowany na wyswietlaczu LED pojawieniem
sie symbolu ..L".

Kontrola sprawnosci systemu monitorowania sity

Monitorowanie sity otwarcia nie zostato wyzwolone podczas kontroli
sprawnosci

Jesli monitorowanie sity otwarcia nie zadziatato, sprawdz ustawienia w punkcie 48
menu.

Wykonaj kontrole dziatania ograniczenia sity otwierania. W tym celu ponownie zamo-
cuj ciezar kontrolny do bramy. Naped musi sie wytaczyc!
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Czas wlaczenia silnika sity (punkt 49 menu)

Silnik 5.24 z przektadnia z tworzywa sztucznego

W przypadku zastosowania silnika 5.24 z przektadnia z tworzywa sztucznego, czas
wtaczenia nalezy ustawic na 1 (3~) ub 2 (WS, 1-~).

Ustawiony czas wtaczenia zapobiega przegrzaniu silnika napedowego i powstaniom
innych uszkodzen.

6.3 Menu 5, inne ustawienia
Bezprzewodowa krawedz zamykajaca RSE (punkty 53,57,58 menu)

System DRE stuzy do bezprzewodowego przesytania sygnatéw do napedu od zabezpie-
czenia krawedzi zamykajacej, czujnika naciaggu liny oraz czujnika drzwi Sluzowych.
System spetnia wymagania PLc wedtug EN 13849-1.

W celu uruchomienia systemu RSE wykonaj nastepujaca procedure:

1. Potacz modut ze sterowaniem wykorzystujac zacisk J6.

2. W punkcie menu b3 ,Dziatanie zacisku J6™ wybierz wartosc 1., RadioSafetyEgde
- System”.

3. Wpunkcie menu 57 wybierz typ zabezpieczenia krawedzi zamykajacej.

4. W punkcie menu 58 wybierz typ styku drzwi $luzowych. Fabrycznie ustawiona jest
opcja . ENS68xx”™ (wartosc 1).

Parowanie RSE-T i RSE-R

b.  Przejdz do punktu menu b7.

6. Nacisnij i przytrzymaj przycisk PROG przez b sekund.

= RSE-R wyda jeden, dtugi sygnat dzwigkowy.

= Na wyswietlaczu btyskac bedzie wskazanie ,.57".

7. Nacisnij przycisk na RSE-T.

= Przed RSE-R pojawi sig jeszcze jeden, potwierdzajacy, krdtki sygnat dzwiekowy.

= Sterowanie potwierdza parowanie przez 5-krotne btysniecie przecinka dziesigtne-
go.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo uderzenia i zmiazdzenia przez przesuwajace
sie drzwi garazowe!
Podniesienie pierscieni parowania z RSE-T i RSE-R spowoduje

‘. wytaczenie czujnikow bezpieczenstwa.
_-E'E: W Ponownie wykonaj ponowne parowanie RSE-T i RSE-R Lub upewnij
sig, 7e system RSE zostat zastapiony przez kabel spiralny.

Usuwanie parowania RSE-T i RSE-R

8. Przejdz do punktu menu b8.

9. Nacisnij i przytrzymaj przycisk PROG przez b sekund.

= Przed RSE-R pojawi sie kilkukrotny, przerywany sygnat dzwiekowy.

= Sterowanie potwierdza usuniecie parowania przez 5-krotne btysniecie przecinka
dziesietnego.

Po ustawieniem i przed rozpoczeciem eksploatacji sprawdz, czy wszystkie
7abezpieczenia dziataja prawidtowo.




6.4 Menu 6, ustawienia radia
Programowanie recznego nadajnika radiowego

Pamietaj, ze kazdy nadajnik reczny wymaga oddzielnego zaprogramowania. System
umozliwia zaprogramowanie do 20 koddw radiowych Keelog. Zapetnienie 20 migjsc
pamieci oznacza brak mozliwosci zaprogramowania dalszych nadajnikow.

Mozliwe jest wykorzystanie nastepujacych typow szyfrowania: Keelog, 12 Bit, Multi-
bit. Pierwszy zaprogramowany kod w okresla typ szyfrowania.

System umozliwia jednoczesne zastosowanie trybéw kodowania KeeLogClassic oraz

KeeLogAES. Polecenie startowe nadajnika recznego Keelog jest akceptowane tylko w

tym trybie, w ktérym zostat on zaprogramowany.

Impuls startowy (punkt 60 menu)

1. Wybierz w punkcie 60 menu “Programowanie przycisku uruchamiania nadajnika
recznego”.

2. Naci$nij przycisk nadajnika recznego w celu otwarcia bramy.

= Po zaprogramowaniu kodu, punktowy wskaznik LED na wyswietlaczu btysnie
razy.

3. Naci$nij przycisk wyjscia Exit w celu zakonczenia ustawiania.
Funkcja o$wietlenia (punkt 62 menu)

Wybierz punkt 62 menu i nacisnij przycisk o$wietlenia na nadajniku recznym. Po za-
programowaniu kodu, wskaznik punktowy na wyswietlaczu btysnie 5 razy.

Usuwanie kodow radiowych (punkt 63 menu)

W celu usuniecia zaprogramowanych koddéw wykonaj nastepujace czynnosci:
1. Wybierz punkt 63 menu.

2. Naci$nij i przytrzymaj przycisk PROG przez b sekund.

(= Gdy tylko wszystkie kody zostang usuniete, wskaznik punktowy na wy-
Swietlaczu btysnie b razy.

6.5 Menu 9 Serwis

Ograniczenie liczby cykli (punkt 92 menu)

Wybierz liczbe cykli, po ktérych aktywowane zostanie wskazanie serwisowe sterowa-
nia. Zerowanie licznika konserwacji nastepuje poprzez ponowne wskazanie liczby cy-
kUi w odpowiednim punkcie menu.

& Pamietaj, ze ograniczenie liczby cykli bramy moze by¢ takze ustawione w
menu 9 ptytki sterowania. W celu uniknigcia reagowania sygnalizacji serwisowania
na dwie rozne liczby cykli pracy bramy, konieczne jest ustawienie opcji ..Bez ograni-
czenia” dla jednego z obu menu (ptytka sterowania lub modut sterowania bramy).
Stan licznika godzin pracy (punkt menu 96)

Nacisniecie przycisku PROG spowoduje podanie stanu licznika godzin od najwyzszej
potegi dziesietnej.

Stan historii btedow (punkt menu 97)

Nacisniecie przycisku PROG spowoduje wyswietlenie ostatnich dziesieciu zapisanych
w rejestrze bteddw. Sekwencja wySwietlania rozpoczyna sie od podania liczby godzin
od wystapienia btedu. Kod btedu pojawia sie jako kolejna informacja. Wskazanie
.321 - F09" oznacza ..przed 321 godzinami wystapit btad F09".

Wyswietlenie wersji oprogramowania sprzetowego, daty produkcji, numeru
seryjnego (punkt 98 menu)

Nacisniecie przycisku PROG spowoduje sekwencyjne wyswietlenie informacji dotycza-
cych sterowania. ,1.00 - 01.01.2023 - 123456789" oznacza ,,Oprogramowanie sprze-
towe R1.00", data wydania ,.01.01.2023", numer seryjny ..123456789".

Ustawienia fabryczne (punkt 99 menu)

Naci$nij i przytrzymaj przycisk PROG w celu przywotania ustawien fabrycznych. Stero-
wanie zostanie ponownie uruchomione i przywrécone zostana ustawienia fabryczne.

6.6 Zestawienie programowania modutu sterowania bramy (T75)

Menu 3 Ustawienia podstawowe

30 |Regulacja gornego potozenia krancowego bramy
PROG  |Zmiana kierunku przesuwu (nacinij i przytrzymaj przez 5 s)
31 |Regulacja dolnego potozenia kraricowego bramy
33 |Doktadna korekta gdrnego potozenia krancowego
50 Ustawienie fabryczne
50-0 {0..80 mm nizej
50-99 {0...80 mm wyzej
34 |Doktadna korekta dolnego potozenia krancowego
b0*  |Ustawienie fabryczne
50-0 {0..80 mm nizej
50-99 {0...80 mm wyzej
35 |Wyhor urzadzen zabezpieczajacych krawedz zamykajaca
PROG  |Wskazanie wartosci pomiarowej (nacinij i przytrzymaj przez
b sek.)

0*  |Optyczne zabezpieczenie krawedzi zamykajacej 0SE
1 Elektryczna listwa sterujaca 8K2
2 Listwa czujnikowa z funkcja testowa
36 |Wybor bramki $wietlnej
0*  |Bez bramki Swietlnej
2-przewodowa bramka $wietlna LSZ
4-przewodowa bramka $wietlna LSh, wersja odblaskowa
Bramka swietlna LS2, montowana w futrynie
Bramka Swietlna LS5, odblaskowa, zamontowana w futrynie
4-krotna bramka $wietlna z funkcja testu
6 4-krotna bramka $wietlna w ramce z funkcjg testu
37 |Korekta pierwszego wytacznika kraficowego, zabezpieczenie kra-
wedzi zamykajacej
26*  |Korekta pierwszego wytacznika kraricowego, zabezpieczenie
krawedzi zamykajace]

o |~ o | | —

25-0 {0..50 mm nizej
25-99 10...100 mm wyzej
-- PROG  |WyjdZ z menu

* Ustawienie fabryczne
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Menu 4, inne ustawienia bramy

Menu 6 Radio

40 |Wybdr trybu pracy 60  |Przycisk uruchamiania programowania nadajnika recznego
0 Otwarcie / zamkniecie w trybie potautomatycznym 62  |Programowanie przycisku o$wietlenia na nadajniku recznym
1 Otwarcie / zamkniecie w trybie impulsowym 63 |Usuwanie kodow radiowych
2*  |Impuls OTWARCIE / ZAMKNIECIE PROG  |Nacisnij i przytrzymaj przez 5 sekund
45 |Przekaznik stanu X3 -- PROG  |WyjdZ z menu
0 Komunikat zamkniecia bramy * Ustawienie fabryczne
I Sygnat otvarcia bramy Menu 9, menu serwisowe
2 Ostrzezenie w trakcie przesuwu:
3 Wraczenie $wiatta na b minut
b Impuls przetaczenia za pomoca nadajnika recznego
b |Impuls przetaczenia 90 |Ustawienie interwatu konserwacji bramy
48 |Ograniczenie sity otwierania 0% [Brak interwatu konserwacji
0 |wytgczona 1 1000 5 [16000
1-60  |Wprowadzenie sity wytaczania i 4000 6 20000
49 |Czas wtaczenia silnika 3 8000 7 25000
0*  |Bez ograniczenia 4 12000 8 30000

Silnik przektadniowy 5.24 (25 min / 35 %)

Silnik przektadniowy 5.24 WS(25 min / 30 %)

91 |Wskaznik licznika cykli Cykle otwierania bramy

~lo || —

Silnik przektadniowy, 9.24 WS (25 min / 20 %)

(

Silnik przektadniowy 9.15 /9.20 /9.24 (25 min / 60 %)
(
(

5 |Silnik przektadniowy 14.15 / 14.21 (25 min / 60 %)

PROG  |Wyjdi z menu

* Ustawienie fabryczne

Menu 5 rozne ustawienia

92  |Ograniczenie cykli bramy
0 Brak ograniczenia

1 1000 7 25000
2 4000 8 30000
3 8000 9 35000
4 12000 10 {40000
b 16000 11 |45000
6* 20000 12 {60000

96  |Wskaznik licznika godzin pracy - godziny
97 |Wskainik pamieci btedow godzina - kod btedu
98  |Wskaznik wersji oprogramowania - numer seryjny - data wydania

99 |Przywrdcenie ustawien fabrycznych
PROG  [Nacisnij i przytrzymaj przez b sekund

51 |Dziatanie zewnetrznych elementéw sterowania J1
0*  |wytaczona
1 Sterowanie trzema przyciskami
2 Czujnik impulsowy funkcji otw.-zatrzym.-zamkn. otwarcie-
wstrzymanie-zamkniecie
b3 |Ztacze serwisowe
0*  |wytaczona
1 Bezprzewodowa krawedz zamykajaca RSE
2 Serwis
57 |Wybor zabezpieczenia krawedzi zamykajacej w RSE
PROG  |Nacisnij i przytrzymaj przez 5 sekund: Parowanie systemu
RSE
0*  |System RSE z OSE
1 System RSE z 8k?2
58 |Wybér czujnika drzwi sluzowych w RSE

PROG  |Nacisnij i przytrzymaj przez b sekund: Usur parowanie sys-
temu RSE

0 brak

1 |ENS-S 68xx

2 |Styk rozwierny (NC)

PROG  |WyjdZ z menu

* Ustawienie fabryczne

142 | Novoferm

-- PROG  [WyjdZz menu
* Ustawienie fabryczne

7 Pierwsze uruchomienie

Po zakorczeniu programowania naley przeprowadzi¢ test obejmujacy uruchomienie
wszystkich funkcji obstugi. Jezeli test wszystkich funkcji obstugi zakoriczyt sie pra-
widtowo, system sterowania bramy oraz pomostu przetadunkowego jest gotowy do
eksploatacji.

8 Obstuga

8.1 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa eksploatacji

Uwzglednij nastepujace wskazéwki dotyczace bezpieczeristwa eksploatacii:

W (perator musi by¢ przeszkolony w zakresie abstugi sterowania lub sterowanego
systemu bramy i pomostu przetadunkowego i musi zna¢ obowiazujace przepisy
bezpieczeristwa.

W Jastosuj sie do tresci lokalnych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom
oraz ogdlnych zalecen dotyczacych bezpieczenstwa.

W Przed rozpoczeciem eksploatacii sterowania sprawdz, czy podtaczona brama oraz
sterowany pomost przetadunkowy nie sg uszkodzone.



B W przypadku wystapienia usterek, mogacych mie¢ wptyw na bezpieczenstwo
eksploatacji, wytacz brame i pomost przetadunkowy i zgto$ wszystkie usterki od-
powiedniemu przetozonemu.

B Wszelkie uszkodzenia nalezy natychmiast usuwac.

W Natychmiast wytacz brame Lub pomost przetadunkowy w przypadku stwierdzenia
ich nietypowego dziatania. Wyeliminuj mozliwo$¢ ponownego uruchomienia sys-
temu. Poinformuj operatora o dokonanych zmianach.

/\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia przez ruchomy pomost
przetadunkowy!
Ruch pomostu przetadunkowego moze spowodowac zmiazdzenie kodczyn
0s6b.
B Pomost przetadunkowy musi by widoczny z miejsca jej terowania.
B Podczas podnoszenia i opuszczania pomostu przetadunkowego nie

wolno przebywa¢ w jego zasiegu ruchu.

/\ OSTROZNIE
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia i uderzenia przez zamykajaca sie
brame!

W trakcie zamykania bramy moze dojs¢ do uderzenia lub kolizji 0s6b z
‘. brama.
:E'E-_ W Brama musi by widoczna z miejsca sterowania jej napedem.

/\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo potkniecia sie lub upadku podczas
zatadunku!

Po wytaczeniu uktadu sterowania, zadziataniu wytacznika awaryjnego lub
wiaczeniu blokady ponownego rozruchu, pozycja ptywajaca pomostu
przetadunkowego jest nieaktywna i zmiany wysokosci samochodu
ciezarowego nie s3 kompensowane.

B Nie wjezdzaj na pomost przetadunkowy, dopdki nie zostanie on po-
nownie uruchomiony.

8.2 Uruchomienie mostu przetadunkowego
1. Przekrec przetacznik gtowny do pozycji "I" (ON).

2. W celu zatwierdzenia blokady przed ponownym uruchomieniem krétko nacisnij
przycisk &.

8.3 Opis funkcii i dziatania pomostu przetadunkowego

(= Pamietaj, ze zielona dioda LED stanu znajdujaca sie po lewej stronie kaz-
dego przycisku wskazuje, czy dana funkcja jest aktualnie dostepna.

8.3.1SLOD / pozycjonowanie pomostu przetadunkowego do otwarcia i
zamkniecia przestrzeni tadunkowej

Funkcja .SLOD" powoduje zamkniecie szczeliny pomiedzy samochodem ciezarowym i
progiem budynku przez wysuw rampy pomostu przetadunkowego. Nastepnie mozliwe
jest wejscie na pomost przetadunkowy w celu otwarcia i zamkniecia bramy samocho-
du ciezarowego.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk SLOD. Pomost przetadunkowy podniesie sie na sekun-
de i nastepnie wysunie sie jego rampa. Po zwolnieniu przycisku SLOD Lub najpdzniej
PO uptynieciu ustawionego czasu wysuwanie pomostu zostanie zatrzymane. Pomost
przetadunkowy obnizy sie zgodnie z zapisanymi ustawieniami do skrajnego, dolnego
potozenia lub zatrzyma sie po sekundzie przesuwania sie w dét. Mozliwe jest wejécie
na pomost przetadunkowy w celu otwarcia bramy samochodu ciezarowego. W trakcie
catej procedury, dioda LED , WOZEK WIDEOWY" jest aktywowana i sygnalizuje, Ze
wjazd wézka widtowego na pomost przetadunkowy jest zabroniony.

8.3.2 QUICK-DOCK / Pozycjonowanie pomostu przetadunkowego na
powierzchni tadunkowej samochodu cigzarowego

Funkeja ., QUICK-DOCK™ umozliwia odpowiednie ustawienie pomostu przetadunkowe-
go na powierzchni tadunkowej samochodu ciezarowego

& mwolnieniu przycisku & w trakcie podnoszenia pomostu przetadunkowe-
go powoduje przerwanie operacji i panowne podniesienie pomostu przetadunkowego.
Agregat hydrauliczny DS0710300/ DS0710360
Nacisnij i przytrzymaj przycisk & (QUICK-DOCK) w celu uruchomienia podnoszenia
pomostu przetadunkowego przez ustawiony czas. Jednoczesnie uruchomione pozo-
stanie wsuwanie rampy. Po zakorczeniu procedury podnoszenia, rampa zostanie po-
nownie wysunieta. Zwolnieniu przycisku & spowoduje zakoriczenie wysuwania rampy
i po 2 sekundach bezczynnosci pomost przetadunkowy automatycznie obnizy sie do
powierzchni tadunkowej samochodu ciezarowego.

Agregat hydrauliczny DS0710340/ DS0710370

Nacisnij i przytrzymaj wcidniety przycisk & w celu uruchomienia podnoszenia sie po-
mostu przetadunkowego przez ustawiony czas. Po zakoriczeniu procedury podnosze-
nia nastapi wysuniecie rampy. Zwolnieniu przycisku @ spowoduje zakonczenie wysu-
wania rampy i po 2 sekundach bezczynnosci pomost przetadunkowy automatycznie
obnizy sie do powierzchni tadunkowej samochodu ciezarowego.

8.3.3 KOREKTA / Korekta rampy

Przycisk & (KOREKTA) umozliwia regulacje rampy. Przycisk & jest aktywowany po
wysunieciu z funkcja ., QUICK-DOCK”.

Agregat hydrauliczny DS0710300/ DS0710360

Naci$nij przycisk € w celu podniesienia pomostu przetadunkowego na czas jednej
sekundy i jednoczesnym wsunieciu rampy. Nastepnie rampa zostanie ponownie wysu-
nieta. Po osiagnieciu przez rampe odpowiedniej pozycji zwolnij przycisk & w celu za-
konczenia wysuwania rampy. Po 2 sekundach bezczynno$ci pomost przetadunkowy
automatycznie obniza sie na powierzchnie tadunkowa samochodu cigzarowego.
Agregat hydrauliczny DS0710340/ DS0110370

Nacisnij przycisk €@ w celu podniesienia pomostu przetadunkowego na czas jednej
sekundy przed wsunieciem rampy. Nastepnie rampa zostanie ponownie wysunieta. Po
osiagnieciu przez rampe odpowiedniej pozycji zwolnij przycisk & w celu zakoriczenia
wysuwania rampy. Po 2 sekundach bezczynnosci pomost przetadunkowy automatycz-
nie obniza sie na powierzchnie tadunkowa samochodu ciezarowego.

8.3.4 Return / pomost przetadunkowy w pozycji spoczynkowej

& Przycisk pomostu przetadunkowego RETURN jest aktywny tylko po naci-
$nieciu przycisku &.
Po zakoniczeniu przetadunku, powrdt pomostu przetadunkowego do pozycji spoczyn-
kowej nastepuje po krotkim nacisnieciu przycisku pomostu przetadunkowego RE-
TURN.
Agregat hydrauliczny DS0710300/ DS0710360
Pomost przetadunkowy podnosi sie na ustawiony czas przy jednoczesnym wsuwaniu
rampy. Nastepnie, bez koniecznosci naciskania jakichkolwiek przyciskéw, pomost
przetadunkowy samoczynnie obniza sie do pozycji spoczynkowe;.
Agregat hydrauliczny DS0710340/ DS0710370
Pomost przetadunkowy padnosi sie na ustawiony czas. Nastepnie rampa wsuwa sie
zgodnie z ustawieniem czasu. W kolejnym kroku, bez koniecznosci naciskania jakich-
kolwiek przyciskdw, pomost przetadunkowy samoczynnie obniza sie do pozycji spo-
czynkowej.

8.3.5 Funkcja czujnika pozycji spoczynkowej pomostu przetadunkowego

Podtaczenie czujnika do wejscia X6.3 spowoduje przejscie sterowania po okreslanym
czasie do trybu gotowosci i wytgczenie wszystkich zawordw.
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8.3.6 Przycisk AUTO

Przycisk AUTO jest aktywny dopiero po ustawieniu pomostu przetadunkowego na po-
jezdzie. Po kratkim nacisnigciu przycisku AUTO pomost przetadunkowy automatycznie
wraca do pozycji spoczynkowej, a brama zamyka sie automatycznie do pozycji za-
mknigcia ,.ZAMKNIJ™ bez koniecznosci dalszego naciskania przycisku.

8.3.7 Blokada ponownego uruchomienia

A

Po zakoriczeniu programowania i ponownym wtaczeniu wytacznika gtownego lub wy-
tacznika awaryjnego, aktywna bedzie blokada ponownego uruchomienia. Na wySwie-
tlaczu btyskac bedzie zotty wskaznik ostrzegawczy.

/\ 0STROZNIE

Niebezpieczenstwo potkniecia sie lub upadku podczas

zatadunku!

Po wytaczeniu uktadu sterowania, zadziataniu wytacznika awaryjnego Lub

wiaczeniu blokady ponownego rozruchu, pozycja ptywajaca pomostu

przetadunkowego jest nieaktywna i zmiany wysokosci samochodu

ciezarowego nie sa kompensowane. Operacja moze spowodowac

powstanie stopnia, magacego by¢ przyczyna potkniecia lub

przewrdcenia.

W Nie wchodZ / nie wjezdzaj na pomost przetadunkowy, dopdki nie zo-
stanie on panownie uruchomiony.

Aby zdezaktywowac blokade ponownego uruchomienia, krdtko nacisnij przycisk &.

8.3.8 Funkcje opcjonalne

Kontrolka tadowania (opcjonalnie)

Po osiagnieciu przez brame pozycji otwarcia, wtgczony zostanie sygnalizator Swietlny,
podtaczony do styku X3 wyjécia przekaznika stanu. Wysuniecie sig bramy z pozycji
otwarcia spowoduje wytaczenie kontrolki tadowania.

Klin blokady két (opcjonalnie)

Pomost przetadunkowy moze zosta¢ podniesiony a rampa wysunieta tylko wtedy, gdy
klin bezpieczenstwa zostanie umieszczony za opong samochodu ciezarowego.

W przypadku zaprogramowania klina blokady kt, przycisk & aktywny bedzie tylko
po ustawieniu klina blokady kota pod pojazdem ciezarowym. Po ustawieniu pomostu
przetadunkowego na pojezdzie, przycisk pomostu przetadunkowego RETURN moze zo-
sta¢ nacisniety takze po wyjeciu klina bezpieczeristwa.

Funkcja kontroli dostepu (opcja)

Sterownik posiada wejscie przetacznika kluczykowego. Przetacznik ten dziata zgodnie
z konfiguracja zapisang w punkcie 14 menu ,.Dziatanie X6.2".

8.4 Opis funkcji i dziatania bramy

8.4.1 Otwarcie / zamkniecie w trybie potautomatycznym

Krétkie nacisniecie przycisku @ (funkcja sterowania pétautomatycznego) uruchamia
ruch bramy w kierunku otwarcia, az do osiggniecia potozenia koricowego otwarcia.
Ruch bramy moze zostac zatrzymany przez zwolnienie przycisku. Zamkniecie bramy
nastepuje poprzez ciagte naciskanie przycisku @ltryb potautomatyczny) az do osia-
gniecia potozenia kocowego bramy. Jesli jeden z przyciskow @ @ zostanie zwol-
niony podczas zamykania, brama zatrzyma sie natychmiastowo.

8.4.2 Otwarcie / zamknigcie w trybie impulsowym

Krétkie nacisniecie przycisku @ lub zadziatanie wewnetrznego czujnika spowoduje
uruchomienie otwierania sie bramy az do osiagniecia kofcowego potozenia otwarcia.
Ruch bramy moze zostac zatrzymany przez nacisniecie przycisku @. Ponownie naci-
$nij przycisk @, aby kontynuowac ruch otwierania. Zamkniecie drzwi nastepuje po-
przez ciagte naciskanie przycisku @ (tryb potautomatyczny) az do osiagniecia poto-
zenia zamkniecia bramy. Jesli przycisk @ zostanie zwolniony podczas zamykania,
brama zatrzyma sie natychmiastowo.
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8.4.3 Impuls OTWARCIE / ZAMKNIECIE

Krdtkie nacisniecie przycisku @ lub zadziatanie wewnetrznego czujnika spowoduje
uruchomienie otwierania sie bramy az do osiagniecia koricowego potozenia otwarcia.
Ruch bramy moze zostac zatrzymany przez nacisniecie przycisku @. Krétkie naci-
$niecie przycisku @ uruchamia ruch bramy w kierunku ZAMKNIECIA, az do osiagnie-
cia potozenia koncowego.

Ten tryb pracy wymaga zainstalowania zabezpieczenia krawedzi zamykajace]

(punkt 35 menu). Zadziatanie zabezpieczenia krawedzi zamykajacej powoduje zatrzy-
manie i odwrdcenie kierunku ruchu bramy. Podczas ruchu otwierania funkcja nie
dziata. W przypadku usterki, zamkniecie bramy mozliwe jest poprzez nacisniecie przy-

cisku @.
8.4.4 Zewnetrzne elementy sterowania

Otwieranie i zamykanie bramy moZliwe jest z wykorzystaniem zewnetrznych urzadzen
sterujacych / czujnikw. Obstuga opisana zostata w punkcie ..Impuls otwarcie / za-
mkniecie”. W przypadku sterowania urzadzeniem za posrednictwem pojedynczego
przycisku uruchomienia, konieczne jest ustawienie wartosci 2 w punkcie 51 menu. W
tym celu wykorzystaj sekwencje impulsow OTWARCIE-WSTRZYMANIE-ZAMKNIECIE-
WSTRZYMANIE-.... .

8.4.5 Funkcje opcjonalne

Oswietlenie (opcjonalne)

Sterowanie jest wyposazone w wyjscie przekaznikowe statusu bramy umozliwiajace

sterowanie o$wietleniem (punkt 45 menu).

Reczny pilot zdalnego sterowania (opcja)

Przycisk Start (dziatanie w trybie pracy impulsu OTWARCIE /

IAMKNIECIE):

B Pierwszy impuls:
Naped uruchamia sie i przesuwa brame do zadanego potozenia koncowego
OTWARCIA Lub ZAMKNIECIA.

W [mpuls w trakcie przesuwu:
Brama zatrzymuje sie.

W Ponowny impuls:
Brama rozpoczyna przesuw w przeciwnym kierunku.

Przycisk oswietlenia:

B Funkcja odwietlenia powoduje uruchomienie $wiatta ciagtego, wtaczanego/wyta-
czanego niezaleznie od ruchu bramy.

8.4.6 Tryb awaryjny bramy

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia i uderzenia przez poruszajaca sie
brame w trybie awaryjnym!

W trakcie zamykania bramy moze dojs¢ do uderzenia lub kolizji osob z

\ brama.
B W celu uruchomienia trybu awaryjnego, konieczne jest sprawdzenie i
stwierdzenie petnej sprawnosci bramy.
B W p6tautomatycznym” trybie pracy bramy nalezy zagwarantowac
petng widocznos¢ bramy z miejsca sterowania.

Tryb awaryjny umozliwia sterowanie bramy w przypadku uszkodzenia lub zadziatania
urzadzenia zabezpieczajacego.

Tryb awaryjny jest uruchamiany przy wskazaniu E~06 lub E"07 poprzez ciagte naci-
$niecie przycisku ,,0twérz” ub ,.Zamknij” przez b sekund oraz jest sygnalizowany po-
jawieniem sie komunikatu F~30 na wyswietlaczu.



8.5 Wskazanie stanu
Wskazanie statusu pomostu przetadunkowego

Wyswietlacz

Stan

Sterowanie w stanie gotowosci

Pomost przetadunkowy wraca do pozycji spoczynkowe

Pomost przetadunkowy podnosi sig

Pomost przetadunkowy opuszcza sie

Rampa wysuwa sie

Rampa wsuwa sie

Pomost przetadunkowy w pozycji zatrzymania lub w pozycji spoczyn-

kowej

Wskaznik ruchu bramy

Stan
Gérne potozenie koicowe OTWARCIA zostato osiagniete

Potozenie koricowe nie zostato osiagnigte

Dolne potozenie koricowe ZAMKNIECIA zostato osiagniete

Wskazanie dla otwierania bramy, czestotliwos¢ dziatania

Wskazanie dla zamykania bramy, czestotliwo$¢ dziatania

Przesuw programowania funkcji rozpoznawania obciazenia

e
=
[3-]
~—
[
o
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8.6 Wytaczenie z eksploatacji

1. Nacisnij przycisk RETURN lub AUTO, aby przesuna¢ pomost przetadunkowy z po-
wrotem do pozycji spoczynkowej.

2. Ustaw przetacznik gtéwny w pozycji “0" (OFF).
3. Iabezpiecz wytacznik gtowny przed ponownym wiaczeniem.

9 Diagnoza usterek

Komunikaty btedow dotyczace ptyty gtownej lub podtaczonego pomostu przetadunko-
wego sa oznaczone na wyswietlaczu przez dotaczenie podkrestnika (np. E_08). Komu-
nikaty btedow z nadkrestnikiem (np. E"03) dotycza bteddw modutu sterowania bramy

Pomost przetadunkowy w potozeniu ptywajacym

Obstuga pomostu przetadunkowego za pomoca wejscia X6.2 zablo-
kowana.

Symbol btyska: Aktywna blokada ponownego uruchomienia

(wytacznik awaryjny) aktywny

Konieczne wykonanie serwisowania przez technika

® '« > A HEEER BECE BEEEONE:§

Dioda LED obok symbolu ,WOZEK WIDEOWY” jest wkaczona: Wjazd
na pomost przetadunkowy jest w tym czasie zabroniony.

(T75) ub podtaczonej bramy.

Usterka lStan________Iiagnoa |

E_08  [Pomost przetadunkowy |Wytacznik awaryjny wejscia X4 zadziatat,
nie porusza sie sprawdz wytacznik awaryjny
F_01  |Pompa hydrauliczna  |Rozpoznano nieprawidtowy kierunek pola wiro-
uruchamia sig na krotko |wego zasilania, zamien fazy L2 i L3
i nastepnie wytacza sie.
F_02  |Pomost przetadunkowy |Negatywny wynik wewnetrznej kontroli ptyty
F_03  |nie porusza sig gtéwnej, wytacz i wiacz sterowanie
F_04
F_05
F_09  |Przerwanie ruchu pomo- |Natezenie pradu pompy hydraulicznej przekracza
stu przetadunkowego  [ustawiong warto$c. Sprawdz ustawienie punktu
10 menu i przewdd zasilania agregatu hydrau-
licznego
F_10  |Pomost przetadunkowy |Btad wytaczenia agregatu hydraulicznego, wy-
nie porusza sie tacz i ponownie wiacz sterowanie
F_11  |Pomost przetadunkowy |Btad sterowania zaworu 1. Wytgcz i ponownie
nie porusza sie wtacz sterowanie, powtdrz pozycjonowanie po-
mostu przetadunkowego
F_12  |Pomost przetadunkowy |Btad sterowania zaworu 2. Wytacz i ponownie
nie porusza sie wiacz sterowanie, powtdrz pozycjonowanie po-
mostu przetadunkowego
F_14  |Pomost przetadunkowy |Zawor 1 nie zostat rozpoznany, sprawdz przewdd
nie porusza sie zasilania agregatu hydraulicznego, sprawdz
cewki elektrozawordw, zawdr 1 nie jest podta-
czony
F_15  |Pomost przetadunkowy |Zawor 2 nie zostat rozpoznany, sprawdz przewdd
nie porusza sie zasilania agregatu hydraulicznego, sprawdz
cewki elektrozawordw
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M_

Pomost przetadunkowy |Zawdr 2 nie zostat rozpoznany, sprawdz przewdd E712  |Brama nie porusza sie  [RSE: Obwdd bezpieczeristwa skrzydta bramy zo-
nie porusza sie zasilania, sprawdz cewki elektrozaworow aniwgdreaniwdot  |stat przerwany! Sprawdz okablowanie bramy i li-
F_18  |Pomost przetadunkowy |Wykryto zwarcie zaworu 1/ zaworu 2. Sprawdz nek.
nie porusza sie przewdd zasilania agregatu hydraulicznego, E"13  |Brama nie porusza sig  |RSE: Drzwi Sluzowe otwarte. Zamknij drzwi $lu-
sprawdz cewki elektrozaworow aniwgéreaniwdot  |zowe!
F_19  |Brak ruchu pomostu  |Btad zaworu 1 lub 2 w potozeniu ptywajacym, E"44  |Brama nie porusza sie |Drzwi Sluzowe otwarte, zamknij drzwi Sluzowe!
przetadunkowego po  |wytacz i wigcz sterowanie, sprawdz przewdd za- ani w gore ani w dot
krotkim docisnieciu silania agregatu hydraulicznego, sprawdz cewki E'51  |Brama nie otwiera sie  |Uruchomienie w trybie ciagtym przycisku otwie-
elektrozawordw rania OTWORZ, praycisk zaciety, sprawdz.
F_22 | Przerwanie ruchu pomo- | Osiagnieto ograniczenie czasu pracy pompy hy- E'52  [Brama nie porusza sig  |Nacisniety przycisk zatrzymania STOP, przycisk
stu przetadunkowego | drauliczne] aniwgéreaniwdét |jest zaciety, przewdd nie jest podtaczony
F_25  |Pomost przetadunkowy |Negatywny wynik kontroli pradu, wytacz i wtacz E'53  |Brama nie zamyka sie  |Uruchomienie w trybie ciagtym przycisku zamy-
nie porusza sie sterowanie kania ZAMKNIJ, przycisk zaciety, sprawdz.
F_26  |Pomost przetadunkowy |Negatywny wynik kontroli ptyty gtdwnej, wytaczi  E"54 | Brama nie otwiera sie  |Uruchomienie w trybie ciagtym J1.3 przycisku
nie porusza sie wigcz sterowanie otwierania 0TWORZ, przycisk zaciety, sprawdz.
F_28  |Brak odpowiedzi na po- |Btad zasilania elektrycznego, sprawdz przytacze E55  |Brama nie porusza sig |Zewnetrzny przycisk zatrzymania STOP J1.2 z0-
lecenie uruchomienia  [po stronie sieci zasilania, sprawdz zwarcie od- aniw gére aniw dot  [stat nacigniety ub brak mostka, sprawdz oka-
biornikdw zasilanych napieciem 24 V. blowanie zewnetrznego przycisku sterowania
F_42  |Pomost przetadunkowy |Wynik test modutu rozszerzenia iVision nega- E'b6  |Brama nie zamyka sie  |Uruchomienie w trybie ciagtym J1.4 przycisku
nie porusza sie tywny, wytacz i wtgcz sterowanie, ew. wymien zamykania ZAMKNLJ, przycisk zaciety, sprawds.
modut rozszerzenia iVision E'BE  |Brama zamyka sie tylko |Liczba cykli serwisowych zostata wykonana. Zle¢
F_43  |Pomost przetadunkowy [Modut rozszerzenia iVision nie zostat rozpozna- w trybie pétautomatycz- |przeprowadzenie serwisu.
nie porusza sie ny, wytacz i wtgcz sterowanie, ew. wymien mo- nym
dut rozszerzenia iVision ECO  |Brama nie porusza sie |Dane s przesytane ze sterowania do modutu
F_44  |Pomost przetadunkowy |Zwarcie modutu rozszerzenia iVision, zwarcie ani w gére ani w dot RSE (do 8 sekund). Odczekaj do zakoriczenia
nie porusza sie wej$¢ modutu rozszerzenia iVision procesu!
F_45  |Brama nie dziata DCC nie zostat rozpoznany, sprawdz potaczenie F702  |Brak reakgji Btad wystapit podczas autotestu. Wytacz i wtacz
do DCC F 03 sterowanie.
A Wskaznik ostrzegawczy |Blokada ponownego uruchomienia jest aktywna. F04
miga w trakcie wtacza- |Nacisnij przycisk & lub przycisk RETURN. F 05
nia wtgcznika gtownego. F 06
- F710  |Brama zatrzymuje sie po |Usterka elektroniki sterujacej. Wytacz i wtacz
Usterka Stan ______Diagnoza | PO
E°03 Brgma r)ie poruszalsie Zamknij drzwi Sluzowe. \Qﬁlomieniz '
E?;‘XI\: gﬁjsoi\z \:t\?vg{rte F719  |Zamknigcie bramy moz- |Test zabezpieczenia krawedzi zamykajacej DW
- : - - — liwe jest tylko w trybie |zakoriczyt sie niepowodzeniem. Sprawdz zabez-
E°05 Brgma r]|e potuszalsu} Obwadd t?ezp@zenst\_/\/a J3.zosta{ przerwany. pstautomatycznym pieczenie krawedzi zamykajace]
aniw gore aniw dot | Sprawdz czujnik naciagu liny. . - —
. — — - - - A Krétkotrwata przerwa w |Ograniczenie czasu pracy napedu bramy, zapew-
E06  |Brama zm|en.|a kierunek Zabezp@czeme krawe@ zamykama zadzqtalq. dziataniu nij ok. 20 min chtodzenia napedu.
p.rzesuwu [ nie zamia Sprawdz, zabezmeczgnle kravedzi zamykajacej. F~24  |Brak odpowiedzi na po- |Brak potaczenia z DES. Sprawdz przewdd przyts-
sie Sprawdz okablowanie. Po podtaczeniu do J3 oraz . . R
krawedzi 8k2. nacisnii i pravtizvmai praveisk lecenie uruchomienia  |czeniowy silnika i DES.

g , J I przytrzymaj przy - . . ;
programowania w punkcie menu 35 przez 5 se- F727  |Naped zablokowany Sprawdz u}({ad mechamczny bramy/.spr.aw.dz
kund. podtaczenie faz i przewdd podtaczenia silnika

E07  |Brama zmienia kierunek |Bramka $wietlna zadziatata. Sprawdz punkt 36 F28  |Brak odpowiedzi na po- |Btad zasilania elekirycznego. Sprawd przytacze
przesuwu / nie zamyka |men. lecenie uruchomienia  |sieciowe. Sprawdz, czy nie wystepuje zwarcie
sie obwodu.

E08  |Brama nie porusza sie |Zadziatat bezpiecznik termiczny napedu. Zapew- | 27 |Nieprawidtowy kierunek | Nieprawidtowe potaczenie faz zasilania. Skory-
aniw gére aniwdot |nij schtodzenie napedu. Blokada awaryjna nape- obrotow silnika. guj lub ponownie podtacz.

du, odblokuj naped. Brama zatrzymuije sie po [Naped bramy pracuje zbyt szybko, dobieg nape-

E09  |Brama nie porusza sie  |Zadne potozenie koricowe bramy nie zostato za- wydaniu polecenia prze- |du zbyt dtugi.

aniw gore aniw dot  |programowane. suwu
Zaprogramuj potozenia koricowe bramy w punk- Brama zatrzymuje sie po
tach 30 + 31 menu. wydaniu polecenia prze-
E710  |Programowanie pozycji |Pozycja bramki $wietlnej w ramce nie zostata suwu w drugim kierunku

bramek $wietlnych

zaprogramowana. Catkowicie otwdrz i zamknij
brame. Wyreguluj bramke swietlng
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Usterka Stan________lDiagnona____________|

F730  |Brama zamyka sie tylko |Przeskok z trybu impulsowego do trybu potauto-
w trybie pétautomatycz- | matycznego. Zadziatato zabezpieczenie krawedzi
nym zamykania lub bramka Swietlna. Zadziatato

ograniczenie sity otwierania, przekroczony czas
wtaczenia silnika.

F33  |Brama zatrzymuje sie w |Zadziatat ogranicznik sity otwarcia. Zamkniecie
trakcie otwierania. bramy mozliwe jest tylko w trybie pétautoma-

tycznym. Usuri przyczyne wysokiego oporu ruchu
lub zablokowania bramy. Sprawdz sprezyny.
Usuri przyczyne przekroczenia sity, a nastepnie
otwdrz i zamknij brame.

F734  |Brama nie porusza sie |Przekroczony czas wiaczenia. Poczekaj w celu
aniw gore aniw dot  |obnizenia temperatury silnika.

F740  |Brama nie porusza sig  [Nie rozpoznano modutu podtaczonego do zaci-
aniw gore aniw dot  |sku J6. Podtacz modut odbiornika

F i1 Brama nie porusza sie  |Poziom natadowania baterii nadajnika jest zbyt
aniw gore aniw dot  |niski. Wymien baterig!

F42  |Brama nie porusza sig  |Gniazdo przytacza bramy nie jest sparowane z
aniw gore aniw dot |odbiornikiem. Przeprowad? parowanie!

F746  |Brama nie porusza sig |Zwarcie obwodu bezpieczenstwa skrzydta bramy.
aniw gore aniw dot | Sprawdz okablowanie do czujnika naciagu liny

oraz styku drzwi Sluzowych!

F47  |Brama nie porusza sie  |Btad taricucha bezpieczenstwa, nieznany opdr
aniw gore aniw dot  |szeregowy. Sprawdz okablowanie bramy.

F'71 |Uszkodzony styk drzwi  |Sprawdz rezystancje stykow. Sprawdz popraw-
Sluzowych. Brama nie  |noS¢ montazu czujnika drzwi Sluzowych, zamknij
porusza sie ani w gore  |i otwdrz drzwi Sluzowe, sprawdz ich zamontowa-
ani w dot nie.

F772  |Brama nie porusza sie |Zwarcie w obwodzie bezpieczenstwa, styk drzwi
aniwgore aniwdot  |$luzowych / czujnik naciagu liny zadziatat na

J3.4/5. Sprawdz, czy nie doszto do przetarcia
przewod6w, usufi zwarcia.

F773  |Brama nie porusza sie |Wytacz i wigcz sterowanie. W razie potrzeby wy-
ani w gdre ani w dét Te- |mien sterowanie.
stowe wejécia J3.4/6 za-
konczyt sie niepowodze-
niem

F75  |Brama nie porusza sie  |Wytacz i wiacz sterowanie Sprawdz, czy nie do-
aniwgdre aniwdét  |szto do zwarcia zabezpieczenia krawedzi zamy-
Nieprawidtowe napiecie |kajacej oraz w obrebie puszki przytacza bramy.
wyjsciowe J4 Sprawdz prawidtowos¢ podtaczenia przewodéw

do odpowiednich zaciskow.

F°76  |Brama nie porusza sig  |Sprawd? rezystory. Sprawdz prawidtowos¢ dzia-
ani w gdre ani w dot Wy-|tania czujnikéw.
kryto nieprawidtowe
czujniki J3.4/5

F77  |Brama nie porusza sig | Sprawdz rezystory. Sprawdz czujniki.
ani w gore ani w dot Wy-
kryto nieprawidtowe
czujniki J4.3/4

F778  |Sitownik zablokowany w | Sprawdz napigcie sprezyny, sprawdz mechanizm

potozeniu koricowym
ZAMKNIECIA

bramy, sprawdz potozenie kraricowe ZAMKNIECIA.

10 Konserwacja

10.1 Czynnosci przed rozpoczeciem konserwacji

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zwiazane z napigciem elektrycznym!

Porazenia pradem elektrycznym ze skutkiem Smiertelnym w przypadku

dotkniecia elementow przewodzacych prad elektryczny. W przypadku

prowadzenia prac dotyczacych systemow elektrycznych zastosuj sie do

nastepujacych zasad bezpieczenstwa:

W (dtacz urzadzenie od zasilania

W 7abezpiecz przed omytkowym wtgczeniem

MW Sprawdz, czy urzadzenie zostato rzeczywiscie odtaczone od napiecia

B (zynnodci dotyczace systemdw elektrycznych moga by¢ wykonywane
tylko przez wykwalifikowanych pracownikow dziatajacych pod nad-
zorem i kierownictwem elektrykow. Czynnosci te musza byc przepro-
wadzane zgodnie z zasadami i dyrektywami elektrotechnicznymi.

WSKAZOWKA

W celu zapewnienia bezpieczenstwa uzytkownika, brama oraz pomost przetadunkowy
muszq zostac poddane kontroli przed pierwszym uruchomieniem oraz zawsze w razie
wystapienia takiej potrzeby, jednakze nie rzadziej, niz raz w roku. Czynnoci te
przeprowad? zgodnie z lista kontrolng zamieszczong w rozdziale Kontrola. Kontrola
moze zostac przeprowadzona przez osobe posiadajacq odpowiednie uprawnienia lub
przez specjalistyczny serwis.

Wskaznik serwisowy ’

Koniecznos¢ wykonania serwisu jest sygnalizowana przez Sterowanie poprzez wtacze-
nie wskaznika serwisowego na wyswietlaczu. Skontaktuj sie ze specjalistycznym ser-
wisem.

10.2 Kontrola

Brama z napedem mechanicznym musi by¢ kontrolowana i serwisowana przez odpo-
wiednio wykwalifikowanych pracownikw (osoby o odpowiednim przeszkoleniu i kwa-
lifikacjach oraz doswiadczeniu praktycznym) lub ekspertow. Przeprowadzenie kontroli
konieczne jest podczas uruchamiania urzadzenia i w odstepach czasu okreslonych
przez producenta w instrukcji konserwacji oraz w odpowiednich przepisach krajowych
(np. ASR A1.7 . Techniczne zasady dotyczace miejsca pracy - drzwi i bramy”). Wszyst-
kie prace konserwacyjne i testowe muszq by¢ dokumentowane w niniejszej ksiazce
serwisowej. Ksiazka serwisowa musi by¢ przechowywana wraz z dokumentacja bramy
przez caty okres eksploatacji. Dokumenty te musza byc przekazane operatorowi przez
pracownika wykonujacego uruchomienie urzadzenia. Przekazanie dokumentacji musi
nastapic najpozniej w momencie oddania urzadzenia do eksploatacji (zalecenie to do-
tyczy takze bram sterowanych recznie). Zawsze przestrzegaj zalecen zawartych w do-
kumentacji bramy (instrukcje montazu, obstugi i konserwacji itp.).

Gwarancja producenta wygasa, jesli kontrola/konserwacja nie zostanie przeprowadzo-
na prawidtowo!

Imiany dotyczace systemu bramy (o ile sa w ogdle dozwolone) powinny by¢ rownie:
dokumentowane.
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Ksiazka serwisowa systemu bramy

UZYEKOWNIK DIAMY: oo ees e
Miejsce eksploatacji bramy: ........
Dane napedu
TYP NAPRAU: v Data Produkeji: ........vvveeveeerveceeeeeeeeeeee e
PTOAUCENT: ..o TIYB TODOCZY: oo
Dane dotyczace bramy
TYP KONSEIUKC]i: oo ROK ProdUKCi: covoeeeee e
NUMET SEIYINY. ovvvorveeeeeee e Masa SKIZYAE: ........vveeeee e
WYMIaTY BramY: oo

Instalacja i uruchomienie

Firma, MONEZYSTA: ... Firma, MONBZYSTA: .....vvoeeeeeeeeceee s
UruchomiBnie dnia: ..........eeeeeceeeeeeeeee e POUDIS: ovveoeeeeeeee s
Inne informacje Péiniejsze zmiany
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2.0
2.1
211
212
213
22
2.2
222
223
23
24
3.0
3.1
3.2
3.3
331
33.2
333
3.4
3.5
4.0
4.1
42
43
5.0
b1
b2
b.2.1
b.2.2
b3
b.4
b5
6.0
6.1
6.2
6.3

(Udokumentuj wyposazenie w momencie uruchamiania poprzez zakre$lenie odpowiedniej opcji)
wystepuje/

Wyposazenie

Lista kontrolna bramy

dotyczy

Brama

Reczna obstuga bramy
Mocowania/potaczenia

Punkty obrotowe/przeguby

Rolki biezne/uchwyty rolek bieznych
Uszczelnienia/listwy slizgowe

Rama bramy/prowadnice bramy
Skrzydto bramy
Wywazenie/bezpieczne otwieranie
Sprezyny

Gtowice mocujace, bloki tozyskowe
Zapadka bezpieczenstwa

Elementy bezpieczeristwa

Liny stalowe

Mocowanie liny

Bebny liny

Wytacznik linowy

Zabezpieczenie przed opadnigciem
Bicie watka T

Naped / sterowanie

Naped/konsola

Kable elektryczne/potaczenia
Odblokowanie awaryjne

Szybki tacuch

Korba reczna

Szybkie odblokowanie

Urzadzenia sterujace, przyciski/nadajnik reczny
Wytacznik kraficowy

Zabezpieczenie przed zmiaidzeniem lub przecieciem
Ogranicznik sity

Zabezpieczenie przed podniesieniem 0s6b
Elementy po stronie budynku

Inne elementy i systemy
Blokada/zamek

Orzwi $luzowe

Styk drzwi Sluzowych

Zamek bramy

Sterowanie lamp

Bramki $wietlne

Zabezpieczenie krawedzi zamykajacej
Dokumentacja operatora

Tabliczka znamionowa/oznaczenie CE
Deklaracja zgodnosci bramy
Instrukcja montazu, obstugi i konserwacji

000 OO0O000O0O0 000 OO0000O0OO0O0 OOO0oO0OooOOoOooOoo Oooooooo

punkty kontrolne

Opory ruchu
Stan/osadzenie
Stan/nasmarowanie
Stan/nasmarowanie
Stan/osadzenie
Ustawienie/zamocowanie
Ustawienie/stan

Stan/osadzenie/ustawienie
Stan

Stan/tabliczka znamionowa
Stan/osadzenie
Stan/osadzenie
Stan/osadzenie

2 Petle bezpieczenstwa
Stan/osadzenie/sprawnost
Stan

Stan

Stan/mocowanie
Stan

Stan/sprawno$t
Stan/sprawno$¢
Stan/sprawnos¢
Stan/sprawno$t
Stan/sprawno$t
Stan/sprawno$t

Zatrzymuje i zmienia kierunek przesuwu
Skrzydto bramy
Odlegtodci bezpieczenstwa

Sprawnosc/stan
Sprawnosc/stan
Sprawnosc/stan
Sprawnosc/stan
Sprawnosc/stan
Sprawnosc/stan
Sprawnosc/stan

Kompletna/czytelna
Kompletna/czytelna
Kompletna/czytelna

0K

000 0000000 000 O00OO0000O0O OOO0O00O0O0O0o0O0 oOooooooon

Uwagi
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Dokumentacja kontroli i konserwacji bramy

Data Wykonane prace / konieczne czynnosci

Kontrola przeprowadzona

Usterki usuniete

Podpis /
adres firmy

Podpis /
adres firmy

Uruchomienie, pierwsza kontrola

11 Demontaz

Demontaz nastepuje w kolejnosci odwrotnej do procesu opisanego w instrukcji mon-
tazowej w rozdziale Instalacja.

12 Utylizacja

Utylizacje materiatéw opakowaniowych przeprowadzaj zawsze zgodnie z przepisami
dotyczacymi ochrony Srodowiska naturalnego oraz stosujac sie do tresci lokalnych
przepisami dotyczacymi utylizacji odpadaw.

s Umieszczony na urzadzeniu elektrycznym Lub elektronicznym, przekreslony
symbol kosza na odpadki oznacza, Ze utylizacja urzadzenia wraz z odpadami z gospo-

darstw domowych jest zabroniona. Separowana utylizacja starych urzadzen elektrycz-

nych i elektronicznych umozliwia ponowne wykorzystanie materiatéw lub urzadzenia

w takiej czy innej formie. Jest takze elementem redukcji negatywnego wptywu ewen-

tualnie stosowanych substancji szkodliwych na Srodowisko naturalne i zdrowie czto-
wieka.

Utylizacje zuzytych urzadzen elektrycznych i elektronicznych przeprowadzaj zgodnie z
odpowiednimi przepisami krajowymi.

150 | Novoferm



13 Abbildungen / Figures / Figures / llustraciones /
Afbeeldingen / llustracje

Bendtigte Werkzeuge / Tools required / Outillage requis / Herramientas
necesarias / Benodigd gereedschap / Konieczne narzedzia

(A
7. PH2||T
@60,/ T20|p, SL3

Offnen der Steuerungsabdeckung / Opening the control cover / Ouverture du
couvercle de la commande / Apertura de la tapa del control / Openen van de
besturingsafdekking / Otwieranie pokrywy sterowania

Montage der Steuerung / Assembly of the control / Montage de la
commande / Montaje del control / Montage van de besturing / Montaz

sterowania

182 mm

D)
U A

474 mm

1400 mm

_{)_

Anschluss iVision-Basisplatine / Connection iVision basic board /
Raccordement platine de base iVision / conexion placa base iVision /
Aansluiting iVision-basisprintplaat / Przytacze ptyty gtownej iVision

1. Netzanschluss X1/ Mains connection X1/ Raccordement secteur X1/
Conexion de red X1/ Netaansluiting X1/ Przytacze sieciowe X1

3x400V, N, PE

—{
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iif L1 L2 | L3

e 3x 230V, PE )

2. Ausgang X2 Hydraulikpumpe / Output X2 hydraulic pump / Sortie X2
pompe hydraulique / Salida X2 Bomba hidraulica / Uitgang X2 hydrauli-

sche pomp / Wyjscie X2 pompy hydraulicznej

X2
@ 1123
u2 |v2 w2
112 1 |2 |3
M

152 | Novoferm

3. Ausgang X3 Statusrelais / Output X3 status relay / Sortie X3 relais
d'état / Salida X3 Relé de estado / Uitgang X3 statusrelais / Wyjscie X3
przekaznika stanu

X1
112
X3
11213
230V
max. 2 A
\§
X11
112
X3
11213
230V
max. 2 A
- &
230V
RED max. 2 A
o
GREEN

4. Eingang X4 Not-Halt / Input X4 emergency stop / Entrée X4 arrét d’ur-
gence / Entrada X4 Parada de emergencia / Ingang X4 noodstop / Wejs-
cie X4 wytacznika awaryjnego

X4

2@
@

;




5. Ausgang X5 Ventil 1 und Ventil 2 / Output X5 valve 1 and valve 2 / Sortie
X5 vanne 1 et vanne 2 / Salida X5 Valvula 1y Valvula 2 / Uitgang X5 klep
1enklep 2 / Wyjscie X5 zawor 1i zawor 2

X5
11213
T
GND_V1[ +24V | GND_V2
2 1 3
V1 V2

6. Eingang X6.2 Schliisselschalter / Input X6.2 key switch / Entrée X6.2

commutateur a clé / Entrada X6.2 interruptor de llave / Ingang X6.2 sleu-

telschakelaar [ Wejscie X6.2 Przetacznik kluczykowy
X6
11234

+24 V] IN1

7. Eingang X6.3 Sensor Position Ladebriicke / Input X6.3 dock leveller posi-
tion sensor / Entrée X6.3 capteur position niveleur de quai / Entrada X6.3
Sensor posicion puente de carga / Ingang X6.3 sensor positie laadbrug /
Wejscie X6.3 Czujnik pozyciji pomostu przetadunkowego

X6

11234

10

L.

+24V IN2 GND

=t
J%Qi e

8. Steckplatz X7 Bluetooth-Dongle BTD K / Slot X7 Bluetooth dongle BTD K /
Connecteur X7 clé Bluetooth BTD K / Ranura X7 Bluetooth Dongle BTD K /
Sleuf X7 Bluetooth-dongle BTD K / Gniazdo karty X7 Bluetooth BTD K

- X1

D) e

9. Ausgang X21 externe Steuerung fiir Torabdichtung / Output X21 external
control for dock shelter / Sortie X21 commande extérieure pour sas
d'étanchéité / Salida X21 Control externo para junta de la puerta / Uit-
gang X21 externe besturing voor deurafdichting / Wyjscie X21 zewnetrz-
ne sterowanie uszczelnienia bramy

x21
™1 X30 X11
1|2 1234 1
24V DC, 1A ;)ZAV GND
3

10. Ausgang X22 Statusrelais / Output X22 status relay / Sortie X22 relais
d’état / Salida X22 Relé de estado / Uitgang X22 statusrelais / Wyjscie
X22 przekainika stanu

X22

[]

112

Door
control

Lock *]
Input ¢ |

11. Ausgang X23 Ampel Ladestelle frei/besetzt / Output X23 traffic light loa-
ding bay free/occupied / Sortie X23 feu de chargement libre/occupé /
Salida X23 seméforo punto de carga libre/ocupado / Uitgang X23 stop-
licht laadpositie vrij/bezet / Wyj$cie X23 sygnalizator $wietlny, stano-
wisko przetadunku wolne/zajete

X23

[ ]

112(3
24V J

GND L RED

GREEN

Y
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12. Eingang X25 externer Befehlsgeber Ladebriicke / Input X25 external Anschluss Torsteuerungsmodul (T75) / Connection door control module

command transmitter dock leveller / Entrée X25 émetteur de comman- (T75) / Raccordement module commande de porte (T75) / Conexion madulo
des externe niveleur de quai / Entrada X25 Transmisor de sefiales exter-  control de puerta (T75) / Aansluiting deurbesturingsmodule (T75) /
no puente de carga / Ingang X25 externe commandogever laadbrug / Przytacze modutu sterowania bramy (T75)

Wejscie X25 zewnetrznego operatora pomostu przetadunkowego 1. Steckplatz X2 und J9 (T75) Motoranschluss / Slot X2 and J9 (T75) Motor

X25 connection / Connecteur X2 et J9 (T75) raccordement moteur / Insteek-
1123|415 plaats X2 en J9 (T75) motoraansluiting / ranura X2 y J9 (T75) conexion
del motor / Gniazdo X2 i J9 (T75) przytacza silnika

|
~ 1 ) |

) |
- Lieiw

13. Eingang X28 LKW-Sensor / Radkeilsensor / Input X28 truck sensor /
wheel chock sensor / Entrée X28 capteur véhicule / capteur cale / Entra-

I
|
|
|
|
|
|
:
1

29545

da X28 Sensor de camion / Sensor de cuiia / Ingang X28 vrachtwagen- \—
sensor / wielbloksensor / Wejscie X28 czujnika samochodu ciezarowe- N g
go / Czujnik klina kota w [@] 3
© 10 2
n v [@ 7
X28 U
T12]3]4 1- GND
2-RS485A  J9
+26V IN 3-24VDC 123
4-12VDC
5-24V DC E
i i 6-RS485B 4 5 6
TN X2
WVUND
0000N
2
(¢)
X28 J
11234
+24 V| IN GND
br gr | bk
[ ] _+ [
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2. Eingang J2 (T75) Lichtschranke / Input J2 (T75) photoelectric sensor / n
Entrée J2 (T75) barriere photoélectrique / Ingang J2 (T75) fotocel / Ent-
rada J2 (T75) barrera fotoeléctrica / Wejscie J2 (T75) bramki $wietlnej

J3|1(2|3(4]|5

O]
n _o_‘llo_—J GN| BN YEJ GYJ
Lo~ &

[©[2[e]e]e] [e]e]

LS 2 LS2 [ W
- |

]
£
Y-
[
]

/
o
|

11
[olel

J211(2|3(4]|5

1
b =g

N
[e]

—
(2]
(&)}
-
w
[¢)]

U
o

. Steckplatz J5 (T75) Funkempfinger / Slot J5 (T75) radio receiver /

543 +V‘(VPNq§?°)NCg Connecteur J5 (T75) récepteur radio / Insteekplaats J5 (T75) draadloze
TE ontvanger / Ranura J5 (T75) receptor inaldmbrico / Gniazdo J5 (T75) od-
l biornika radiowego
\ l
I
J2|1|2[3]|4]|5 5

©OO00000000000000

¢ /‘W% 5
AO ‘ D F

J4
RLK 29
0
B 1 5. Ausgang X4 und Statusrelais X3 (T75) / Output X4 and status relay X3
UBG ) } (T75) / Sortie X4 et relais d’état X3 (T75) / Uitgang X4 en statusrelais X3
J2[1]2(3]4]|s (T75) / salida X4 y relé de estado X3 (T75) / Wyjscie X4 i przekaznik sta-
nu X3 (T75)
3. Eingang J3 (T75) Toranschlussdose / Not-Halt / Input J3 (T75) door x4 X3
connection box / emergency stop button / Entrée J3 (T75) boite de rac- ( :'; mll
cordement de porte / bouton d"arrét d’'urgence / Ingang J3 (T75) deu- : o 24165

raansluitdoos / Noodstop-knop / Entrada J3 (T75) caja de conexién puer-
ta / interruptor de parada de emergencia / Wejscie J3 (T75) gniazdo
przytacza bramy / wytacznik awaryjny

n _

N

[
[ele] [ =R o [S]. [o[o[e[e]e] [e]o]
[o]— —] -iEd ol
Lo} — 9
B

A

—
—
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