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1 Systeminformationen

1 Systeminformationen

1.1 Steckverbinder

Das Steuerungssystem verfligt Gber verschiedene Typen von Steckverbindern:

X1/ X2
Leiterquerschnitt min.: 0,2 mm?

X3/X17
Leiterquerschnitt min.: 0,2 mm?2

X4/X5/X6/X8/X9/X10
Leiterquerschnitt min.: 0,2 mm?2

X7 / X20
Leiterquerschnitt min.: 0,2 mm?

1.2 Standardleitungen

Die unten sehend aufgeflihrten Leitungslangen sind bei der Installation zu berlcksichtigen!

Leiterquerschnitt max.: 6 mmg?

Leiterquerschnitt max.: 2,5 mm?2

Leiterquerschnitt max.: 1,5 mm?2

Leiterquerschnitt max.: 0,5 mm?

Eine Reduzierung des Querschnittes bzw. die Uberschreitung der Langenvorgabe, hat Spannungsverluste
zur Folge, durch welche die fehlerfreie Funktion nicht mehr gewahrleistet ist!

Strombelastung bis 0,25 A 0,50 mm?

0,75 mm?2
Strombelastung bis 0,5 A 0,50 mmz2
Strombelastung bis 0,75 A 0,75 mm?
Strombelastung bis 1,0 A 0,75 mm?

A

X7: Brandmelder

2x2x0,8mm maximale Leitungslange:

X8: Hupe / Blitzleuchte
2x2x0,8mm maximale Leitungslange:

X10: potentialfreier Signalaustausch
2x2x0,8mm maximale Leitungslange:

X20: CAN-BUS

2x2x0,22 mm2 maximale Leitungslange:

Version 2.0.2

maximale Leitungslange: 30m
maximale Leitungslange: 30 m
maximale Leitungslange: 30 m
maximale Leitungslange: 30m
maximale Leitungslange: 20 m

30m J-Y(ST)Y ...LG - Brandmeldekabel
J-H(ST)H...BD - Brandmeldekabel

30m J-Y(ST)Y ...LG - Innenkabel
J-H(ST)H...BD - Innenkabel

30m J-Y(ST)Y ...LG - Innenkabel
J-H(ST)H...BD - Innenkabel

20m UNITRONIC BUS CAN

UNITRONIC BUS CAN FD P

Stand: 22.09.2018

Bei den folgenden Verwendungszwecken ist es zwingend erforderlich die entsprechenden
Kabeltypen zu verwenden. Eine Verwendung von ungeschirmten Leitungen, kann zu Fehlverhalten
sowie dem Defekt der Steuerungskomponenten durch EMV Einfliisse fihren.

(Standard)
(Halogenfrei)

(Standard)
(Halogenfrei)

(Standard)
(Halogenfrei)

(Standard)
(Halogenfrei)
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1 Systeminformationen

1.3 Anschlusswerte

Auf Basis der Komponentenliste ergeben sich maximal zuldssige Anschlusswerte.
Die nachfolgend angegebenen Werte sind Maximalwerte der jeweiligen anschlieBbaren Komponenten.

Uberwachung Torposition: Endschalter Summe max. 250 mA
SchlieBbereich Uberwachung: Initiatoren / Lichtschranken Summe max. 250 mA

Sicherheitskontaktleisten Summe max. 250 mA
Wieder6ffnung: Torantrieb Summe max. 250 mA
Feststellvorrichtung: Haltemagnete 2x 900 mA (21W)  Summe max. 1.800 mA
Branderkennung: Brandmelder Summe max. 500 mA

Blitzleuchte / Hupe Summe max. 100 mA
Brandmeldeanlage: Signalaustausch Summe max. 100 mA
Inbetriebnahme Modul: Fernbedienung Summe max. 100 mA

durch die Komponenten entsprechend der Leistungsangabe auf dem Typenschild nicht

f Bei der Auslegung des Systems ist sicher zu stellen, dass die Maximalbelastung der Steuerung
Uberschritten wird!

Die Leistungsangaben der Komponenten kénnend dem Zulassungsbescheid enthommen werden.

1.4 Speicherkarte

Auf einer Mikro-SD Speicherkarte werden alle Systemdaten, die Konfiguration sowie der Fehlerspeicher
abgelegt. Eine nicht gesteckte oder fehlerhafte Speicherkarte wird (ber ein Blinken aller LEDs der
Bedienfolie angezeigt.

Die Speicherkarte darf auf keinen Fall wahrend des Betriebes entfernt werden, da dies zum
Datenverlust fuhrt.

Ein Auslesen der Speicherkarte mit dem PC ist nicht méglich und hat einen Datenverlust zur Folge.
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2 Systemanschlisse

2 Systemanschliisse

2.1 Netzversorgung (bauseitig)

Klemmenbelegung:

X1:N  Eingang N Bauseitige Versorgung
X1:L1 Eingang L1 Bauseitige Versorgung - 3~ 400 V AC/ 1~ 230V AC
X1:L2 Eingang L2 Bauseitige Versorgung - 3~ 400 V AC
X1:L3 Eingang L3 Bauseitige Versorgung - 3~ 400 V AC
T (” 7
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2 Systemanschlisse

2.2 Separater 24V Ausgang

Absicherung Ausgangsstrom: 0,75 A (Thermosicherung - Reset: Verbraucher trennen)

Klemmenbelegung:

X17:1  Ausgang 24V DC  Zubehdr - Versorgung
X17:2 Ausgang 0V DC Zubehér - Versorgung

2.3 Controller Reset

Durch briicken der 2 Kontakte von X18 kann der Controller nach einer Parameter Anderung zuriickgesetzt
werden. Hierzu muss eine Jumper Steckbricke ca. 4 Sekunden eingelegt werden.

x
B =
—

2.4 CAN-BUS Bedienstelle HPS-CALLPOINT

Absicherung Ausgangsstrom: 0,5 A (Thermosicherung - Reset: Verbraucher trennen)

ﬁ Es ist zwingend erforderlich die entsprechenden Kabeltypen UNITRONIC BUS CAN bzw.
UNITRONIC BUS CAN FD P zu verwenden. Eine Verwendung von ungeschirmten Leitungen,
kann zu Fehlverhalten sowie dem Defekt der Steuerungskomponenten durch EMV Einfllisse

fUhren.

Klemmenbelegung:

X20:1 Ausgang 24V DC
X20:2 Ausgang 0VDC
X20:3 Signalleitung  CAN-H
X20:4 Signalleitung CAN-L

+ - CAN-H CAN-L

braun
weil
gelb
gran

ool &
XZO‘T) v \’J

-W5
2X2X0,22 BN H YE GN
NN I
-x401 ¥
1 2 3 4
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Handtaster - Versorgung
Handtaster - Versorgung
Handtaster - Kommunikation
Handtaster - Kommunikation
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3 Motorische Offnungshilfe

3 Motorische Offnungshilfe

3.1

X2:N

X2:L1
X2:L.2
X2:L3

3.1.1

Linnig

400V Antrieb
Ausgang N
Ausgang L1
Ausgang L2
Ausgang L3

Linnig/ KEB

Torantrieb
Torantrieb
Torantrieb
Torantrieb

Absicherung L1:
Absicherung L2:
Absicherung L3:

S1 -5 A/5x20mm Glassicherung
S2 — 5 A/ 5x20mm Glassicherung
S3 -5 A/5x20mm Glassicherung

m

4x1.5

)

PE

3x0,75

W9 1

e o\
-Y0
A !e !&
1 4

+

Konfigurationsmerkmale in HPS-CONTROL:

Haltemagnet 1:

Version 2.0.2

Stand: 22.09.2018

W4 .1
3x0,75

p
X4 !e T?

Zuordnung zu Abschluss: 1 Funktion: Feststellung offen
Toleranz Strommessung: 50%
Haltemagnet Tor mit Freilauf: Nein
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3 Motorische Offnungshilfe

3.1.2 Schnetz

Feststellvorrichtung

ATS...MOF
. 24V DC 11W
—
U ! w PE 37 35
-W2 -W9.1 -W4 1
4x1,5 | 2 3 aNYE 3x0,75 |, > 3x0,75
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Feststellvorrichtung
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W
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Konfigurationsmerkmale in HPS-CONTROL:

Zuordnung zu Abschluss: 1 Funktion: Feststellung offen

Toleranz Strommessung: 50%
Haltemagnet Tor mit Freilauf: Nein

Haltemagnet 1:
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3 Motorische Offnungshilfe

3.2 230V Drehtirantrieb
3.21 Dorma ED100/ 250
-M1.1
ED 100/250
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N Ga 4 |[16 3 1|[3 355 3334323130 [999897 2K7
GEGTEEEEY | ¢
-Wz.1 PE
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=W
2%0,75
,M‘I ]
ED 100/250 :
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N 4a 4 |[16 3 1][3 353 3334323130 [9998 97 2K7 'f
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3 & e
= = 4 = =
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L N
—X4 F,,\ Fﬂ. F¢ Fﬂ. F¢ F\'/
1 2 3 4 5 6
Konfigurationsmerkmale in HPS-CONTROL: + - + - S S

Haltemagnet 1:

Zuordnung zu Abschluss: 1

Toleranz Strommessung:

Funktion: Feststellung offen
20%

Haltemagnet Tor mit Freilauf: Ja
Endschalter 1: Zuordnung zu Abschluss: 1 Offen

Entprellzeit: Os
Endschalter 2: Zuordnung zu Abschluss: 1 Geschlossen

Entprellzeit: Os

Entsprechend dem Anschaltbild ist die Verdrahtung zum internen

Betriebsart Wahlschalter zu entfernen.

Der Programmschalter ist standardméaBig auf den Klemmen:
31/ 34 /3 angebunden und muss hier abgeklemmt werden.

Abweichende Parameter zur Standardkonfiguration im Torantrieb:

Entriegelungszeit: ud
Statusrelais Funktion: Sr
Offenhaltezeit Nacht-Bank: dn

TurschlieBer/ Automatik Modus:  hd

Version 2.0.2

rechts
links

30
01
02
00
01

Stand: 22.09.2018
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3 Motorische Offnungshilfe

3.3 230V Kondensatormotor

3.3.1 Becker Rohrmotor

Ansteuerung eines 230V Kondensatormotors incl. Drehrichtungswabhl.
Die Vorwabhl der Drehrichtung ,L*/ ,R* erfolgt Gber den Schiebeschalter rechts neben der Klemmleiste.
Entsprechend der Position des Schiebeschalters, wird die Klemme L-L (links) oder L-R (rechts) versorgt.

Absicherung L1: S1 -5 A/5x20mm Glassicherung

Klemmenbelegung:

X3:N Ausgang N  Torantrieb

X3:L-L  Ausgang L1 Torantrieb - bei Schiebeschalter in Position: ,L*
X3:L-R  Ausgang L1 Torantrieb - bei Schiebeschalter in Position: ,R*

X4:1  Ausgang 24V DC Haftmagnet 2
X4:2  Ausgang 0V DC Haftmagnet 2

X4:5 Eingang 5-13V DC Endschalter 1 - betéatigt
13-22V DC Endschalter 1 - nicht betétigt

X4:6 Eingang 5-13V DC Endschalter 2 - betéatigt
13-22V DC Endschalter 2 - nicht betétigt

Becker Rohrmotor
Feststellvorrichtung ° >
24V DC B6W
3.1 33
— »1’\4 22 % %
Auf Zu
T 2.8 3.4
2.1 o i & &
b L
1.1 12 1.3 1.4
W3
4G0,75 + 2x (2x0,34) |awve " -W3
4G0,75 + 2x (2)(0,34) BN WH YE GN
N t-tlu-r m m /]\ /]\ ~ ~
X3 i ﬁ i X4 T h F? F? !v !v
PE % % T 1 2 3 4 5 6
+ - + - s s
Konfigurationsmerkmale in HPS-CONTROL.:
Haltemagnet 1:  Zuordnung zu Abschluss: 1 Funktion: Feststellung offen

Toleranz Strommessung: 50%
Haltemagnet Tor mit Freilauf: Nein

Endschalter 1: Zuordnung zu Abschluss: 1 Offen
Entprellzeit: 1s

Endschalter 2: Zuordnung zu Abschluss: 1 Geschlossen
Entprellzeit: 5s

Version 2.0.2 Stand: 22.09.2018 Seite 11



4 Torkomponenten

4 Torkomponenten

4.1 Haftmagnete

Es steht die Option Haftmagnet mit oder ohne Freilauf zur Auswahl.
Bei der Auswahl ,mit Freilauf“ erfolgt die Ansteuerung unverzégert mit der Ansteuerung zum Offnen.
Die Auswahl ,ohne Freilauf* hingegen aktiviert der Endschalter offen den Haltemagneten.

Die Versorgung des Haftmagneten wird Uberwacht auf Funktion, Drahtbruch sowie Kurzschluss.
Absicherung Ausgénge: 0,9 A (Rickstellung Gber Stérung quittieren)

Klemmenbelegung:

X4:1  Ausgang 24V DC Haftmagnet 1 - angesteuert
0V DC Haftmagnet 1 - abgeschaltet
X4:2  Ausgang 0V DC Haftmagnet 1 - Versorgung
X8:1  Ausgang 24V DC Haftmagnet 2 - angesteuert
0V DC Haftmagnet 2 - abgeschaltet
X8:2 Ausgang 0V DC Haftmagnet 2 - Versorgung
+ -

™~
L]
™~
L1

-W4 .1 -W8.1
3x0,75 i 2 3X0,75 1 2
xh ECH
1 2 1 2
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4 Torkomponenten

4.2

Die Rickmeldung der Endschalter wird Gberwacht auf Funktion, Drahtbruch sowie Kurzschluss.

Endschalter

Im Fehlerfall wird ggf. eine Ansteuerung des Tores verhindert.

Maximal zuldssiger Summen Ausgangsstrom: 0,25 A (Strombegrenzung - keine Quittierung erforderlich)

Klemmenbelegung:

X4:3  Ausgang 24V DC Endschalter 1/ 2 - Versorgung
X4:4  Ausgang 0V DC Endschalter 1/ 2 - Versorgung
X4:5 Eingang 0- 5VDC Endschalter 1 - Kurzschluss gegen Versorgung 0V
5-13V DC Endschalter 1 - betétigt
13-22V DC Endschalter 1 - nicht betatigt
22-24V DC Endschalter 1 - Drahtbruch Leiter Riickmeldung
X4:6 Eingang 0- 5VDC Endschalter 2 - Kurzschluss gegen Versorgung 0V
5-13V DC Endschalter 2 - betétigt
13-22V DC Endschalter 2 - nicht betatigt
22-24V DC Endschalter 2 - Drahtbruch Leiter Riickmeldung
X8:3  Ausgang 0V DC Endschalter 3 - Versorgung
X84 Eingang 0- 5VDC Endschalter 3 - Kurzschluss gegen Versorgung 0V
5-13V DC Endschalter 3 - betétigt
13-22V DC Endschalter 3 - nicht betatigt
22-24V DC Endschalter 3 - Drahtbruch Leiter Riickmeldung
14 13 14 13 14 13
~ r~ O~
& % e [ Gl
-R7 -R9Y -R11
o—1 1+ o—1_ 1+ —— 1
22 BK8 22 BK8 22 BK8
-WA4.2 -W4.3 -W8.2
3X075 1 2 3)(075 1 2 3X075 1 2
/
rj\ e I e e ~
—X4 !1\ !1\ !4, !\', —X8 F? !\',
1 4 5 6 3 4
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5 Brandmeldung

5 Brandmeldung

5.1 Brandmelder

Die Positionierung der Brandmelder erfolgt entsprechend den giltigen DIBt Zulassung.
Die zul&ssigen Typen und deren Maximalanzahl sind dem Zulassungsbescheid / Priifbericht zu entnehmen.

Absicherung Ausgang: 0,5 A
Sicherung: elektronisch

Klemmenbelegung:

X7:1  Ausgang 24V DC  Spannungsversorgung Brandmelder
X7:2  Ausgang 0V DC Spannungsversorgung Brandmelder
X7:3 Eingang Ruckmeldung bei Verwendung von Relaiskontakt

Fir Abschlisse von Raumen, in denen mit einer explosionsfahigen Atmosphéare durch brennbare Staube
gerechnet werden muss (Zonen 20 bis 22), durfen Feststellanlagen nicht verwendet werden.
Feststellanlagen dirfen im Ex-Bereich der Zonen 1 bis 2 nur eingesetzt werden, wenn die
Feststellvorrichtungen zusatzlich durch Melder einer Gaswarnanlage ausgeldst werden.

Nach dem betriebsfédhigen Einbau einer Feststellanlage in Verbindung mit einer Gaswarnanlage am
Verwendungsort ist deren einwandfreie Funktion und vorschriftsméBige Installation durch eine
Abnahmeprifung festzustellen. Sie ist vom Betreiber zu veranlassen.

HEKATRON HEKATRON

1 ?2 ?3 g%)s ?6 1 (?2 ?3 g%Ds

2K7
-W7.1
-w7 4x0,8
4x0,8| X R

-R2
6K8

X7 ’!\? !.A
1 2
.

Hekatron

1 1
b
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5 Brandmeldung

-W7 -W7.1
4x0,8 4x0,8
——
[~}
-X7 !‘? !‘? !e
1 2 3
Apollo: S65

-W7
4x0.8

-W7.1
4x0.8

b

2

C-TEC: ActiV

GEZE - GC

Rauch - GC 002 D
‘Warme - GC 003 D
Sockel - GC 160 B

GEZE - GC

Rauch - GC 002 D
‘Warme - GC 003 D
Sockel - GC 160 B

-W7.1
4x0,8

-W7
4x0,8|a0]e

—

X7 f!\e i\e !‘;

R+ - - +RA B+ - - +RA
OW 0203 ?4?5 OW 02?3 ?4?5
=15
|ro N
BK
-W7 _
4x0,8 |ro_[ek 4::\(/)731
S
=
X7 !? !1\ !e,
1 2 3
+ - S
GEZE: GC
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1 2 3

Apollo: Orbis

-W7
4x0.8

-W7.1
4x0,8

[ =) A
-X7 !9 !9 ,&

1 2

Notifier: 851

Detectomat
Rauch - CT-3000-0
Warme - CT-3000-T
Multi - CT-3000-0T

Detectomat

Rauch - CT-3000-0
Warme - CT-3000-T
Multi - CT-3000-0T
Sockel - SDB 3000

Sockel - SDB 3000

Minimax Minimax

Minimax: WMX 5000

-+ - A £ -+ - A=
D ?2 T 0T P1%T TaTs
-W7
4x0,8 [ro |ex -W7.1 .
] 4x0,8 2K7
A A A A A
Y
X7 !4 !'.\ !e, X7 !f !4 !&
1 2 3 1 2 3
+ - S
Detectomat: 3000 ohne Brandmelder
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5 Brandmeldung

Alarm
en-EOL

= Gruppen-EOL

?7? 79 T2 9

=] ﬁ[b%-

Je- g

r. P

-W7 -W7.1

-W7

4x0,8 | |ac 4x0,8 4%0 8 |
e A\ f]\ I [ I~}
-X7 !@ !v F& -X7 !4 !@ !e

1 2 3 1
Argus: Rauch- / Warmemelder Argus: Funksystem

5.2 Externer Handtaster

Der Handtaster dient der optionalen Erweiterung zu dem geforderten Auslésetaster auf der Bedienfolie. Eine
Auslésung des Handtasters wird auf der Bedienfolie als interner Brandalarm angezeigt.

Der installierte Handtaster muss den Anforderungen des DIBt entsprechen, die Ausldseflache rot
gekennzeichnet und mit ,Feuerschutzabschluss schlieBen” gekennzeichnet sein.

Als Betatigungselement ist ein SchlieBer Kontakt und ein 2,7 kOhm Abschlusswiderstand zu verwenden.
Sollte kein Handtaster installiert sein, so ist der Abschluss Widerstand in der Steuerung zu installieren.

Absicherung Ausgang: 0,1 A
Sicherung: strombegrenzt

Klemmenbelegung:
X5:6  Ausgang 24V DC Spannungsversorgung Handtaster
X5:7  Eingang 8-16 VDC ,kein Brandalarm*
0- 8V DC ,Brandalarm* (Drahtbruch)
16-24 V DC  ,Brandalarm® (Kurzschluss)

,
=

~
>\

-W5.2
2x0,75

Version 2.0.2 Stand: 22.09.2018 Seite 16



5 Brandmeldung

5.3 Montageposition Brandmelder
<4000 4001 - 8000 > 8000
L = L
qgm—»——l _lﬁv—“J %v = -
= | >® =@ o @
< 1;!)0

OFF
o
- @ 6x @ 9@
= 1000 - 5000
100
OFF
I
S
S o o I
T 3@ 6@ o @
> 5000

OFF
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6 Ubergeordnete Steuerungen

6 Ubergeordnete Steuerungen

6.1 Brandmeldeanlage

Der Meldekontakt von der BMA Uber Klemme 1 und 2 ist drahtbruchsicher Uber potentialfreien Kontakt
auszulegen. Eine Ausldésung durch die BMA wird auf der Bedienfolie als externer Brandalarm angezeigt.

Die Meldung an die BMA Uber Klemme 1 bis 3 beinhaltet: Brandmelder, Handtaster und separate
Bedienstelle.

Die Leitungstiberwachung und Absicherung erfolgt Gber die bauseitige Steuerung.

Absicherung Ausgang: 0,1A
Sicherung: Strombegrenzung

Klemmenbelegung:

X5:1  Wechsler NO Ruackmeldung 1 = kein Brandalarm
X5:2  Wechsler C Relais Mittelabgriff
X5:3  Wechsler NC Ruckmeldung 1 = Brandalarm
X5:4  Ausgang 24V DC Versorgung an BMA
X5:5  Eingang 24V DC Rickmeldung .Kein bauseitiger Brandalarm*®
offen Loauseitiger Brandalarm*
zur BMA zur BMA Brandalarm

von BMA von BMA r@-l

NO C NC + S NO C NC + S + S
iT ﬁQ iS id 5 r iz iS iél iE iS ig
X5 Y v W W W X5 v ] W W W W w
¥ @ Y Y Iy Y @ Y Y @ @ Y
-W5.1 -W5.1 -W5.3
5x0,75 | 2 3 4 5 5x0,75 |1 2 3 4 5 2x0,75 | 2
-R2
2K7 of |~
| |1
/BA 24y BA /BA 24y BA L 24y /BA
L
. ) Brandalarm
Brandmeldeanlage - Option 1 - Brandmeldeanlage - Option 2 -
Kontakt Geschlossen Kontakt Offen
bei Brandalarm bei Brandalarm
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6 Ubergeordnete Steuerungen

6.2 Brandmeldung potentialfrei

Abgriff des Sammelsignals ,kein Brandalarm®.
Dieses Signal beinhaltet die Auswertung der Brandmeldeanlage, Brandmelder, Handausldsetaster
Bedienfolie, den separaten Handauslésetaster sowie den Auslésetaster der CAN-BUS Bedienstelle.

Das Signal wird potentialfrei Gber einen Optokoppler Ausgang bereitgestellt.
Maximaler Ausgangsstrom: 0,1 A

Klemmenbelegung:
X5:8 Eingang 24V DC Spannungsversorgung von externer Steuerung
X5:9  Ausgang 24V DC , kein Brandalarm*

offen  ,Brandalarm®

6.3 Potentialfreie Statusausgéange

Alle Signale sind potentialfrei und drahtbruchsicher ausgefiinrt und werden Uber 24 V einer externen
Steuerung versorgt. Dies dient der zusatzlichen Visualisierung von Zustdnden des Abschlusses.

Die Konfiguration erfolgt tber die Software HPS-CONTROL entsprechend der untenstehenden Grafik.
Es besteht die Médglichkeit verschiedene Stérungen je nach Notwendigkeit als Sammelmeldung zu
konfigurieren.

Absicherung Eingangsspannung auf Platine: 100 mA
Maximal zuldssiger Ausgangsstrom je Signal: 50 mA

Die Leitungsiiberwachung und Absicherung erfolgt Uber die bauseitige Steuerung.
Es ist zwingend erforderlich die entsprechenden Kabeltypen J-Y(ST)Y ...LG bzw. J-H(ST)H...BD zu
A verwenden. Eine Verwendung von ungeschirmten Leitungen, kann zu Fehlverhalten sowie dem

Defekt der Steuerungskomponenten durch EMV Einfliisse fiihren.

Klemmenbelegung:

X10:1 Eingang 24V DC Einspeisung - Fremdspannung von Ubergeordneter Steuerung

X10:2 Eingang 0V DC Einspeisung - Fremdspannung von tbergeordneter Steuerung

X10:3 Ausgang 24V DC , kein Brandalarm® (nur Systemeigene Brandalarme - nicht von BMA!)
o0vDC ,Brandalarm*

X10:4 Ausgang Auswahl  Stérung/ Offen/ Geschlossen/ SchlieBbereich/ Zustandsmeldungen

X10:5 Ausgang Auswahl  Stdérung/ Offen/ Geschlossen/ SchlieBbereich/ Zustandsmeldungen

X10:6 Ausgang Auswahl  Stérung/ Offen/ Geschlossen/ SchlieBbereich/ Zustandsmeldungen

| Q000

X10 § i i

v/ N/ / \/ ~

-W10
J=Y(ST)Y LG

w
=
)

Ubergeordnete Steuerung
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7 Sicherheitseinrichtungen

7 Sicherheitseinrichtungen

7.1  SchlieBbereich Uberwachung

Die Rickmeldung der Sensoren wird Uberwacht auf Funktion, Drahtbruch sowie Kurzschluss.

Die Anschaltungen kénnen von den Klemmen 5-7 1:1 auf die Klemmen 8-10 Ubertragen werden.
Absicherung Ausgang: 0,25 A

Sicherung: Strombegrenzung

Klemmenbelegung:
X8:5 Ausgang 24V DC SchlieBbereich 1 - Versorgung
X8:6  Ausgang 0V DC SchlieBbereich 1 - Versorgung

X8:7 Eingang 0- 6VDC SchlieBbereich 1 - Drahtbruch
6-12V DC SchlieBbereich 1 - frei
12-18 V DC SchlieBbereich 1 - belegt
18-24 V DC SchlieBbereich 1 - Kurzschluss

X8:8 Ausgang 24V DC  SchlieBbereich 2 - Versorgung
X8:9  Ausgang 0V DC SchlieBbereich 2 - Versorgung

X8:10 Eingang 0- 6V DC SchlieBbereich 2 - Drahtbruch
6-12V DC SchlieBbereich 2 - frei
12-18 V DC SchlieBbereich 2 - belegt
18-24 V DC SchlieBbereich 2 - Kurzschluss

VH |BK BU l‘v‘:‘i1 I:‘“
RS
BN L
N
-W8.3 -W8.3-2 -W8.3-1 -W8.3
3x0,75 3x0,756  3x0,75 3x0,75
o & [~~~
—X8 !'r !@ !}, -X8 !e ' T.s ~X8 !fe ' Te
RLK28-FC-55-7/31/116 LA28/LKA28-FC-Z/31/116 S300-PR-1-B01-RX

S300-PR-1-B06-RX-M

o
0 /s,
/ WJ
\LT_<?6°|
-W8.3 X1
3x0,75 -R12
6,8k |
NP LTk
~X8 !1‘ !e !& X8 !@ !ﬁ‘ !&

induktiver Naherungsschalter nicht verwendet
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7 Sicherheitseinrichtungen

7.2 Kontaktleisten

Die Auswertung der Kontaktleisten erfolgt Uber separate Kontaktleistenauswerter auBerhalb der

Feststellanlage.

Absicherung Ausgang: 0,25 A
Sicherung: Strombegrenzung
Klemmenbelegung:
X9:5 Ausgang 24V DC Kontaktleistenauswerter - Versorgung
X9:6  Ausgang 0V DC Kontaktleistenauswerter - Versorgung
X9:7 Eingang 0-45VDC Kontaktleiste 1 - Kurzschluss gegen Versorgung 0V
45-12V DC Kontaktleiste 1 - betatigt
12-20 VDC Kontaktleiste 1 - nicht betatigt
20-24 VDC Kontaktleiste 1 - Drahtbruch Leiter Rickmeldung
X9:8  Ausgang 24V DC Kontaktleistenauswerter - Versorgung
X9:9 Ausgang 0V DC Kontaktleistenauswerter - Versorgung
X9:7 Eingang 0-45VDC Kontaktleiste 2 - Kurzschluss gegen Versorgung 0V
45-12V DC Kontaktleiste 2 - betatigt
12-20 VDC Kontaktleiste 2 - nicht betatigt
20-24 VDC Kontaktleiste 2 - Drahtbruch Leiter Rickmeldung
+ - s + - S
5 6 7 8 9 10
BB IER , |
w92 - i¢ ie i% \+" % \+’

5%0,75 |

] ]

Cal % |21 S Oy Tw Tz

-R19
8K2

Standard Auswerter: z.B.: Gelbau 252.06Z Bircher Reglomat - RFGate 2.1 mit 1x Funksender

DIP_1 2 3 ! 5

r; EEEEE
L ST - ST - SN - SO
TST1_ COM.TH T M.T:

Bircher Reglomat - RFGate 2.2 mit 2x Funksender
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8 Hupe/ Blitzleuchte

8 Hupel/ Blitzleuchte

Die Ansteuerung erfolgt entsprechend der Administrator Konfigurati

Abschluss in Bewegung - ohne Quittierungsmdglichkeit der Hupe
- Ausgang wird aktiviert, sobald sich der Abschluss bewegt

Brandalarm - mit Quittierungsmaéglichkeit der Hupe
- Ausgang wird aktiviert, sobald ein Brandalarm aktiv ist

Stérung - mit Quittierungsmaoglichkeit der Hupe
- Ausgang wird aktiviert, sobald eine Stérung aktiv ist

on.

Abschluss in Bewegung + ES1 - ohne Quittierungsméglichkeit der Hupe
- Ausgang wird aktiviert, sobald sich der Abschluss bewegt und den Endschalter 1 verlassen hat

Minimaler Ausgangsstrom: 10 mA
Maximaler Ausgangsstrom: 100 mA
Klemmenbelegung: L, e 2-
X8:11 Ausgang 24V DC Versorgung & Impulsfoige  Dauerton
X8:12 Ausgang 0 vV DC Versorgung e 2 1?-2- Cl+ €2+ VDCI- VDC2- VDC1+ VDC2+
=
adbo 18 -W8.5
.”JLKE Im; uls Dauerton 3%0,75_|: 15
H_dli c2+  VDC1 \,D 2 \E 1+ VC
H_’<]+ 162— ? ﬁf ? D)
LJ o b
-W8.5 -W8.5 %1 ;s 1 lz 4
3x0,75 3x0,75 T » Y TA.
P A A L
b W Rk N SCH N X xi7
11 12 11 12 1 12 1 2

+ ~

SOLISTA LX WALL ROLP LX WALL

+ - + -

Powerpack mit ROLP LX WALL

&

SNDR+gSNDR—

I
—&—
-W8.5 -W8.5 -W8.5
3x0,75 3x0,75 3x0,75_|:
2K7
o N f N = =
—X8 !’r !@ —X8 !@ !4 —X8 !¢ !¢
11 12 11 12 11 12
Blitzleuchte Hupe Apollo Sockelsirene
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9 Inbetriebnahme Modul

9

Inbetriebnahme Modul

Der Eingang dient der Anbindung einer Fernbedienung fir die Inbetriebnahme.
Es kann sowohl eine klassische Taster Kombination als auch eine Funkfernbedienung angeschlossen

werden. Diese Fernsteuerung ermdglicht das 6ffnen/ schlieBen vom Abschluss im Totmannbetrieb.

Als Funkmodul darf ausschlieBlich das in der Zulassungspriifung zertifizierte System zum Einsatz kommen.

A

Eine Verwendung einer nicht gepriften Komponente fihrt zum Verlust der Zulassung!
AusschlieBlich fir die gepriiften Komponenten wird eine zuverlassige Funktion gewéhrleistet.
Der Funkempfanger darf auch nach der abgeschlossenen IBN im System installiert bleiben.

Absicherung Ausgang: 0,1A
Sicherung: Strombegrenzung
Klemmenbelegung:
X6:1  Ausgang 24V DC Inbetriebnahme Modul - Versorgung
X6:2  Ausgang 0V DC Inbetriebnahme Modul - Versorgung
X6:3 Eingang Ansteuerung 6ffnen
X6:4  Eingang Ansteuerung schlieBen
+ - \uf Zu + Auf Zu
1 2 B 1 2 3 4
-Wé
2x2x0,8
U'TM-:‘H& \ schlieBen T l/ l
1) 1) 1) - T 6, o, &
o 24\ ov ~N( 1-C 1-NC 2-NO 2-C 2-NC

Bedientaster fiir IBN (extern)
Nach Inbetriebnahme
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